
安全说明 Safety note

中文   English 中文   English

 如果不按照下述指定的安

全说明使用，将会导致人身伤害！

在没有阅读，理解随本产品附带的

文件并熟知正当使用前，不要安装

或使用本产品。

如果没有您所在国家官方语言文件

说明，请与 Rexroth 销售伙伴联系。

只允许有资格人员对驱动器部件进

行操作。

安全说明的详细解释在本文档的第

一章。

 Danger to life in case of

non‑compliance with the below-

mentioned safety instructions!

Do not attempt to install or put these

products into operation until you have

completely read, understood and

observed the documents supplied with

the product.

If no documents in your language were

supplied, please consult your Rexroth

sales partner.

Only qualified persons may work with

drive components.

For detailed explanations on the safety

instructions, see chapter 1 of this

documentation.

 热表面（大于 60 度）！

灼伤风险！

不要触摸金属表面（例如散热

器）。驱动器部件断电后需要时间

进行冷却（至少 15 分钟）。

 Hot surfaces

(> 60 °C [140 °F])! Risk of burns!

Do not touch metallic surfaces (e.g. heat

sinks). Comply with the time required for

the drive components to cool down (at

least 15 minutes).

 高电压！电击导致生命危

险！

只有在安装了永久良好的设备接地

导线后才可以对驱动器的部件进行

操作。

在接触驱动器部件前先将驱动器部

件断电。

确保电容放电时间。

 High electrical voltage!

Danger to life by electric shock!

Only operate drive components with a

permanently installed equipment

grounding conductor.

Disconnect the power supply before

accessing drive components.

Observe the discharge times of the

capacitors.

 电磁场/磁场！对佩戴心

脏起搏器、金属植入物和助听器的

人员会造成严重的人身伤害 !

上述人员禁止进入安装及运行的驱

动器区域，或者必须事先咨询医

生。

 Electromagnetic /

magnetic fields! Health hazard for

persons with heart pacemakers, metal

implants or hearing aids!

The above-mentioned persons are not

allowed to enter areas in which drive

components are mounted and operated,

or rather are only allowed to do this after

they consulted a doctor.
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中文   English 中文   English

 危险运动！生命危险！

保证设备的运动区域内和移动部件

周围无障碍物。

防止人员意外进入设备运动区域

内。

在接近或进入危险区域之前，确保

传动设备安全停止。

 Dangerous movements!

Danger to life!

Keep free and clear of the ranges of

motion of machines and moving machine

parts.

Prevent personnel from accidentally

entering the range of motion of machines.

Make sure that the drives are brought to

safe standstill before accessing or

entering the danger zone.

 安装和运输不当导致受伤

危险！当心受伤！

使用适当的运输和安装设备。

使用适合的工具及用适当的防护设

备。

 Improper handling during

transport and mounting! Risk of injury!

Use suitable equipment for mounting and

transport.

Use suitable tools and personal protective

equipment.

 电磁场/磁场！对佩戴心

脏起搏器、金属植入物和助听器的

人员会造成严重的人身伤害 !

上述人员禁止进入安装及运行的驱

动器区域，或者必须事先咨询医

生。

 Electromagnetic /

magnetic fields! Health hazard for

persons with heart pacemakers, metal

implants or hearing aids!

The above-mentioned persons are not

allowed to enter areas in which drive

components are mounted and operated,

or rather are only allowed to do this after

they consulted a doctor.

 电池操作不当！受伤风

险！

请勿对低电量电池重新激活或重新

充电（爆炸和腐蚀的危险）。

请勿拆解或损坏电池。请勿将电池

投入明火中。

 Improper handling of

batteries! Risk of injury!

Do not attempt to reactivate or recharge

low batteries (risk of explosion and

chemical burns).

Do not dismantle or damage batteries. Do

not throw batteries into open flames.

安装 Mounting

Mounting
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机箱

Frame
机型 Model W

(mm)
H

(mm)
D

(mm)
W1

(mm)
H0

(mm)
H1

(mm)
Ø

(mm)
螺钉规格

Screw Size
紧固力矩

（N*M）

Tightening
Torque

重量

Weight(Kg)

B 3PH-0K40-0K75 95 166 167 66 5 156 4.5 M4 1.4 1.5

C 3PH-1K50-2K20 95 206 170 66 5 196 4.5 M4 1.4 1.8

D 3PH-3K00-4K00 120 231 175 80 5 221 4.5 M4 1.4 2.6

E 3PH-5K50-7K50 130 243 233 106 7.5 228 6.5 M6 4.5 3.9

F 3PH-11K0-15K0 150 283 233 125 8.5 265 6.5 M6 4.5 6.4

G 3PH-18K5-22K0 165 315 241 140 8.5 300 6.5 M6 4.5 8.5

H 3PH-30K0-37K0 250 510 272 200 8 492 7 M6 4.5 20.2

I 3PH-45K0-55K0 265 585 325 200 13 555 11 M10 25 35

J 3PH-75K0-90K0 325 760 342 200 18 727 11 M10 25 52.5

菜单操作 Menu operation

操作模式 Operating mode

多功能编码器卡接口 Multi-function encoder card
interface

多功能编码器卡接口 Multi-function encoder card interface

多编码器接口支持类型：

▶ 数字编码器：SSI（100KHz-1000KHz, 最高数据位 31 位，编

码方式二进制码及格雷码）

▶ 模拟编码器：Sin/Cos 编码器（12V/24V）
▶ 组合编码器：组合编码器即同时使用数字信号和模拟信号传输

位置、速度信息。支持以下几种：

- SSI + Sin/Cos (SEW 公司的 AS7Y 编码器)
- RS485 + Sin/Cos(SEW 公司的 AS7W/AG7W 编码器)
- Hiperface
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▶ 支持外接扩展卡：ABZ/Resolver/MEP/IOP/IOE/Profibus/
CANopen/Relay



参数列表 Parameters list

参数列表中术语和缩写

▶ 属性: 参数属性

- Run: 变频器处于停机或运行状态时, 均可以更改该参数的设置。

- Stop: 只有在变频器处于停机状态时, 才可以更改该参数的设置。

- Read: 只读参数, 无法更改设置。

▶ 机型: 取决于机型

b 组: 系统参数

b0: 基本系统参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

b0.00 访问权限设置
0: 基本参数; 1: 标准参数；2: 高级参数;
3: 启动参数 4: 已修改参数

0 - Run

b0.09 参数初始化设置

1: 基本设备和非 Fieldbus 扩展卡；

2: Fieldbus 扩展卡

3: 基本设备, 非 Fieldbus 扩展卡和 Fieldbus 扩展卡

1 - Stop

b0.10 参数初始化
0: 无效；1: 恢复默认设置；

2: 清除故障和告警记录
0 - Stop

b0.11 参数复制
0: 无效；1: 将参数备份至操作面板；

2: 从操作面板复制参数
0 - Stop

b0.12 参数设置选择 0: 参数设置 1 有效；1: 参数设置； 2:有效 0 - Stop

b0.20 用户密码 0... 65,535 0 1 Run

b0.21 厂家密码 0... 65,535 0 1 Run

c 组: 功率参数

C0: 功率控制参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C0.00 控制模式
0: V/f 控制 ；1: 无速度传感器矢量控制；

2: 有速度传感器矢量控制
0 - Stop

C0.01 轻载型/重载型设置① 0: ND (轻载型); 1: HD (重载型) 1 - Stop

C0.05 载波频率
0K40...22K0: 1...15 kHz
30K0...160K: 1...12 kHz

0K40...4 K00: 6k
5K50...22K0(HD):

6k
5K50...22K0(ND):

4k
30K0...90K0: 4k
110K...160K:2k

1 Run

C0.06 载波频率自动调整 0: 无效; 1: 有效；2: 固定载波频率 1 - Stop

C0.07 PWM 模式
0: SVPWM；1: 带过调的 SVPWM 2: DPWM；

3: 带过调的 DPWM
DOM - Run

4 Frequency Converter EFC5810

Bosch Rexroth AG, 版本 version 01, R912009513, DOK-RCON03-EFC-5810***-QU01-NN-P



代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C0.08 DPWM 切换频率上限 8.00...400.00 Hz 12.00 0.01 Run

C0.10 自动稳压功能选择
0: 一直有效；1: 不动作

2: 减速过程中关闭自动稳压
0 1 Stop

C0.11 自动稳压参考电压

1P 200 VAC: 180...264 V
220

1 Stop3P 200 VAC: 180...264 V

3P 380 VAC: 323...528 V 380

C0.15 制动单元动作电压 ②

1P 200 VAC: 300...390 V
385

1 Stop3P 200 VAC: 300...390 V

3P 380 VAC: 600...785 V 770

C0.16 制动单元占空比② 1...100 % 100 1 Stop

C0.23 过压抑制调整增益 0.00…10.00 1.00 0.01 Run

C0.24 失速过压滞环电压 0...100 V

1P 200VAC: 30

1 Stop3P 200VAC: 30

3P 380VAC: 50

C0.25 过电压防止方式 0...4 3 - Stop

C0.26 失速过电压防止水平

1P 200 VAC: 300...390 V
385

1 Stop3P 200 VAC: 300...390 V

3P 380 VAC: 600...785 V 770

C0.27 失速过电流防止水平③ 20.0 %...[C2.42] 150.0 0.1 Stop

C0.28 缺相保护方式 0...3 3 - Run

C0.29 变频器过载预报警水平 20.0...200.0 % 110.0 0.1 Stop

C0.30 变频器过载预报警延时 0.0...20.0 s 2.0 0.1 Stop

C0.40 掉电穿越方式

0: 无效; 1: 输出禁止

2: 动能回馈，电源恢复继续运行

3: 动能回馈, 减速至停机

4: 动能回馈, 减速至 0Hz, 不停机

0 - Stop

C0.41 掉电穿越恢复延时 0.10...30.00 s 0.50 0.01 Stop

C0.42 掉电穿越动作电压

1P 200 VAC: 216...366 V
240

1 Stop3P 200 VAC: 216...366 V

3P 380 VAC: 406...739 V 440

C0.43 掉电穿越恢复电压

1P 200 VAC: 223...373 V
250

1 Stop3P 200 VAC: 223...373 V

3P 380 VAC: 413...746 V 450
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C0.44
掉电穿越减速至停机时

间
0.1...6,000.0 s 5.0 0.1 Stop

C0.45 掉电穿越控制电压

1P 200VAC: 226...373 V 250

1 Stop3P 200VAC: 226...373 V 250

3P 400VAC: 416...746 V 450

C0.46 掉电穿越极限电压

1P 200VAC: 233...373 V 280

1 Stop3P 200VAC: 233...373 V 280

3P 400VAC: 423...746 V 500

C0.47 掉电穿越切换频率 0.00...400.00 Hz 5.00 0.01 Stop

C0.48 掉电穿越降频速率 0...100 Hz/s 10 1 Stop

C0.50 风扇控制 0: 自动控制; 1: 一直运行 2: 变频器运行时开启 0 - Run

C0.51 风扇累计运行时间 0...65,535 h 0 1 Read

C0.52 风扇维护时间 0...65,535 h (0: 无效) 0 1 Stop

C0.53 风扇累计运行时间复位 0: 无效; 1: 有效 执行后将其复位为'0' 0 - Run

C0.55 抱闸控制使能 0: 禁用；1: 使能 0 1 Stop

C0.56 抱闸释放延时 0.0~2000.0 ms 0.0 0.1 Stop

C0.57 抱闸应用延时 0.0~2000.0 ms 0.0 0.1 Stop

C0.58 抱闸判断转速 0.0~400.0 Hz 1.0 0.1 Stop

C0.59 松抱闸判断转矩 0~5000.0 % 0.0 0.1 Stop

①: 该参数仅适用于 5K50 及以上机型；

②: 该参数仅适用于 22K0 及以下机型；

③: 变频器额定电流的百分比

④:V/F 控制模式下为电机额定电流的百分比；矢量控制模式下为

电机额定转矩电流的百分比

C0.25 设置范围:

0: 均禁用；1: 失速过压保护有效、电阻制动无效；2: 失速过压保

护无效、电阻制动有效 3: 失速过压保护有效、电阻制动有效；4:
往复负载模式

C0.28 设置范围:
0: 输入缺相和输出缺相保护均有效；1: 仅输入缺相保护有效 2:
仅输出缺相保护有效；3: 输入缺相和输出缺相保护均无效

C1: 电机和系统参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C1.00 电机类型 0: 异步电机；1: 同步电机 0 - Stop

C1.01 电机参数整定 0: 无效 ；1: 静态自动整定；2: 旋转自动整定 0 - Stop

C1.02 专家模式选择 0: 标准模式；1: 专家模式 0 - Stop

C1.05 电机额定功率 0.1...1,000.0 kW 机型 0.1 Stop

C1.06 电机额定电压 0...480 V 机型 1 Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C1.07 电机额定电流 0.01...655.00 A 机型 0.01 Stop

C1.08 电机额定频率 5.00...400.00 Hz 50.00 0.01 Stop

C1.09 电机额定转速 1...60,000 rpm 机型 1 Stop

C1.10 电机额定功率因数 0.00: 自动识别(0.01...0.99: 功率因数设定) 0.00 0.01 Stop

C1.11 电机极数① 2...256 4 1 Stop

C1.12 电机额定转差频率 0.00...60.00 Hz 机型 0.01 Stop

C1.13 电机转动惯量尾数① 1...5,000 机型 1 Stop

C1.14 电机转动惯量指数① 0...7 机型 1 Stop

C1.15 电机转矩常数 0.01…200 机型 0.01 Stop

C1.16 反电动势常数 0.0 ... 6550.0 V/1000rpm 0.0 0.1 Read

C1.17 电机额定转矩 0.0…6553.5 N.m 机型 0.1 Read

C1.20 电机空载电流 0.00 ... [C1.07] A 机型 0.01 Stop

C1.21 定子电阻 0.00... 200.00 Ω 机型 0.01 Stop

C1.22 转子电阻 0.00...200.00 Ω 机型 0.01 Stop

C1.23 漏感抗 0.00...600.00 mH 机型 0.01 Stop

C1.24 互感抗 0.0...6,000.0 mH 机型 0.1 Stop

C1.25 转子漏感 0.00...600.00 mH 机型 0.01 Stop

C1.69 电机热模型保护设置 0: 无效; 1: Reserved；2: 电流监视有效 0 - Stop

C1.70 电机过载预报警水平 100.0...250.0 % 100.0 0.1 Run

C1.71 电机过载预报警延时 0.0...20.0 s 2.0 0.1 Run

C1.72 电机热传感器类型

0: KTY84/130; 1: PTC/SNM-150
2: PT100; 3: PT1000
4: TDK G1551_8320 (NTC)
5: 电机过热警告常开有效

6: 电机过热警告常闭有效

7: 电机过热故障常开有效

8: 电机过热故障常闭有效

0 - Stop

C1.73 电机热传感器保护水平 0.0...10.0 2.0 0.1 Stop

C1.74
电机热模型保护时间常

数
0.0...400.0 min 机型 0.1 Stop

C1.75 低速降额频率 0.10...300.00 Hz 25.00 0.01 Run

C1.76 零速负载 25.0...100.0 % 25.0 0.1 Run
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C1.77
电机温度传感器匹配电

阻
1...6000 Ω 150 1 Stop

C1.78 电机温度保护阈值 50...170 ℃ 150 1 Run

C2: V/f 控制参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C2.00 V/f 曲线方式
0: 线性；1: 平方曲线 2: 用户自定义曲线；

3: V/f 分离
0 - Stop

C2.01 V/f 频率 1 0.00...[C2.03] Hz 0.00 0.01 Stop

C2.02 V/f 电压 1① 0.0...120.0 % 0.0 0.1 Stop

C2.03 V/f 频率 2 [C2.01]...[C2.05] Hz 0.00 0.01 Stop

C2.04 V/f 电压 2① 0.0...120.0 % 0.0 0.1 Stop

C2.05 V/f 频率 3 [C2.03]...[E0.08] Hz 50.00 0.01 Stop

C2.06 V/f 电压 3① 0.0...120.0 % 100.0 0.1 Stop

C2.07 转差补偿系数 0…200 % 0 1 Run

C2.08 V/f 分离输出电压源选择

0: 面板电位器；1: 面板按钮

20: 通讯(Fieldbus 扩展卡 H0.50)
22: 数字设定；23: 电压 PID 控制

22 - Stop

C2.09
V/f 分离输出电压数字设

定
0.00...100.00 % 0.00 0.01 Run

C2.10
V/f 分离输出电压加速时

间
0.0...6,000.0 s 0.0 0.1 Run

C2.11
V/f 分离输出电压减速时

间
0.0...6,000.0 s 0.0 0.1 Run

C2.12 V/f 分离停机模式选择
0: 电压和频率分别减速 1: 电压减速到 0, 然后频率

减速到 0
0 - Run

C2.13 V/f 分离提升因数 0.00...100.00 0.00 0.01 Run

C2.20 0 Hz 输出模式 0: 不输出；1: 标准模式 1 1 Stop

C2.21 转矩提升设置 0.0 %: 自动提升 0.1...20.0 %: 手动提升 机型 0.1 Run

C2.22 自动转矩提升系数 0...320 % 50 1 Run

C2.23 重载稳压设置 0: 无效；1: 有效 1 - Run

C2.24 轻载振荡阻尼系数 0...5,000 % 300 1 Run

C2.25 轻载振荡阻尼滤波系数 10...2,000 % 30 1 Run

C2.40 电流限制方式 0: 一直无效；1: 恒速时无效；2: 恒速时有效 2 - Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C2.42 电流限制水平② [C0.27]...250 % 150 1 Stop

C2.43 电流限制比例增益 0.000...10.000 机型 0.001 Stop

C2.44 电流限制积分时间 0.001...10.000 机型 0.001 Stop

①: 电机额定电压 [C1.06]的百分比；②: 变频器额定电流的百分

比。

C3*: 矢量控制参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C3.00 速度控制环比例增益 1 0.00...655.35 机型 0.01 Run

C3.01 速度控制环积分时间 1 0.01...655.35 ms 机型 0.01 Run

C3.02 速度控制环比例增益 2 0.00...655.35 机型 – Run

C3.03 速度控制环积分时间 2 0.00...655.35 ms 机型 – Run

C3.04
速度观测器谐波抑制因

子
0.10…20.00 0.66 0.01 Stop

C3.05 电流环比例增益 0.1...1,000.0 机型 0.1 Run

C3.06 电流环积分时间 0.01...655.35 ms 机型 0.01 Run

C3.10 速度环切换频率 1 0.00 ... [C3.11] 4.00 0.01 Stop

C3.11 速度环切换频率 2 [C3.10] ... [C1.08] 6.00 0.01 Stop

C3.12 速度观测模式 0: 模式 1；1: 模式 2 0 - Stop

C3.13 速度观测模式 2 增益 1…10 1 1 Run

C3.15 弱磁区励磁电流 Id 滤波 1 ... 65535 6553 1 Run

C3.16
弱磁区母线电压 Ddc 利

用率
1 ... 1024 973 1 Run

C3.20 低速转矩限制 1…200 % 100 1 Stop

C3.21 编码器速度滤波时间 0…100.0 2.0 0.1 Stop

C3.22 编码器安装角 0.0...360.0 360.0 0.1 Stop

C3.25 速度监控超时 0.0...6553.5 s 5.0 0.1 Stop

C3.26 速度监控最大速度差 0.00...655.35 Hz 10.00 0.01 Stop

C3.30
同步电机最大励磁电流

因数
1...95 % 75 1 Run

C3.38
转矩控制模式下的前向

频率限制
0.00 ... [E0.09] 50.00 0.01 Run
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C3.39
转矩控制模式下的反向

频率限制
0.00 ... [E0.09] 50.00 0.01 Run

C3.40 转矩控制方式

0: 由数字输入选择激活

1: 一直有效

2: 通讯(扩展卡 H0.00 第九位)
0 – Stop

C3.41 转矩控制给定方式

2: 操作面板电位器；

3: EAI1 模拟输入

5: 参数设置 C3.46
6: 通讯(Fieldbus 扩展卡 H0.12)
7: EAI2 模拟输入

0 – Stop

C3.42 转矩给定最小值① 0.0 %...[C3.43] 0.0 0.1 Run

C3.43 转矩给定最大值① [C3.42]...200.0 % 150.0 0.1 Run

C3.44 转矩正向限定① 0.0...200.0 % 150.0 0.1 Run

C3.45 转矩反向限定① 0.0...200.0 % 150.0 0.1 Run

C3.46 数字转矩给定设置 0.0...200.0 150.0 0.1 Run

C3.47
速度控制模式下的转矩

限制给定选择

0: 参数 C3.44 和 C3.45
3: EAI1 模拟输入

4: 通讯 (转矩前向限制寄存器: Fieldbus 扩展卡

H0.14) (转矩反向限制寄存器: Fieldbus 扩展卡

H0.15)
5: EAI2 模拟输入

0 - Stop

C3.48
转矩控制模式下的速度

限制给定选择

0: 参数 C3.38 和 C3.39
3: EAI1 模拟输入

4: 通讯(Fieldbus 扩展卡 H0.16)
5: EAI2 模拟输入

0 - Stop

C3.49 转矩指令提升 0.0...5.0 s 0.0 0.1 Stop

C3.50 初始位置角检测电流 50…150 %② 80 1 Stop

C3.51 初始位置角检测模式

0: 不检测；

1: 上电第一次运行检测

2: 每次运行都检测

2 – Stop

C3.52 SVC 调节区低频 0.00...600.00 Hz DOM 0.01 Stop

C3.53 SVC 调节区高频 0.00...600.00 Hz DOM 0.01 Stop

C3.54 SVC 阻尼因子增强高频 0.00...600.00 Hz DOM 0.01 Stop

C3.55 SVC 阻尼因子增强系数 1...20 1 1 Stop

①: 电机额定转矩的百分比。 ②: 电机额定电流的百分比。
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C4 组: 多功能编码器卡参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C4.00 编码器安装位置 0: 电机轴；1: 负载侧 0 1 Stop

C4.01 用户位置单位 0: mm；1: deg；2: Inc 0 1 Stop

C4.02 用户速度单位 0: mm/s；1: m/min；2: r/min；3: deg/s 0 1 Stop

C4.03 位置编码器分辨率

0-65535
C4.01=0: 按照脉冲数/米输入

C4.01=1: 按照脉冲数/圈输入

C4.01=2: 输入 1, 直接对应脉冲数

1250 1 Stop

C4.04 电机减速比 0-655.35 1.00 0.01 Stop

C4.05 扩展齿轮比 0-655.35 1.00 0.01 Stop

C4.06 驱动轮直径 0-9999mm 1 1 Stop

C4.07 位置编码器标度系数 0-655.35 1.00 0.01 Stop

C4.08 丝杠分辨率 0-655.35mm/rev 0.00 0.01 Stop

C4.09 数据分辨率属性设置

0:无小数点；

1:1 位小数点；

2: 2 位小数点;
3: 3 位小数点;
4: 4 位小数点 用户位置单位（给定&反馈）小数

点

C5.14,d0,72,d0,73,d0,74,D0.79,b4.76,b4.77,b4.7
8,b4.79

1 1 Stop

C4.10 编码器零位设定使能 0: 无效；1: 零位置使能 0 1 Stop

C4.11 超软限位置故障设置 0: 无效；1: 警告；2: 故障 0 1 Stop

C4.12 软限位使能
0: 禁用；1: 最低软限位使能

2: 最高软限位使能
0 1 Stop

C4.51 位置反馈来源
0: 多功能编码器卡

1:保留
0 1 Stop

C4.52 速度反馈来源
0: 多功能编码器卡

1: 选配卡
0 1 Stop

C4.53
位置控制协议类型

(C4.51=0 时有效)

0: SSI
1: SSI(WCS3B-LS311D)
2: SSI+ Sin/Cos (SEW-AS7Y)
7: RS485+ Sin/Cos (SEW-AS7W)
8: Hiperface
9:保留；10:保留；11:保留

0 1 Stop

C4.54
速度控制信号类型

(C4.52=0 时有效)
0:保留；1: Sin/Cos
2:保留；3: 保留

0 1 Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C4.55 绝对值编码器生效值 inc - - Read

C4.56 绝对值编码器状态

Bit15/14: 有效性

11: 运行

10: 保留

01: 保留

00: 未运行

Bit13: 编码器错误

1: 错误；0: 无错误

Bit12: 编码器警告

1: 警告；0: 无警告

Bit7: 参考检测

1: 检测到标记并保存

0: 未检测到标记

Bit6: 参考状态

1: 在参考位置；0: 不在参考位置

Bit5: 绝对值编码器状态

1: 初始化正常；0: 初始化异常

- - Read

C4.57 绝对值编码器范围 - - - Read

C4.60 SinCos 编码器方向 0: 正转；1: 反转 0 1 Stop

C4.67
SinCos 编码器相位错误

检测时间
0.0~100.0s 0.0 0.1 Stop

C4.68
SinCos 编码器每转脉冲

数

0: 16
1: 32
2: 64
3: 128
4: 256
5: 512
6: 1024
7: 2048
8: 4096
9: 8192
单位：pulses/rev

7 1 Stop

C4.69 SinCos 编码器采样点 0~50 0 1 Stop

C4.70
SinCos 编码器脉冲目标

精度
0 ~16 11 1 Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C4.80 SSI 填充位

0: 无填充位

1: 1 位填充位

2: 2 位填充位

3: 3 位填充位

4: 4 位填充位

5: 5 位填充位

6: 6 位填充位

7: 7 位填充位

8: 8 位填充位

9: 9 位填充位

10: 10 位填充位

11: 11 位填充位

12: 12 位填充位

13: 13 位填充位

14: 14 位填充位

15: 15 位填充位

0 1 Stop

C4.81 SSI 波特率

0:100kHz；
1:125kHz；
2:200kHz；
3:250kHz
4:300kHz；
5:500kHz；
6:800kHz；
7:1000kHz

3 1 Stop

C4.82 SSI 编码格式 0: 二进制码；1: 格雷码 0 1 Stop

C4.83 SSI 状态位数

0: 无状态位

1: 1 位状态位

2: 2 位状态位

3: 3 位状态位

4: 4 位状态位

5: 5 位状态位

6: 6 位状态位

7: 7 位状态位

3 1 Stop

C4.84 SSI 备用位数

0: 无备用位

1: 1 位备用位

2: 2 位备用位

3: 3 位备用位

4: 4 位备用位

5: 5 位备用位

6: 6 位备用位

7: 7 位备用位

0 1 Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C4.85 SSI 多圈位数

0: 无多圈位

1: 1 位多圈位

2: 2 位多圈位

3: 3 位多圈位

4: 4 位多圈位

5: 5 位多圈位

6: 6 位多圈位

7: 7 位多圈位

8: 8 位多圈位

9: 9 位多圈位

10: 10 位多圈位

11: 11 位多圈位

12: 12 位多圈位

13: 13 位多圈位

14: 14 位多圈位

15: 15 位多圈位

0 1 Stop

C4.86 SSI 单圈位数

0: 无单圈位

1: 1 位单圈位

2: 2 位单圈位

3: 3 位单圈位

4: 4 位单圈位

5: 5 位单圈位

6: 6 位单圈位

7: 7 位单圈位

8: 8 位单圈位

9: 9 位单圈位

10: 10 位单圈位

11: 11 位单圈位

12: 12 位单圈位

13: 13 位单圈位

14: 14 位单圈位

15: 15 位单圈位

16: 16 位单圈位

12 2 Stop

C4.87 SSI 状态 0: 正常；1: 异常 - - Read

C4.88 故障码 0~65535 - - Read

C4.89 SSI 单圈值 0~65535 - - Read

C4.90 SSI 圈数 0~32767 - - Read

C4.91 编码器故障位 0...65535 - - Read

C4.92 Hiperface 地址 64~255 64 1 Stop

C4.93 Hiperface 单圈位数 0~16 12 1 Stop

C4.94 Hiperface 多圈位数 0~16 12 1 Stop
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C5 组: 位置控制参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C5.00 控制模式 0: fieldbus；1: 位置模式；2: 速度模式 0 1 Stop

C5.01 位置环比例增益 1 0.01-650.00 10.00 0.01 Run

C5.02 位置环比例增益 2 0.01-650.00 10.00 0.01 Run

C5.03 比例增益切换 0.01-650.00(单位取决于 C4.01) 10.00 0.01 Run

C5.04 位置环积分增益 0~65.000 0.000 0.001 Run

C5.05 位置控制模式 0: PP；1: CSP；2: modulo 0 1 Stop

C5.07 位置反馈公差 0~65.000 1.000 0.001 Run

C5.08 modulo 控制模式 0: 最优；1: 正转；2: 反转 0 1 Stop

C5.14 位置参考小数值 0.000~65.000 0.000 0.001 Run

C5.15 位置数字给定

-32767~32767
最终的数字给定位置是=C5.15+C5.14
(单位取决于 C4.01)

100 1 Run

C5.18 速度前馈增益 0~65.000 0.000 0.001 Run

C5.19 速度前馈滤波 0~65.000 0.05 0.001 Run

C5.20 加速度 0.1~6500.0(单位取决于 C4.02/s^2) 5.00 0.1 Stop

C5.21 减速度 0.1~6500.0(单位取决于 C4.02/s^2) 5.00 0.1 Stop

C5.22 轮廓速度 0.1~6500.0(单位取决于 C4.02/s) 10.00 0.1 Stop

C5.25 位置和速度方向 0:位置增加;1:位置递减 0 1 Stop

C5.26 目标位置到达阈值 0.000-65.000(单位取决于 C4.01) 1.000 0.001 Run

C5.27 目标位置到达延迟时间 0.01~10.00s 0.02 0.01 Run

C5.30 位置插补模式

0:无插值；1:位置线性插值；

2:位置二次插值 3:保留；

4:保留；5:保留

0 1 Stop

C5.31 转矩前馈增益 0~100.00 0.00 0.01 Run

C5.32 转矩前馈滤波系数 0~65535 1311 1 Run

C5.51 抗振滤波器模式选择

0: 无效

1: 一组抗振滤波器生效

2: 两组抗振滤波器生效

3: 三组抗振滤波器生效

4: 四组抗振滤波器生效

0 1 Stop

C5.52 第一组抗振滤波器频率 10.0~6500.0Hz 50.0 0.1 Stop

C5.53 第一组抗振滤波器带宽 0.01-650.00Hz 1.00 0.01 Stop

C5.54 第一组抗振滤波器深度 0.001-65.000 0.1 0.001 Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

C5.55 第二组抗振滤波器频率 10.0~6500.0Hz 50.0 0.1 Stop

C5.56 第二组抗振滤波器带宽 0.01-650.00Hz 1.00 0.01 Stop

C5.57 第二组抗振滤波器深度 0.001-65.000 0.1 0.001 Stop

C5.58 第三组抗振滤波器频率 10.0~6500.0Hz 50.0 0.1 Stop

C5.59 第三组抗振滤波器带宽 0.01-650.00Hz 1.00 0.01 Stop

C5.60 第三组抗振滤波器深度 0.001-65.000 0.1 0.001 Stop

C5.61 第四组抗振滤波器频率 10.0~6500.0Hz 50.0 0.1 Stop

C5.62 第四组抗振滤波器带宽 0.01-650.00Hz 1.00 0.01 Stop

C5.63 第四组抗振滤波器深度 0.001-65.000 0.1 0.001 Stop

C5.64 抗振滤波器的输出值 - - 0.01 Read

C5.65 平均滤波器的输出值 - - - Read

C5.66 低频滤波器谐振频率 0.0-6500.0Hz 0 0.1 Stop

C5.67 低频滤波器衰减系数 0.01-650.00 0.2 0.01 Stop

C5.70 背隙前馈补偿 0.00~655.35(单位取决于 C4.01) 0.0 0.01 Stop

E 组: 功能控制参数

E0: 控制与设定参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E0.00 第一频率设定来源 0...21 0 - Stop

E0.01 第一运行指令来源 0...2 0 - Stop

E0.02 第二频率设定来源 0...21 2 - Stop

E0.03 第二运行指令来源 0...2 1 - Stop

E0.04 频率设定来源组合 0...6 0 - Stop

E0.06 数字设定频率保存方式 0...4 0 - Stop

E0.07 数字设定频率 0.00...[E0.09] Hz 50.00 0.01 Run

E0.08 最高输出频率 50.00...400.00 Hz 50.00 0.01 Stop

E0.09 输出频率上限 [E0.10]...[E0.08] Hz 50.00 0.01 Run

E0.10 输出频率下限 0.00...[E0.09] Hz 0.00 0.01 Run

E0.11 反转运行频率 0.00...[E0.09] Hz 0.00 0.01 Stop

E0.15 低速运行模式 0: 零速运行；1: 下限频率运行 0 - Stop

E0.16 低速频率滞环 0.00...[E0.10] Hz 0.00 0.01 Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E0.17 转向控制
0: 正转 / 反转；1: 仅正转

2: 仅反转；3: 默认转向取反
0 - Stop

E0.18 转向改变死区时间 0.0...60.0 s 1.0 0.1 Stop

E0.25 加 / 减速曲线方式 0: 线性; 1: S-曲线 0 - Stop

E0.26 加速时间 0.1...6,000.0 s 机型 0.1 Run

E0.27 减速时间 0.1...6,000.0 s 机型 0.1 Run

E0.28 S 曲线起始段系数 0.0...40.0 % 20.0 0.1 Stop

E0.29 S 曲线结束段系数 0.0...40.0 % 20.0 0.1 Stop

E0.35 启动方式

0: 直接启动；1: 启动前直流制动

2: 转速追踪启动

3: 根据设定频率自动启动/停机

0 - Stop

E0.36 启动频率 0.00...50.00 Hz 0.05 0.01 Stop

E0.37 启动频率保持时间 0.0...20.0 s 0.0 0.1 Stop

E0.38 启动直流制动时间 0.0...20.0 s (0.0: 无效) 0.0 0.1 Stop

E0.39 启动直流制动电流① 0.0...150.0 % 0.0 0.1 Stop

E0.41 自动启动/停机频率门限 0.01...[E0.09] Hz 16.00 0.01 Stop

E0.42 转速追踪电压恢复率 0...20 10 1 Stop

E0.43 转速追踪减速时间 0.5...20.0 s 2.0 0.1 Stop

E0.45 掉电再启动
0: 无效；1: 对操作面板控制有效

2: 仅对两线控制有效
0 – Stop

E0.46 掉电再启动延时 0.0...10.0 s 1.0 0.1 Stop

E0.47 运行指令优先级 0: 高优先级;1: 低优先级 0 – Stop

E0.50 停机方式 0: 减速停机 1: 自由停机 1；2: 自由停机 2 0 – Stop

E0.51 停机直流制动等待时间 0.00...100.00 s 0.00 0.01 Stop

E0.52 停机直流制动起始频率 0.00...50.00 Hz 0.00 0.01 Stop

E0.53 停机直流制动时间 0.0...20.0 s (0.0: 无效) 0.0 0.1 Stop

E0.54 停机直流制动电流① 0.0...150.0 % 0.0 0.1 Stop

E0.55 过励磁制动系数 1.00...2.00 1.10 0.01 Run

E0.56 紧急停机动作 0: 自由停机 1: 减速停机 0 – Stop

E0.57 紧急停机减速时间 0.1…6,000.0 5.0 0.1 Run

E0.60 点动频率 0.00...[E0.08] Hz 5.00 0.01 Run

E0.61 点动加速时间 0.1...6,000.0 s 5.0 0.1 Run

E0.62 点动减速时间 0.1...6,000.0 s 5.0 0.1 Run
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E0.70 跳跃频率 1 0.00...[E0.09] Hz 0.00 0.01 Stop

E0.71 跳跃频率 2 0.00...[E0.09] Hz 0.00 0.01 Stop

E0.72 跳跃频率 3 0.00...[E0.09] Hz 0.00 0.01 Stop

E0.73 跳跃频率范围 0.00...30.00 Hz 0.00 0.01 Stop

E0.74 跳跃频率窗口加速系数 1...100 1 1 Stop

①: 变频器额定电流的百分比。

E0.00, E0.02 设置范围:
0: 操作面板电位器设定; 1: 操作面板按钮设定;4: EAI1 模拟输入;
5: EAI2 模拟输入;20: 通讯设定 21: 多段速设定

E0.01, E0.03 设置范围:
0: 操作面板输入; 2: 通讯输入

E0.04 设置范围:
0: 未组合；1: 第一频率设定来源 + 第二频率设定来源；

2: 第一频率设定来源 - 第二频率设定来源

3: 第一频率设定来源 x 第二频率设定来源；

4: 两个频率设定来源中的较大者

5: 两个频率设定来源中的较小者

6: 非零通道有效

E0.06 设置范围:
0: 掉电不保存, 停机不保存;
1: 掉电不保存, 停机保存；

2: 掉电保存, 停机不保存

3: 掉电保存, 停机保存；

4: 停机自动记忆

E1: 输入端子参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E1.60 电机温度传感器通道

0: 无效；

3: EAI1 模拟输入

4: EAI2 模拟输入

5: TSI 输入(仅用于 IO plus 卡)
6: 多功能编码器卡温度检测通道输入

0 - Stop

E1.61 断线保护 0: 无效;1: 警告;2: 故障 0 - Stop

E1.62
电机温度传感器断线检

测阈值
0.00...10.0 2.0 0.1 Stop

E2: 输出端子参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E2.15 继电器 1 输出选择 0...28 1 - Stop

E2.15 设置范围:

代码 名称 代码 名称 代码 名称

0 变频器待运行 8 简易 PLC 周期完成 17 计数器中间值到达指示

1 变频器运行中 10 变频器欠压 18 PID 给定工程量到达
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代码 名称 代码 名称 代码 名称

2 变频器直流制动中 11 变频器过载预报警 20 转矩控制方式

3 变频器零速运行中 12 电机过载预报警 21 通讯给定①

4 速度到达 13 变频器外部故障停机 25 变频器故障或告警

5 频率水平检测信号 (FDT1) 14 变频器故障 26 正转

6 频率水平检测信号 (FDT2) 15 变频器正常 27 反转

7 简易 PLC 阶段完成 16 计数器目标值到达指示 28 抱闸控制

①： – 对于参数 E2.15, '21: 通讯给定'的输出与通讯方式

的关系，对于 Fieldbus 方式, 输出由参数 E2.20 的
Bit8 定义。

E3: 多段速与简易 PLC 参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E3.00 简易 PLC 运行模式

0: 无效；1: 经过设定周期后停机

2: 不断循环；

3: 经过设定周期后按最后阶段运行

4: 不断循环且不减速至 0.00 Hz

0 – Stop

E3.01 简易 PLC 时间倍数 1...60 1 1 Stop

E3.02 简易 PLC 周期数 1...1,000 1 1 Stop

E3.10 加速时间 2

0.1...6,000.0 s 10.0 0.1 Run

E3.11 减速时间 2

E3.12 加速时间 3

E3.13 减速时间 3

E3.14 加速时间 4

E3.15 减速时间 4

E3.16 加速时间 5

E3.17 减速时间 5

E3.18 加速时间 6

E3.19 减速时间 6

E3.20 加速时间 7

E3.21 减速时间 7

E3.22 加速时间 8

E3.23 减速时间 8
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E3.40 多段速频率 1

0.00...[E0.09] Hz 0.00 0.01 Run

E3.41 多段速频率 2

E3.42 多段速频率 3

E3.43 多段速频率 4

E3.44 多段速频率 5

E3.45 多段速频率 6

E3.46 多段速频率 7

E3.47 多段速频率 8

E3.48 多段速频率 9

E3.49 多段速频率 10

E3.50 多段速频率 11

E3.51 多段速频率 12

E3.52 多段速频率 13

E3.53 多段速频率 14

E3.54 多段速频率 15

E3.59 阶段 0 频率来源

0: 数字设置频率；3: EAI1 模拟输入

5: 通讯；6: 面板电位器；

8: EAI2 模拟输入

0 - Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E3.60 阶段 0 动作

011, 012, 013, 014, 015, 016 ,017, 018, 021, 022,
023, 024, 025, 026, 027, 028, 031, 032, 033, 034,
035, 036, 037, 038, 041, 042, 043, 044, 045, 046,
047, 048, 051, 052, 053, 054, 055, 056, 057, 058,
061, 062, 063, 064, 065, 066, 067, 068, 071, 072,
073, 074, 075, 076, 077, 078, 081, 082, 083, 084,
085, 086, 087, 088, 111, 112, 113, 114, 115, 116,
117, 118, 121, 122, 123, 124, 125, 126, 127, 128,
131, 132, 133, 134, 135, 136, 137, 138, 141, 142,
143, 144, 145, 146, 147, 148, 151, 152, 153, 154,
155, 156, 157, 158, 161, 162, 163, 164, 165, 166,
167, 168, 171, 172, 173, 174, 175, 176, 177, 178,
181, 182, 183, 184, 185, 186, 187, 188

011 - Stop

E3.62 阶段 1 动作

E3.64 阶段 2 动作

E3.66 阶段 3 动作

E3.68 阶段 4 动作

E3.70 阶段 5 动作

E3.72 阶段 6 动作

E3.74 阶段 7 动作

E3.76 阶段 8 动作

E3.78 阶段 9 动作

E3.80 阶段 10 动作

E3.82 阶段 11 动作

E3.84 阶段 12 动作

E3.86 阶段 13 动作

E3.88 阶段 14 动作

E3.90 阶段 15 动作

E3.61 阶段 0 运行时间

0.0...6,000.0 s 20.0 0.1 Stop

E3.63 阶段 1 运行时间

E3.65 阶段 2 运行时间

E3.67 阶段 3 运行时间

E3.69 阶段 4 运行时间

E3.71 阶段 5 运行时间

E3.73 阶段 6 运行时间

E3.75 阶段 7 运行时间

E3.77 阶段 8 运行时间

E3.79 阶段 9 运行时间

E3.81 阶段 10 运行时间

E3.83 阶段 11 运行时间

E3.85 阶段 12 运行时间

E3.87 阶段 13 运行时间

E3.89 阶段 14 运行时间

E3.91 阶段 15 运行时间
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E4:PID 控制参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E4.00 PID 给定通道 0...10 0 - Stop

E4.01 PID 反馈通道
3: EAI1 模拟输入；4: 编码器卡速度

5: EAI2 模拟输入
0 - Stop

E4.02 PID 给定 / 反馈系数 0.01...100.00 1.00 0.01 Run

E4.03 PID 工程量模拟给定 0.00...10.00 0.00 0.01 Run

E4.04 PID 工程量速度给定 0...30,000 rpm 0 1 Run

E4.05 PID 反馈极性 0: 正极; 1: 负极 0 - Stop

E4.15 比例增益-P 0.000...60.000 1.500 0.001 Run

E4.16 积分时间-Ti 0.00...100.00 s (0.00: 无积分) 1.50 0.01 Run

E4.17 微分时间-Td 0.00...100.00 s (0.00: 无微分) 0.00 0.01 Run

E4.18 采样周期-T 0.01...100.00 s 0.50 0.01 Run

E4.19 PID 前馈动态限制 0.00…100.00 % 10.00 0.01 Run

E4.20 PID 前馈最小取值 0.00…100.00 % 0.00 0.01 Run

E4.30 PID 死区范围 0.0...20.0 % 2.0 0.1 Run

E4.31 PID 调节模式 0, 1 0 - Run

E4.32 PID 工程量检测宽度 0.01...100.00 % 1.00 0.01 Run

E4.33 PID 前馈设置 0: 无效; 1: 有效 0 - Stop

E4.00 设置范围:
0: 无效；1: 操作面板电位器；2: 操作面板按钮；6: EAI1 模拟输

入；7: 通讯；8: 模拟给定 E4.03 9: 速度给定 E4.04; 10: EAI2
模拟输入

E4.31 设置范围:
0: 频率到达上 / 下限时, 停止积分调节 1: 频率到达上 / 下限时,
继续积分调节

E5: 扩展功能参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E5.01
高精度输出电流滤波时

间
5...500 ms 40 1 Run

E5.02 用户定义速度比例系数 0.01...100.00 1.00 0.01 Run

E5.05 泵空转保护门限 0.0 %… [E5.08] 30.0 0.1 Run

E5.06 泵空转保护延时 0.0…300.0 s (0.0: 无效) 0.0 0.1 Run

E5.07 启动时泵空转保护延时 0.0…300.0 s 30.0 0.1 Run

E5.08 泵泄漏保护门限 0.0…100.0 % 50.0 0.1 Run

E5.09 泵泄漏保护延时 0.0…600.0 s (0.0: 无效) 0.0 0.1 Run
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E5.10 启动时泵泄漏保护延时 0.0…600.0 s 60.0 0.1 Run

E5.15 休眠水平 0.00...[E0.09] Hz 0.00 0.01 Run

E5.16 休眠延时 0.0...3,600.0 s 60.0 0.1 Run

E5.17 休眠前提升时间 0.0...3,600.0 s 0.0 0.1 Run

E5.18 休眠前提升幅度 0.0...100.0 % 0.0 0.1 Run

E5.19 唤醒水平 0.0...100.0 % 0.0 0.1 Run

E5.20 唤醒延时 0.0...60.0 s 0.5 0.1 Run

E8: 标准通讯参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E8.00 通讯协议 0: Modbus; 1: 扩展卡 1 - Stop

E8.02 通讯故障保护模式 0.0~60.0 0.0 0.1 Stop

E8.03
通讯过程数据丢失动作

方式

0: 减速停机；1: 自由停机

2: 继续运行；3: 无告警继续运行
0 - Stop

E8.04 过程数据丢失检测时间 0.000 …. 10.000s 0.000 0.001 Stop

E8.10 Modbus 波特率

0~5（0：1200bps；1：2400bps；
2：4800bps；3：9600bps；
4：19200bps；5：38400bps）

3 0 Stop

E8.11 Modbus 数据格式 0~3 1 1 Stop

E8.12 Modbus 本地地址 1~247 1 1 Stop

E8.13
Modbus 电平/边沿触发

选择
0：电平触发 ；1：边沿触发 1 1 Stop

E8.14 Modbus 传输模式选择 0：RTU 传输；1：ASCII 传输 0 1 Stop

E8.15 Modbus ASCII 字符间超时 1.0s~5.0s 1.0 0.1 Stop

E9: 保护与故障参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E9.00 故障自动复位次数 0...3 (0: 无效) 0 - Stop

E9.01 故障自动复位间隔 0.1...60.0 s 10.0 0.1 Stop

E9.02
故障自动复位尝试启动

时间
0…65,535 0 1 Stop

E9.04 诊断设置 0…FFFF 0 1 Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

E9.05 最近一次故障类型 - - - Read

E9.06 前一次故障类型 - - - Read

E9.07 前二次故障类型 - - - Read

E9.10
最近一次故障时输出频

率
- - 0.01 Read

E9.11
最近一次故障时设定频

率
- - 0.01 Read

E9.12
最近一次故障时输出电

流
- - 0.1 Read

E9.13
最近一次故障时输出电

压
- - 1 Read

E9.14
最近一次故障时直流母

线电压
- - 1 Read

E9.15
最近一次故障时功率模

块温度
- - 1 Read

E9.50 最近一次告警类型 - 0 - Read

E9.51 前一次告警类型 - 0 - Read

E9.52 前两次告警类型 - 0 - Read

E9.97 最近一次故障细节 00000...FFFFF 0 - Read

E9.98 前一次故障细节 00000...FFFFF 0 - Read

E9.99 前两次故障细节 00000...FFFFF 0 - Read

E9.04 诊断设置:
● 0000: UE-1 (默认)；0001: 欠压无报错

E9.05...E9.07 显示范围:

代码 名称 代码 名称 代码 名称

0 无故障 32 t-Er, 电机参数整定故障 56 PrEF, 软件升级后参数复位故障

1 OC-1, 恒速中过电流 33 AdE-, 同步电机角度检测故障 60 APE-, 应用软件故障

2 OC-2, 加速中过电流 34 EnCE-, 编码器连接故障 61 APE1, 应用故障 1

3 OC-3, 减速中过电流 35 SPE-, 速度控制环故障 62 APE2, 应用故障 2

4 OE-1, 恒速中过电压 36 PEnC-, 位置编码器故障 63 APE3, 应用故障 3

5 OE-2, 加速中过电压 38 AibE, 模拟输入断线检测 64 APE4, 应用故障 4

6 OE-3, 减速中过电压 39 EPS-, 24V 电源故障 65 APE5, 应用故障 5

8 UE-1, 运行中欠电压 40 dir1, 正转运行方向锁定故障 70 EIbE, 编码器输入断线故障
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代码 名称 代码 名称 代码 名称

9 SC, 电流突升或短路 41 dir2, 反转运行方向锁定故障 71 EPOE, 编码器相序故障

10 IPH.L, 输入缺相 42 E-St, 端子故障信号 72 RDOS, 信号幅值错误

11 OPH.L, 输出缺相 43 FFE-, 软件版本不匹配 73 RLOT, 信号相位错误

12 ESS-, 软启动故障 44 rS-, Modbus 通讯故障 100 PE-1, 软限位故障

20 OL-1, 变频器过载 45 E.Par, 参数设置无效 901 FCd-, 主机通信超时

21 OH, 变频器过热 46 U.Par, 未知参数复位故障 902 FPC-, 现场总线数据配置错误

23 FF, 风扇失效 48 idA-, 内部通讯故障 903 FtL-, RPDO 报文丢失

24 Pdr, 泵空转 49 idP-, 内部参数故障 904 FIn-, 通信平台初始化失败

25 CoL-, 命令值丢失 50 idE-, 变频器内部故障 905 FnC-, 现场总线网络配置无效

26 StO-r, STO 请求 51 OCd-, 扩展卡内部故障 906 FCE-, 通信平台临界误差

27 StO-E, STO 故障 52 OCc, 扩展卡 PDO 设置故障 907 FnF-, 通信平台固件损坏

30 OL-2, 电机过载 54 PcE-, 远程控制通讯故障 908 Fdi-, 现场总线数据无效

31 Ot, 电机过热 55 PbrE, 参数备份 / 复位故障   

E9.50...E9.52 显示范围:

代码 名称 代码 名称 代码 名称

0 无告警 409 FLE, 风扇维护过期 424 APF5, ASF 用户告警 5

6 PLE, 泵泄漏 410 OCi, 通讯数据超过设置范围 430 USdc, 不支持的设备配置

7 OE-4, 停机中过压 411 UH-A, 温度过低告警 440 SLi-, 最大电压速度限定

31 Ot, 电机过热 420 APF1, ASF 用户告警 1 900 iSt, 无效状态转移

100 PF-1, 软限位警告 421 APF2, ASF 用户告警 2 903 FtL, RPDO 报文丢失

403 C-dr, 通讯中断 422 APF3, ASF 用户告警 3 908 Fdi, 扩展卡过程数据无效

408 Aib-, 模拟输入断线保护 423 APF4, ASF 用户告警 4   

F0 组: ASF 参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

F0.01 ASF 版本 - - - Read

F0.02 ASF 标识符 0x0001 … 0x0FFF - - Read

F0.03 ASF API 需求版本 - - - Read

F0.06 ASF 试用剩余时间 0…65,535 - - Read

F0.07 ASF API 实际版本 - - - Read
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

F0.10 ASF 状态 0x0000H…0xFFFFH - 1 Read

F0.20 ASF 指令 1 - 0 - Read

F0.21 ASF 指令 2 - 0 - Read

F0.22 ASF 指令 3 - 0 - Read

F0.23 ASF 指令 4 - 0 - Read

F0.24 ASF 指令 5 - 0 - Read

F0.25 ASF 指令 6 - 0 - Read

F0.26 ASF 指令 7 - 0 - Read

F0.27 ASF 指令 8 - 0 - Read

H 组: 扩展卡参数

H0: 扩展卡通用参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H0.00 控制字 00000...0FFFF 00000 1 Run

H0.01 状态字 - 00000 - Read

H0.02 扩展状态字 - 0x0000 1 Read

H0.03 STO 安全状态字
bit0：STO-A；bit 1: STO-r
bit 2: STO-E；bit3...15: 保留

00000 - Read

H0.04 目标位置高位 0~65535 0 1 Run

H0.05 目标位置低位 0~65535 0 1 Run

H0.10 频率指令 0.00...655.35 0.00 0.01 Run

H0.12 Fieldbus 转矩控制参考 0.0...6553.5 0.0 0.1 Run

H0.14
Fieldbus 前向转矩限定参

考
0.0...6553.5 0.0 0.1 Run

H0.15
Fieldbus 反向转矩限定参

考
0.0...6553.5 0.0 0.1 Run

H0.16
Fieldbus 转矩控制模式的

速度限定
0.00...655.35 0.00 0.01 Run

H0.18 Opt1 激活接口版本 - - 0.01 Read

H0.19 Opt2 激活接口版本 - - 0.01 Read
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H0.20 扩展卡 1 类型 0: 无；1: PROFIBUS 卡
2: CANopen 卡
3: MEP 卡 (多以太网卡)
7: ABZ 编码器卡；

8: I/O 卡
9: 继电器卡；

10: IO plus 卡
11: Resolver 卡

0 - Read

H0.30 扩展卡 2 类型 0 - Read

H0.23 扩展卡 1 软件版本 - - 0.01 Read

H0.33 扩展卡 2 软件版本 - - 0.01 Read

H0.50 Fieldbus 电压指令 0.00...100.00 % 0.00 0.01 Run

H0.00 控制字

位 值 描述 位 值 描述

0
1 运行指令有效

9
1 转矩控制有效

0 无效 0 无效

1
1 点动有效(位 2 决定点动方向)

10/11

11 位置模式

0 无效 10 参考模式

2
1 反转 01 保留

0 正转 00 正常模式(位置控制禁用)

3
1 按功能码设定的停机方式停机

12
1 位置控制使能*1)

0 无效 0 无效*1)

4
1 紧急停车有效

13
1 设定负向软限位*2)

0 无效 0 无效*2)

5
1 故障复位有效

14
1 设置正向软限位*2)

0 无效 0 无效*2)

6
1

停止加/减速有效（停止内部加/减速斜坡产生

器） 15
1 设置当前位置为绝对零位*2）

0 无效 0 无效*2)

7
1 控制字有效   *1）只在位置模式有效

*2）只在参考模式有效0 无效   

8
1 自由停机    

0 无效    
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H0.02 扩展状态字

位 值 描述 位 值 描述

0
1 24V 模式

9
1 保留

0 正常模式 0 保留

1
1 睡眠模式

10
1 保留

0 正常模式 0 保留

2
1 变频器正常

11
1 保留

0 变频器不正常 0 保留

3
1 新位置被应用*1）

12
1 保留

0 新位置未被应用*1） 0 保留

4
1 目标位置到达*1）

13
1 保留

0 定位中*1） 0 保留

5
1 跟随误差过大*1）

14
1 保留

0 正常*1） 0 保留

6
1 参考坐标有效*1）*2）

15
1 保留

0 参考丢失*1）*2） 0 保留

7
1 负向限位使能*1)   *1）只在位置模式有效

*2）只在参考模式有效0 无效*1)   

8
1 正向限位使能*1)    

0 无效*1)    

H1: 通讯卡参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H1.00 PROFIBUS 本机地址 0...126 1 1 Stop

H1.01 当前波特率

0: 无
1: 9.6kbps
2: 19.2kbps
3: 45.45kbps
4: 93.75kbps
5: 187.5kbps
6: 500kbps
7: 1,500kbps
8: 3,000kbps
9: 6,000kbps
10: 12,000kbps

- - Read
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H1.02 当前报文类型

1: PPO1；2: PPO2
3: PPO3；4: PPO4
5: PPO5；6 : PPO6
7: PPO7；8: PPO8

- - Read

H1.10 输出 PZD 1① 0: 未使用; 1: 控制字; 2: 频率指令

3: 空 PZD; 4: ASF 指令 1
5: ASF 指令 2; 6: ASF 指令 3
7: ASF 指令 4; 8: ASF 指令 5
9: ASF 指令 6; 10: ASF 指令 7
11: ASF 指令 8; 12: 转矩指令

13: 正向转矩限定；14: 反向转矩限定

15: 转矩模式下的速度限定

16: DO1/继电器 1 输出 (参见 E2.20)
17: AO1 输出百分比 (参见 E2.28)
18: EDO 取值 (参见 H8.23)
19: EAO 输出百分比 (参见 H8.28)
20: 继电器卡输出 (参见 H9.10)
21: V/f 分离电压指令百分比 (参见 H0.50)
22: 加速时间；23: 减速时间

1 1 Stop

H1.11 输出 PZD 2 2 1 Stop

H1.12 输出 PZD 3 0 1 Stop

H1.13 输出 PZD 4 0 1 Stop

H1.14 输出 PZD 5 0 1 Stop

H1.15 输出 PZD 6 0 1 Stop

H1.16 输出 PZD 7 0 1 Stop

H1.17 输出 PZD 8 0 1 Stop

H1.18 输出 PZD 9 0 1 Stop

H1.19 输出 PZD 10 0 1 Stop

H1.30 输入 PZD 1②

0: 未使用

1: 状态字

2: 扩展状态字

3: 空 PZD
100: d0.00(输出频率)
101...199: d0.01...d0.99 (监视量)

1 1 Stop

H1.31 输入 PZD 2 100 1 Stop

H1.32 输入 PZD 3 0 1 Stop

H1.33 输入 PZD 4 0 1 Stop

H1.34 输入 PZD 5 0 1 Stop

H1.35 输入 PZD 6 0 1 Stop

H1.36 输入 PZD 7 0 1 Stop

H1.37 输入 PZD 8 0 1 Stop

H1.38 输入 PZD 9 0 1 Stop

H1.39 输入 PZD 10 0 1 Stop

①：输出 PZD 1...输出 PZD 10 表示 PROFIBUS 主
站向从站传输的数据流。

②: 输入 PZD 1...输入 PZD 10 表示 PROFIBUS 从
站向主站传输的数据流。
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H8: I/O 卡参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H8.00 EX1 输入选择

0...52

0 - Stop

H8.01 EX2 输入选择 0 - Stop

H8.02 EX3 输入选择 0 - Stop

H8.03 EX4 输入选择 0 - Stop

H8.04 EX5 输入选择 0 - Stop

H8.05 EAI1 输入模式

0: 0...20mA；1: 4...20mA
2: 0…10V；3: 0...5V
4: 2...10V；5: -10...10V

0 - Stop

H8.06 EAI1 输入极性设置 0...3 1 - Stop

H8.07 EAI1 死区滤波值 0.0...30.0 % 0.0 0.1 Run

H8.09 EAI1 滤波时间 0.000...2.000 0.100 0.001 Run

H8.10 EAI1 增益 0.00...10.00 1.00 0.01 Run

H8.15 EAI1 曲线最小给定 -120.0 % ... [H8.17] 0.0 0.1 Run

H8.16 EAI1 曲线最小值 -[E0.09]...[E0.09] Hz 0.0 0.1 Run

H8.17 EAI1 曲线最大给定 [H8.15] ...120.0 % 100.0 0.1 Run

H8.18 EAI1 曲线最大值 -[E0.09]...[E0.09] Hz 50.0 0.1 Run

H8.20 EDO1 输出选择

0...27

1 - Stop

H8.21 扩展继电器输出选择 1 - Stop

H8.22 EDO2 输出选择 1 - Stop

H8.23 Fieldbus 通讯 EDO 输出

Bit0: EDO1 (IO / IO plus 卡)
Bit1: EDO2 (IO plus 卡)
Bit8: relay (IO 卡)

0 - Stop

H8.25 EAO 输出方式

0: 0…10 V；1: 0...20 mA
2: -10...10 V (仅用于 IO plus 卡)
3: 2...10 V；4: 4...20 mA

0 - Run

H8.26 EAO 输出选择

0: 输出频率；1: 设定频率

2: 输出电流；4: 输出电压

5: 输出功率；8: EAI1 模拟输入

9: EAI2 模拟输入

11: 电机温度传感器电源；12: 通讯给定②

13: 设定转矩；14: 输出转矩

0 - Run

H8.27 EAO 增益 0.00...10.00 1.00   

H8.28
Fieldbus 通讯 EAO 输出百

分比
0.00...100.00% 0.00   
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H8.30 EAI2 输入模式

0: 0...20mA；1: 4...20mA
2: 0…10V；3: 0...5V
4 : 2...10V；5: -10...10V

0   

H8.31 EAI2 输入极性设置

0: 极性无效

1: 极性有效, 无转向控制

2: 极性有效, 含转向控制

3: 转向控制组合

1   

H8.32 EAI2 滤波时间 0.000...2.000 0.100   

H8.33 EAI2 增益 0.00...10.00 1.00   

H8.34 EAI2 曲线最小给定 -120.0 %...[H8.36] 0.0   

H8.35 EAI2 曲线最小值 -[E0.09]…[E0.09] 0.0   

H8.36 EAI2 曲线最大给定 [H8.34]...120.0 % 100.0   

H8.37 EAI2 曲线最大值 -[E0.09]…[E0.09] 50.0   

H8.38 EAI2 死区滤波值 0.0...30.0 % 0.0   

H8.39 EAO 曲线最小给定 -100.0 %...[H8.41] 0.0   

H8.40 EAO 曲线最小值 -100.0…100.0 % 0.00   

H8.41 EAO 曲线最大给定 [H8.39]...100.0 % 100.0   

H8.42 EAO 曲线最大值 -100.0…100.0 % 100.0   

H8.87 I/O 卡输出通道诊断

0: 无效；1: EAO 诊断

2: EDO 诊断

3: ERO 诊断/EDO2 诊断

4: 全部输出诊断

1   

H8.00...H8.04 设置范围:

代码 名称 代码 名称 代码 名称

0 未定义功能 22 复位上升/下降指令 37 正转点动

1 多段速控制输入 1 23 转矩/速度控制切换 38 反转点动

2 多段速控制输入 2 25 三线控制 39 计数器输入

3 多段速控制输入 3 26 简易 PLC 停止 40 计数器复位

4 多段速控制输入 4 27 简易 PLC 暂停 41 PID 无效

10 加/减速时间 1 有效 30 第二频率设定来源有效 46 用户参数设置选择

11 加/减速时间 2 有效 31 第二运行指令来源有效 48 电机过热故障常开有效

12 加/减速时间 3 有效 32 故障信号常开有效 49 电机过热故障常闭有效

15 自由停机有效 33 故障信号常闭有效 50 电机过热告警常开有效
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代码 名称 代码 名称 代码 名称

16 停机直流制动有效 34 故障复位 51 电机过热告警常闭有效

20 频率上升指令 35 正转运行 (FWD) 52 按实际运行指令方向点动运行

21 频率下降指令 36 反转运行 (REV)   

H8.20, H8.21, H8.22 设置范围:

代码 名称 代码 名称 代码 名称

0 变频器待运行 8 简易 PLC 周期完成 17 计数器中间值到达指示

1 变频器运行中 10 变频器欠压 18 PID 给定工程量到达

2 变频器直流制动中 11 变频器过载预报警 20 转矩控制方式

3 变频器零速运行中 12 电机过载预报警 21 通讯给定①

4 速度到达 13 变频器外部故障停机 25 变频器故障或告警

5 频率水平检测信号 (FDT1) 14 变频器故障 26 正转

6 频率水平检测信号 (FDT2) 15 变频器正常 27 反转

7 简易 PLC 阶段完成 16 计数器目标值到达指示   

①: '21: 通讯给定'的输出与通讯方式的关系，对于

Fieldbus 方式, 输出由参数 H8.23 定义。

②: '12: 通讯给定'的输出与通讯方式的关系，对于

Fieldbus 方式, 输出由参数 H8.28 定义。

H9: 继电器卡参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H9.00 扩展继电器 1 输出选择

0...27

0 - Stop

H9.01 扩展继电器 2 输出选择 0 - Stop

H9.02 扩展继电器 3 输出选择 0 - Stop

H9.03 扩展继电器 4 输出选择 0 - Stop
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

H9.10 继电器输出设定值

继电器 1 由 Bit0 定义,
Bit0 为'0'时, R1b_R1a 断开

Bit0 为'1'时, R1b_R1a 闭合

继电器 2 由 Bit1 定义,
Bit1 为'0'时, R2b_R2a 断开

Bit1 为'1'时, R2b_R2a 闭合

继电器 3 由 Bit2 定义,
Bit2 为'0'时, R3b_R3a 断开

Bit2 为'1'时, R3b_R3a 闭合

继电器 4 由 Bit3 定义,
Bit3 为'0'时, R4b_R4a 断开

Bit3 为'1'时, R4b_R4a 闭合

0 - Run

H9.97 继电器卡输出通道诊断

0: 无效；

1: 继电器 1 诊断

2: 继电器 2 诊断；

3: 继电器 3 诊断

4: 继电器 4 诊断；

5: 全部输出诊断

0 - Stop

H9.00...H9.03 设置范围:

代码 名称 代码 名称 代码 名称

0 变频器待运行 8 简易 PLC 周期完成 17 计数器中间值到达指示

1 变频器运行中 10 变频器欠压 18 PID 给定工程量到达

2 变频器直流制动中 11 变频器过载预报警 20 转矩控制方式

3 变频器零速运行中 12 电机过载预报警 21 通讯给定①

4 速度到达 13 变频器外部故障停机 25 变频器故障或告警

5 频率水平检测信号 (FDT1) 14 变频器故障 26 正转

6 频率水平检测信号 (FDT2) 15 变频器正常 27 反转

7 简易 PLC 阶段完成 16 计数器目标值到达指示   

①: '21: 通讯给定'的输出与通讯方式的关系对于

Fieldbus 方式, 输出由参数 H9.10 定义。

U 组: 操作面板参数

U0: 通用键盘参数
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代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

U0.00 操作面板控制转向 0: 正转; 1: 反转 0 - Run

U0.01 Stop 按钮控制
0: 仅对操作面板控制有效

1: 所有控制方式均有效
1 - Run

U0.99 控制面板软件版本 00.00...99.99 - 0.01 Read

U1: LED 键盘参数

代码 名称 设置范围 默认 步长 属性

U1.00 运行监视显示
0...99

0 - Run

U1.10 停机监视显示 2 - Run

U1.00/U1.10 设置范围：

代码 名称 代码 名称 代码 名称

0 输出频率 19 REV 限速设置 75 位置环输出频率

1 实际速度 20 功率模块温度 76 实际位置高

2 设定频率 21 实际载波频率 77 实际位置低

3 设定速度 23 功率部分运行时间 78 位置环速度

4 用户定义实际速度 33 I/O 卡 EAI1 输入 79 监控保留

5 用户定义输出速度 34 I/O 卡 EAI2 输入 80 ASF 显示 00

6 编码器频率 37 I/O 卡 EAO 输出 81 ASF 显示 01

7 编码器速度 38 I/O plus 卡 TSI 输入信号值 82 ASF 显示 02

9 V/f 分离设定电压 43 I/O 卡数字输入 83 ASF 显示 03

10 输出电压 47 I/O 卡 EDO1 输出 84 ASF 显示 04

11 输出电流 48 I/O 卡 EDO2 输出 85 ASF 显示 05

12 输出功率 62 I/O 卡继电器输出 86 ASF 显示 06

13 直流母线电压 63 继电器卡输出 87 ASF 显示 07

14 节能计数器 kWh 70 PID 给定工程量 88 ASF 显示 08

15 节能计数器 MWh 71 PID 反馈工程量 89 ASF 显示 09

16 输出转矩 72 最终位置 98 高精度输出电流

17 设定转矩 73 插补位置 99 软件版本

18 FWD 限速设置 74 实际位置   

d0 组: 监视参数
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代码 名称 最小单位 代码 名称 最小单位

d0.00 输出频率 0.01Hz d0.60 继电器输出 -

d0.01 实际速度 1 rpm d0.62 I/O 卡继电器输出 -

d0.02 设定频率 0.01 Hz d0.63 继电器卡输出 -

d0.03 设定速度 1 rpm d0.70 PID 给定工程量 0.1

d0.04 用户定义设定速度 0.1 d0.71 PID 反馈工程量 0.1

d0.05 用户定义输出速度 0.1 d0.72 最终位置 0.1

d0.06 编码器频率 0.01 d0.73 插补位置 0.1

d0.07 编码器速度 1 d0.74 实际位置 0.1

d0.09 V/f 分离设定电压 0.01 V d0.75 位置环输出频率 0.01

d0.10 输出电压 1 V d0.76 实际位置高 1

d0.11 输出电流 0.1 A d0.77 实际位置低 1

d0.12 输出功率 0.1 kW d0.78 位置环速度 1

d0.13 直流母线电压 1 V d0.79 监控保留 1

d0.14 节能计数器 kWh 0.1 kWh d0.80 ASF 显示 00 -

d0.15 节能计数器 MWh 1 MWh d0.81 ASF 显示 01 -

d0.16 输出转矩 0.1 % d0.82 ASF 显示 02 -

d0.17 设定转矩 0.1 % d0.83 ASF 显示 03 -

d0.18 正转速度限定设置 0.01 rpm d0.84 ASF 显示 04 -

d0.19 反转速度限定设置 0.01 rpm d0.85 ASF 显示 05 -

d0.20 功率模块温度 1 °C d0.86 ASF 显示 06 -

d0.21 实际载波频率 1 kHz d0.87 ASF 显示 07 -

d0.23 功率模块运行时间 1 h d0.88 ASF 显示 08 -

d0.33 I/O 卡 EAI1 模拟输入 0.01 V / 0.01 mA d0.89 ASF 显示 09 -

d0.34 I/O 卡 EAI2 模拟输入 0.01 V / 0.01 mA d0.98 高精度输出电流 0.01 A

d0.37 I/O 卡 EAO 输出 0.01 V / 0.01 mA d0.99 软件版本 0.01

d0.38
I/O plus 卡 TSI 输入信号

值
0.001 V

d0.43 I/O 卡数字输入 -

d0.47 I/O 卡 EDO1 输出 -

d0.48 I/O 卡 EDO2 输出 -
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