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Sheet1

		Item		Name		バージョン		備考 ビコウ

		①		PC(IndraWorks DS)		IndraWorks　Ds　14V24		-

		②		Mini USB Type-B		-		ノイズの対策としてフェライトコアが必要

		③		インバーター(EFC5610シリーズ)		FWA-EFC01-NNN-03V32-NN		-

		④		モーター（誘導/同期） ユウドウ ドウキ		-		エンコーダ接続無 セツゾク ナ
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1P 200...240 VAC
(50 /60 Hz)
(L1, L2)

3P 200..240 VAC |, *

(50 / 60 Hz)
(L1,L2,L3)

3P 380.480 VAC L3 ——x

(50 /80 Hz)
(L1,L2,L3)

L2 —

24 V|

_ Analog valtage / current input

%

Analog voltage / current input

O Power supply

®

Signal supply

I, Shielded cables required
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Multi-function digital inputs (1)
External supply PNP

Internal supply P‘NP

|

.

—/ﬁ@m Y :
L e —1lex

e L ew |

—/1:—|:©><4 e i

24v+_/:|_:L@"5 — "55

__'T—l‘.f[‘@sc @ SC :

" @s2av L4 +24vi

@ com 7@ COM

|

|

—————————————————————————————

1, Analog voltage / current input

-

Analog voltage / current input

@

(=) terminal for
5K50 and above

Internal DC choke for
EFC 5610 30K0 and above

|TO1 JAAL..LEK

Analog output

Open collector
or pulse output

Relay output

Communication
interface

oav

O  Power supply
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®  Signal supply

7=, Shielded cables required

SC [+24V|COM |DO1a|DO1b| | ENG
+10V | 485+ | 485- | GND |DC_IN| | PORT
&= Ex £5 BA
+24V max. 100mA
® |58 05 DI1(X1) ~DI4(X4) |PNP/NPN, 24VDC 8mA / 12VDC 4mA
T3 DI5 (X5) PNP/NPN, 24VDC 8mA / 12VDC 4mA,
INJLAAA /NJLR A 71 :max. 50kHz
+10V -
N 5V _
7FAESTAD =
@ Al1 0(2) ~10V_/ 0(4) ~20mA
Al2 0(2) ~10V / 0(4) ~20mA
® |7Frasg A |A0T 0(2) ~10V / 0(4) ~20mA
e : TNEDU/TWNT v T,
@ |7o5mA D0t 30VDC, 50mA (max. 32kHz)
® |YL—HH RO1 (Ta, Tb, Tc) 250VAC 3A / 30VDC 3A
® |[BIE (%) Modbus RTU

M —Y—RXI =2 TIDI2.2EEX SR

rexroth

A Bosch Company




Sheet1

		番号 バンゴウ		名称 メイショウ				説明 セツメイ

		①		デジタル入力		 +24V		max.100mA

						DI1(X1)～DI4(X4)		PNP/NPN,24VDC 8mA / 12VDC 4mA

						DI5(X5)
パルス入力		PNP/NPN, 24VDC 8mA / 12VDC 4mA, 
パルス入力:max.50kHz

		②		アナログ入力		 +10V		-								C1.00		モータータイプ		0...1 		0		-		Stop

						 +5V		-

						AI1		0(2)～10V / 0(4)～20mA

						AI2		0(2)～10V / 0(4)～20mA

		③		アナログ出力		AO1		0(2)～10V / 0(4)～20mA

		④		デジタル出力		DO1:		プルダウン/プルアップ,
30VDC,50mA(max.32kHz)

		⑤		リレー出力		RO1(Ta,Tb,Tc)		250VAC 3A / 30VDC 3A

		⑥		通信（標準）				Modbus　RTU






TORILAR
(1) NPN AEEIR (2) NPN SHEREIR
X1..X5, ] X1...X5=_:
sc **1E ‘ J B SC **:K__
|—<>+24 \Y 9+24 V
©COM ¢COM
X1...X5=_: - ) X1...X5=_:
P N I P [ ¢
5+24 \/ ©+24 V
s COM «COM

(3) PNP NEREIR
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e ST g oot = 2 Zi B
5K50 and above N o
AAA—FK ST0 -

External supply PNP Internal supply P‘NP

—/—::—@X1 S ® X1

Internal DC choke for
EFC 5610 30K0 and above
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f B | T Qo7
e — e e B Open collector !
| [ ! : or pulse output : i s
: s _:_:@ X4 s I ® X4 : : P P | ®§IJ t®§l]§fgz XA P
| L | : : 6
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| | | | : no OO
| @®CcoMm (@) COM g ) 4 10 20—0Os
I i : Communication 3 9
:_________________________@_—)__: | RS485+ () interface % ? 1O0—0O1
@®DC_IN | RS485-@)
®GND : o =
_____________________________ L 9em 0 | EVER | BEBAH P eE
! ®+10V) : COM®,  sTO function (2)
| @5V | ! STO1+ @) 1/7 COM €Y
i }4 Analog voltage / current input e i i — 2/8 STO‘I + A j] a’_ ,\,, ~/ * )l/‘l
i Analog voltage / current input e i @ : ST02+® 3/9 STO‘I _ 9’_ ,\(, \/ * )l/‘l < ,f j— x i
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O  Power supply ®  Signal supply ‘{’_:‘ Shielded cables reguired
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Sheet1

		番号 バンゴウ		名称 メイショウ				説明 セツメイ

		⑦		スタンダード　STO				-






Sheet1

		ピン番号 バンゴウ		信号名称 シンゴウ メイショウ		機能 キノウ

		　 1/7		COM		コモン

		 　2/8		STO1+		入力　チャンネル1

		 　3/9		STO1-		チャンネル1 マイナス端子

		 　4/10		STO2+		入力　チャンネル2

		 　5/11		STO2-		チャンネル2 マイナス端子

		　6/12		+24 V		電源
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IndraWorks DsDE&5E

‘8] IndraWorks Ds @u vy - i
Parameterization  Diagnostics  Service FODI: 7Y “Jb_l@a )y

= | O Back O "‘ & vV 'l n) ol Connection b [LF Selecting the connection..,

‘&  Start new IndraWorks Ds instance ®1 Connect/ Switch online

Drive system simulation Restore last connection

Options...
Empty window

Timeout (0-65535):
Baud rate:

P T

DrERR. -

ERS oSy (W
R— FES ZEER

| b CcOM ¢ LPT)

—g'] IndraWorks Ds

Parameterization  Diagnostics  Service Tools
1| @Back v@ v| # v & ~| i ol | 1

I_ﬁ Bosch Rexroth Enaineering Port (COM4)

®v vy

X YD hEREFLEZIC. COEEMNEES.

[A Show “Selecting the connection” window when starting IndraWorks Ds

Connect

Cancel
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Sheet1

		コード		名称 メイショウ		設定必須 セッテイ ヒッスウ				設定範囲 セッテイ ハンイ		デフォルト		設定単位 セッテイ タンイ		変更有効 ヘンコウ ユウコウ

						誘導モータ ユウドウ		同期モータ ドウキ

		C0.00		制御方式		〇		〇		0～2
(0:V/f,1:SVC,2:FOC)		0		-		Stop

		C1.00		モータータイプ		〇		〇		0～1
(0:誘導,1:同期) ユウドウ ドウキ		0		-		Stop

		※:インバータ種類に合わせて制御方式を設定してください シュルイ ア セイギョ ホウシキ セッテイ

		シリーズ		VFC 3610		VFC 5610		EFC 3610		EFC 5610

		モーター種類 シュルイ		誘導 ユウドウ						誘導 ユウドウ		同期

		制御方式 セイギョ ホウシキ		V/f		V/f,SVC		V/f		V/f,SVC,FOC		SVC/FOC






Sheet1

		コード		名称 メイショウ		設定必須 セッテイ ヒッスウ				設定範囲 セッテイ ハンイ		デフォルト		設定単位 セッテイ タンイ		変更有効 ヘンコウユウコウ

						誘導モータ ユウドウ		同期モータ ドウキ

		C1.05		モーター定格容量[kW] テイカク ヨウリョウ		〇		〇		0.1～1,000.0		インバーターモデル		0.1		Stop

		C1.06		モーター定格電圧[V] テイカク デンアツ		〇		　×(自動計算) ジドウ ケイサン		0～480 		インバーターモデル		1		Stop

		C1.07		モーター定格電流[A] テイカク デンリュウ		〇		〇		0.01～655.00 		インバーターモデル		0.01		Stop

		C1.08		モーター定格周波数[Hz] テイカク シュウハスウ		〇		〇		5.00～400.00 		50.00		0.01		Stop

		C1.09		モーター定格回転速度[rpm] テイカク カイテン ソクド		〇		〇		1～30,000		インバーターモデル		1		Stop

		C1.10		力率 リキリツ		〇		×		0.00～0.99		インバーターモデル		0.01		Stop

		C1.11		モーター極数 キョクスウ		×		〇		0～256		4		1		Stop

		×:非必須 , 〇：必須 ヒッス

		※:力率を取得できない場合、デフォルトのままでいい（自動認識）
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Setting frequency
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Give Back Control To Converter

Take Over Remote Control

OARE

Remote Control
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E IndraWoerks Ds - Remote control - EFCS610

i W 7]

=) Drive
=5 EFC5610
[-{C3) Parameterization
[#-{C3) Monitoring
&-{.5) Diagnostics

b Autotuning
(-2 MasterCommunication
. Sytronix
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Local

Remote

Setting fre|

_______________ =

Servicer

Aute-Tuning

Step 1 : Select motor type

F 31—

| () Asynchronous motor

(®) Synchronous motor

Step 2 : Select control mode

OF—2 44 TEER

@A X 2= IR

(@ Sensoress vector control |

Step 3 : Fill

DUTDINT A —2 —%EBF

Mataor rated power

Mator rated voltage
Mator rated cument
Mator rated frequency

Mataor rated speed

U pPUWwWE Tallil

o

Maotor poles

Show control parameters

() Static auto-tuning

Step 4 : Select and run Auto4uning

(® Rotational auto4uning

Fun Auto-tuning

e e T e e e e e e e e e e e —_———————

Restore factory defaults

_____________________________________________________________________________________________
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Auto-Tuning

OF:3i

Step 1 : Select mator type
(® Asynchronous motor

Step 2 : Select control mode
(O VA control

Step 3 : Fill nameplate parameters

Motor rated power

Mator rated voltage
Mator rated cument

Motor rated frequency
Motor rated speed

Motor rated power factor *

Metor poles

Show control parameters

O Synchrono N
2 ER
(® Sensoress vector control

Step 4 : Select and run Auto4uning

() Static auto4uning
(O Rotational autotuning

k-

Take remote control

Restore factory defaults
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a—K 2 REfE TIHIE RTEHAM | TEAD
C1.05 |E—42—EHEE[KW] 0.4 A N—=8—FET) 0.1 Stop
C1.06 |E—F—FEHREX[V] 200 AIN=3—FETIL 1 Stop
C1.07 [E—F—ERERIA] 2.00% | £ IN—F—FTIJL 0. 01 Stop
C1.08 |E—%—EEKH[Hz] 50. 00 50. 00 0. 01 Stop
€1.09 |E—42—EHEEEE [rpm] 1410 [ AoNnN—8—FTIL 1 Stop
C1.10 |AH= 0.00 AN—F3—FETIL 0.01 Stop
Cl.11 |E—42—%H 4 4 1 Stop
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Sheet1

		コード		名称 メイショウ		設定値 セッテイ アタイ		デフォルト		設定単位 セッテイ タンイ		変更有効 ヘンコウユウコウ



		C1.05		モーター定格容量[kW] テイカク ヨウリョウ		0.4		インバーターモデル		0.1		Stop

		C1.06		モーター定格電圧[V] テイカク デンアツ		200		インバーターモデル		1		Stop

		C1.07		モーター定格電流[A] テイカク デンリュウ		2.00		インバーターモデル		0.01		Stop

		C1.08		モーター定格周波数[Hz] テイカク シュウハスウ		50.00		50.00		0.01		Stop

		C1.09		モーター定格回転速度[rpm] テイカク カイテン ソクド		1410		インバーターモデル		1		Stop

		C1.10		力率 リキリツ		0.00		インバーターモデル		0.01		Stop

		C1.11		モーター極数		4		4		1		Stop		1		Stop
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B FHEIE—% (MSK030C) DI5HE, L TDERE LE S

! .
i Aute-Tuning

1
i Step 1 : Select motor type
() Asynchronous motor

1
i Step 2 : Select control mode

i Step 3 : Fill nameplate parameters

| [o1 k
EXE

1
i Motor rated power

1
i Motor rated voltage

B EERBED

(® Synchronous motor

axX AE

iR

1

i Motor rated curent 0.50 A -

1 e ——

i Motor rated frequency |'ID'|].D'|] | Hz

1

i Motor rated spegd 2000 m
= e 0.00 1)

1

i Motor poles 6"

| * - Optional
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©E ® ERERDAE BIRE L (FHEBELREHEES. FOETHERE)
@ ! 1. #88R 1= & Y R 18Km =0. 58 [Nm/A]
2. IE*% EE.I)II.%::-I_%
S FLs () | LS % (Kn) HEHE HE
OB % BT ERER (In) 0.55 0.58 0.9 [n=Mn/Km
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Sheet1

				トルク(Mn)		定格速度(Nn) テイカク ソクド		π		計算結果[kW] ケイサン ケッカ		計算式 ケイサン シキ

		定格容量(Pn) テイカク ヨウリョウ		0.55		2000		3.1415926		0.1		Pn = (Mn * Nn * 2π) / 60

		⑧-2:定格容量の設定(上表の計算結果) テイカク ヨウリョウ セッテイ ジョウヒョウ ケイサン ケッカ

		コード		名称		設定値 セッテイ アタイ		デフォルト		設定精度		属性

		C1.05		定格容量 テイカク ヨウリョウ		0.1		インバーターモデル		0.1		Stop






Sheet1

				極数ペア(o) キョクスウ		定格速度(Nn) テイカク ソクド		計算結果 ケイサン ケッカ		計算式 ケイサン シキ

		定格周波数(fn)  テイカク シュウハスウ		3		2000		100		fn = o * Nn / 60

		⑩-2:定格周波数設定(上表の計算結果) テイカク シュウハスウ セッテイ

		コード		名称		設定値 セッテイ アタイ		デフォルト		属性

		C1.08		モーター定格周波数[Hz]		100		50		Stop






Sheet1

				トルク(Mn)		トルク係数(Km) ケイスウ		計算結果 ケイサン ケッカ		計算式 ケイサン シキ

		定格電流(In) テイカク デンリュウ		0.55		0.58		0.9		In=Mn/Km

		⑨-2:定格電流設定(上表の計算結果) テイカク デンリュウ セッテイ

		コード		名称		設定値 セッテイ アタイ		デフォルト		属性

		C1.07 		定格電流 テイカク デンリュウ		0.9		インバーターモデル		Stop
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Sheet1

		自动整定获取参数设置		誘導モータ				同期モータ ドウキ

				静態オートチューニング		動態オートチューニング		静態オートチューニング		動態オートチューニング

		C1.12:滑り周波数 スベ シュウハスウ		〇 		〇 		‐ 		‐ 

		C1.13: モータ慣性仮数		‐ 		〇 		‐ 		〇 

		C1.14: モータ慣性指数		‐ 		〇 		‐ 		〇 

		C1.20: モータ無負荷電流		〇 		〇 		〇 		〇 

		C1.21: ステータ抵抗		〇 		〇 		〇 		〇 

		C1.22: ローター抵抗		〇 		〇 		‐ 		‐ 

		C1.23: 漏れインダクタンス		〇 		〇 		〇 		〇 

		C1.24: 相互インダクタンス		〇 		〇 		‐ 		‐ 

		C3.00: 速度ループ比例ゲイン1		‐ 		〇 		‐ 		〇 

		C3.01: 速度ループ積分時間1 ソクド		‐ 		〇 		‐ 		〇 

		C3.05: 電流ループ比例ゲイン		〇 		〇 		〇 		〇 

		C3.06: 電流ループ積分時間		〇 		〇 		〇 		〇 
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Auto-Tuning

P DA — FFa—=2 T AREER G EE

() Static auto4uning

(@) Rotational auto4uning

O

L

O

@uUvy

| Run Auto-tuning |

| Restore factory defaults

Show control parameters
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o

Step 4 : Select and run Auto4uning

() Static auto4uning
() Rotational auto4uning

Auto-Tuning completed successfully .

Run Auto4uning
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Parameterization  Commissioning  Diagnostics  Service Tools  Help

£0.08 | 4 vn—4—RKENBKRHK ] 50~400 50.00 0.01 Stop

o7 M [ | PcE- Remote M

a-F £ BEHE | TIAM | BEEM | EREM

£0. 09 EROE AR RS LR H] E0. 10~E0.08 | 50.00 0.01 Run

=] EFC5610

7 Parameter editor

@) #E4TLTE0. 102 AR ©20&% A B

i 15 Farame
! -3 Monitor b Se: @9 )vYy a—F & BT | TIAN | RTEEM|EEEY
| @2 Diagno{ ™ parameter aroup | F0.10 | HEAOHABERRTRMH] 0~E0.09 | 0.00 0.0 | Run
— e . i{ﬁﬁﬁm]ﬁliﬁﬁﬂ ‘ZUHZ ?OOHZ i
S up X | | | :
A | o (B G0 = | 9 g i | E0. 08D &G A : §’®Eo.oa§zoou¢a)ﬁ—eaﬁ (1 25002)
[FC — [ WA .@250%Aj] ] i 50Hz 400Kz !
M ssicusoninyidaauens | i ! 1 i
R © Q) Z#XEf7TL TE0.09% A i | BE0. 005200 THE | | i
P-0-1074.0.10 Output frequency low limit : E0. 09§ 20Hz *hso |

EO. 100D #i OHH‘. @E0. 10&20THE i
Z
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Sheet1

		コード		名称		設定範囲		デフォルト		設定単位		変更有効 ヘンコウユウコウ

		E0.08		インバーター最大出力周波数[Hz] サイダイ シュツリョク シュウハスウ		50～400		50.00		0.01		Stop



		コード		名称		設定範囲		デフォルト		設定単位		変更有効 ヘンコウユウコウ

		E0.09		使用の出力周波数上限[Hz] シヨウ シュツリョク シュウハスウ ジョウゲン		E0.10～E0.08		50.00		0.01		Run



		コード		名称		設定範囲		デフォルト		設定単位		変更有効 ヘンコウユウコウ

		E0.10		使用の出力周波数下限[Hz] シヨウ シュツリョク シュウハスウ カゲン		0～E0.09		0.00		0.01		Run








E IndraWorks Ds - Remote control - EFCS610

Parameterization Commissicning  Diagnostics  Service Tools Help

|:||JEackav|#v?'|pi: P

7o B 7] ppea stop o ||| % 8| @

=3 Drive

=-{C3) EFC610
&-{C5) Parameterization
&-{C3) Monitaring
&-{C3) Diagnost
=3 Control
: | p Remote control

i - b Austotuning
! -2 MasterCommunication
] [+ Sytronix
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Local ©Q ' Give Back Control To Converier
Remote 5] Take Over Remote Control
Setting frequency Hz

Running Direction
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[ ] Reverse]
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B UTDNSGA—F—2FEZF3—9 5

O— K E=E A1 SR TE L

d0. 00 |[Output frequency[Hz] 0.01

do. 01 Actual speed [rpm] 1

d0. 02 |[Setting frequency[Hz] 0.01

d0. 03 |[Setting speed[rpm] 1

d0. 04 |User-defined setting speed [Hz] 0.1

d0. 05 |[User—defined output speed[Hz] 0.1

dO0. 10 |Output voltagel[V] 1

dO0. 11 |Output current[A] 0.1

d0. 12 |Output power [kW] 0.1

d0. 16 |Output torque 0. 10%

d0. 17 |Setting torque 0. 10%
____________________________ E=F—®l
FLIEr e e LI i
{FC Mame # |Value Unit Comment
I P-0-10528.0 Output frequency 0.00 !
i P-0-1058.0 Actual speed 0 !
| P-0-1058.0 Setting frequency 1667 '
i P-0-1058.0 User-defined sething speed 16.7 '
! P-0-1058.0 User-defined output speed 0.0 '
{ P-0-1058.0 Output voltage 0 i
| P-0-1058.0 Output current 0.0 |
{ P-0-1058.0 Output power 0.0 i
| P-0-1058.0 Output torgue 0.0 !
:lF'—D—‘IDES.D Setting torque 0.0 !
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KIINTGA—F—FZF3—DHEIFpZESE

PR R SSHmm@B SO k| @+

FC Mame

P-0-1058.0 Output frequency
P-0-1058.0 Actual speed

P-0-1058.0 Setting frequency
P-0-1058.0 User-defined setting speed
P-0-1058.0 User-defined cutput speed
P-0-1058.0 Output voltage

P-0-1058.0 Output current

P-0-1058.0 QOutput power

P-0-1058.0 Output torgue

! P-0-1058.0 Setting torque

1
!
# |Value Unit Comment !
16.66 !
233 !
16.67 |
167 - i
167 :

14 !
0.8 !
0.0 !
0.0 i

1
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Sheet1

		コード		名称 メイショウ		設定単位 セッテイ タンイ

		d0.00		Output frequency[Hz]		0.01

		d0.01		 Actual speed [rpm]		1

		d0.02		Setting frequency[Hz]		0.01

		d0.03		Setting speed[rpm]		1

		d0.04		User-defined setting speed [Hz]		0.1

		d0.05		User-defined output speed[Hz]		0.1

		d0.10		Output voltage[V]		1

		d0.11		Output current[A]		0.1

		d0.12		Output power[kW]		0.1

		d0.16 		Output torque		0.10%

		d0.17		Setting torque		0.10%
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Parameterization  Commissicning  Diagnostics  Service  Tools  Help
=L 050000 @,3%*‘
=1- 3 Drive
-Ella EFC5610 | g .
) Paramé] %t Parameter editor
&-{.3) Moritor{ Mz Search parameters

PcE- Remote M

-——

| FC [E0.08

o [Y=1E

' Name Maximum output frequency

h Diagno; [_| Parameter group :Stam oK
- Control 'Min  50.00
: 1
-y MasterCommunication 'Max  400.00
-3y Sytronix :
Male 00
_______________________________________________________________ i ﬁﬁ\?
_____________________________________ |
¥
1
1
1
O m— E = 1
OINTA—R—ZBRET SHE. AN | . :
ER ; o o 2 A -~ E0.00 : First frequency setting source |
m" @7 U “j7 HiE| FAR %| g :E—/)-l O)iﬁl:ls %O)iiﬂb‘ - E0.01 : First un command source :
| = - E0.02 : Second frequency setting source !
FC Name |#|"u"d E |Urlt |C|:|rr: ED.03 ~Samamcbaim ammmamanies 1
s = 1
P-0-1074.0] Maximum cutput frequency TR{.00 — i _ !
S |
| 1
o - o | 1
5 S B[] | 1
@ S~ | IR B & .02 - Maximum output frequency S . A
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