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1.Inledning

Denna manual ar endast en kortfattad oversikt for att underlatta vid konstruktion och
inkoppling av Rexroths ctrlIX DRIVE servo drives.

| manualen beskrivs XCS, XCD, XMS, XMD, XVE, XVR, XLI och XMV. For denna
generation ar kraft- och kontrolldelen ihop byggd som en enhet.

For ytterligare information och referenser till erforderliga standarder och detaljer hanvisas till
manualerna nedan.

Forslag pa forandringar och forbattringar av detta dokument tas emot via

E-post till techical.support@boschrexroth.se

Denna och dvriga snabbguider pa svenska kan hamtas fran
https://www.boschrexroth.com/sv/se/snabbguider-elektriska-driv-och-styrsystem/

1.1 Rekommenderad dokumentation

For mer utforlig dokumentation hanvisas till foljande manualer pa engelska

e ctrIX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)

e ctrIX DRIVE Drive Controllers, Supply Units — Instruction Manual (R911392530)

e ctrIX SAFETY "Safe Torque Off" Safety Option in ctrIX DRIVE- Application Manual
(R911383774)

Dessa manualer kan hadmtas fran www.boschrexroth.com/mediadirectory.

1.2 Service och support

For att fa service och support finns foljande telefonnummer att anvanda:

Vardagar 08:00 — 16:30
Bosch Rexroth Sverige
08 727 91 60

Ovrig tid
Service-Hotline Tyskland
+49 9352 40 50 60
service.scv.@boschrexroth.de

Bra att ha tillhands nar ni ringer supporten for att fa snabbare assistans (relevant
servoparameter inom parentes):

e Kraftdel, exv. XCS1-W0023xxx-xxNETTONNNN ()

e Mijukvara, exv. FWA-XD1-AXS-V-03RSN-NN()

o Komplett motorbeteckning, exv. MS2N03-DXXXN-AXDGO-NNNNN-NN ()

Bosch Rexroth AG
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2. Terminologi

| texten nedan forklaras den terminologi som anvands i detta dokument.

Kraftdel

Hogspanningsdel av driften. Kraftdelen styrs av Kontrolldelen.

Kontrolldel

Den del av driften som exv. hanterar reglerlooparna, motorstyrningen, I/O-hantering,
felhantering samt kommunicerar med det 6verordnade styrsystemet. Kontrolldelen
styr Kraftdelen.

Drift

Servoforstarkaren som helhet dvs Kraftdelen + Kontrolldelen. Refereras aven till som
Servot.

Drivsystem

Driften och Servomotorn som ett system. Refereras aven till som Servosystemet.
Servomotor

En synkronmotor med aterkoppling (enkoder, resolver eller liknande).

Kraftdel (exempel XCS) Kontrolldel (exempel XCS)

of 1 I o

la

e@ ==

000 Q00

XCs

XCS ar enaxlig converter fran ctrlX DRIVE-serien. En kompakt drift for strommar som
stracker sig mellan 23-280A. XCS genererar en DC-busspanning fran
matningsspanningen och omvandlar den till en kontrollerad AC-utspanning med
varierbar amplitud och frekvens for drift av en servomotor. DC-busspanningen som
genereras i enheten kan anvandas for att ytterligare tillfora enaxlade XMS och
dubbelaxlade XMD inverters.

XCD

XCD ar en converter med dubbla axlar fran ctrIX DRIVE-serien. En kompakt drift for
23A. XCD genererar en DC-busspanning fran matningsspanningen och omvandlar
den till en kontrollerad AC-utspanning med varierbar amplitud och frekvens for drift
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av servomotor. DC-busspanningen som genereras i enheten kan anvandas for att
ytterligare tillfora XMS-enaxliga och XMD-dubbelaxel inverters.

XMS

XMS ar enaxlig inverter i ctrIX DRIVE-serien som drivs av en direktspanning och
anvander den for att generera en kontrollerad AC-utspanning med varierbar amplitud
och frekvens for drift av en motor. Invertern forsorjs av DC-bussen i XVE- eller XVR-
forsojningsenhet och/eller XCS- eller XCD-convertsen.

XMD

XMD ar en inverter med dubbla axlar i ctrIX DRIVE-serien som drivs av en
direktspanning och anvander den for att generera en kontrollerad AC-utspanning
med varierbar amplitud och frekvens for drift av motor. Invertern forsorjs av DC-
bussen i XVE- eller XVR- férsojningsenhet och/eller XCS- eller XCD-omvandlarna

XVE
XVE-foérséjningsenhet i ctrlX DRIVE-serien generar en DC-busspanning fran
matningsspanningen.

XVR

XVR ar en energieffektiv och regenerativ matningsenhet i ctrIX DRIVE-serien. Den
genererar en DC-busspanning fran matningsspanningen. Regenerativ energi kan
aterforas till elnatet och DC-busspanningen kan regleras pa en konstant niva,
oberoende av matningsspanningen. Bromstransistor och nodbromsmotstanden som
anvands i handelse av fel pa matningsspanningen ar redan integrerade.

XMV

DC/DC-omvandlaren fran ctrIX DRIVE-serien ar forsorjd med likspanning och
genererar varierbar likspanning. Enheten kan bade drivas pa spanningsstyrning eller
stromstyrning.

XLI
XLI ar en natanslutningsmodul som ar nodvandig som natforsorjning for drift av XVR.
XLI bestar av natfilter, kommuterande reaktorn och natverkskontaktorkomponent.
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3. Lokalisering av kontakter pa kraftdel
Inkoppling av kraftdelen sker pa dess under-, éver- och framsida

3.1 Lokalisering av kontakter XCS

3.1.1 XCS*-W0023

Framsida Oversida Undersida
XD02—= _Fs—XD02
-
IE
a 38—+ XD10
@ B—T1—XG02
XD02: DC-buss XD10: Styrspanning XDO01: Kraftmatning
XGO02: Bb relakontakt XDO04: Externt bromsmotstand
XZ03: Hybrid anslutning
(motorns kraftanslutning samt
anslutning av broms och
temperaturgivare)
XG20: Digital motor-
enkoderanslutning
3.1.2 XCS*-*0054/70
Framsida Oversida Undersida
XDOZ—: D- —XD02
- = =_j—
- - ®——XG03
J B ] o [©@——XG20
;:I — XDO1
§]——XD04
E 3+ xD10 bood X003
B XG02
T @ C 1
AT s
XD02: DC-buss XD10: Styrspanning XDO01: Kraftmatning

XGO02: Bb relakontakt XDO04: Externt bromsmotstand
XDO03: Anslutning av motor
XG03: Overvakning av
motortemperatur och broms
XG20: Digital motor-
enkoderanslutning
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3.1.3 XCS*-WO01xx

DG000730

Framsida Oversida Undersida
- | |
XD02- ‘f[;; rl - XD02
B ] B} XG20
[]——xeoa
|1 XD01
E3-f-xn10 Eod  Poo—xDo3
E—1xG02 | | =
|
XD04 ilg ] —
000 o0 0|
1

XD02: DC-buss

XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt
XDO04: Externt

XDO01: Kraftmatning
XDO03: Anslutning av motor
XGO03: Overvakning av

XD04 ﬂ

bromsmotstand motortemperatur och broms
XG20: Digital motor-
enkoderanslutning
3.1.4 XCS*-*02xx
Framsida Oversida Undersida
o e e s xooe oot | K| [ ] vz
| kel | 0-——xco3
E3H—-XD10 0 OXE))’IO ‘9&803% n
B XG02

XD02: DC-buss

XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt
XDO04: Externt
bromsmotstand

XDO01: Kraftmatning

XDO03: Anslutning av motor
XG03: Overvakning av
motortemperatur och broms
XG20: Digital motor -
enkoderanslutning
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| DeOb102801_Anpng

Gl

Framsida Oversida Undersida
XD02—|{x—J=—}i|-XD02 | ] E_ﬂ—

) — ] @ [O)—1— XG20.1
—— 1 X703.1
[@)—+— xG20.2
———————1—XZ03.2

E_3xD10 a———1—XD04

—1— XD01

B—1 xco02

XD02: DC-buss

XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt

XDO01: Kraftmatning

XDO04: Externt bromsmotstand
XG20: Digital motor-
enkoderanslutning

XZ03: Hybrid anslutning
(motorns kraftanslutning samt
anslutning av broms och
temperaturgivare)
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3.3 Lokalisering av kontakter XMS

3.3.1 XMS*-W0006 ... 36

I=

Framsida Oversida
Undersida
Fve]
XD02 iz b~ XD02
i XG20—
XZ03 -
XD10—5__ ¢

11

XD02: DC-buss

XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt

XG20: Digital motor-
enkoderanslutning

XZ03: Hybrid anslutning
(motorns kraftanslutning samt
anslutning av broms och

temperaturgivare)
3.3.2 XMS*-W0054 ... 90
Framsida Oversida Undersida
XD02 2 -—F! - XD02 | | = XG03
SR I ol x&20

L

0000 XD03

XD02: DC-buss

XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt

XG20: Digital motor-
enkoderanslutning

XDO03: Anslutning av motor
XG03: Overvakning av
motortemperatur och broms
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Framsida Oversida Undersida
i B
XDO02 'r_Z__Z__Z _' XDO02
) Y — - o] XG20
E |—rXxGo3
£ 3-pX010 oo XDo3
B XG02 4
—s e.ll-—
000 Ig ]
XD02: DC-buss XD10: Styrspanning XG20: Digital motor-
XGO02: Bb relakontakt enkoderanslutning
XD03: Anslutning av motor
XGO03: Overvakning av
motortemperatur och broms

3.3.4 XMS*-W0150 ... 180

Framsida Oversida Undersida
alNn, npe
la_ Y
XD02 _—-ﬁ ey XD02
J o ‘xezo
] xGo3
——XD03
g 3 XD10
H— XG02 I I
—|

o

XD02: DC-buss

XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt

XG20: Digital motor-
enkoderanslutning

XDO03: Anslutning av motor
XG03: Overvakning av

motortemperatur och broms
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3.3.5 XMS*-W0210 ... 280

Framsida Oversida Undersida
un J‘Lo
XD02 ﬁ:—:—:‘:‘ — Pl XD02 J%
—/ A ] @ X620
Bl xco3
| XD10 ORORC XDO03
3 XG02 I Il
—
I |E

XD02: DC-buss

XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt

XG20: Digital motor-
enkoderanslutning

XDO03: Anslutning av motor
XG03: Overvakning av
motortemperatur och broms
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3.4.1 XMD*-W0606...W2323
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Framsida Oversida Undersida
o
xooz—Ln_J —XD02
1 [
s oT1—XD10
B— XGo2
XD02: DC-buss XD10: Styrspanning XG20: Digital motor-
XGO02: Bb relakontakt enkoderanslutning
XZ03: Hybrid anslutning
(motorns kraftanslutning samt
anslutning av broms och
temperaturgivare)
3.4.2 XMD*-*5454/-*7070
Framsida Oversida Undersida
XD02 —— —+—XD02
) | XG03.1
XG20.1
y XG03.2
XG20.2
XD03.2 |
XD03.1 —
B3] xo1o
B—+ xco2
XD02: DC-buss XD10: Styrspanning XG20: Digital motor-
XGO02: Bb relakontakt enkoderanslutning
XD03: Anslutning av motor
XGO03: Overvakning av
motortemperatur och broms
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3.5 Lokalisering av kontakter XVE

Framsida Oversida Undersida
g ) |"‘B [ r——
X002 —- ¢ ﬂ] [ ]7—XDo02 ° -[ﬂmﬁ . aﬁl— XG20
i ———————— |l XG03
_|%r"ﬁ]['g" H @
|||_|_||IIIIIIIIIIIIIIIIII| .
— o
) ‘5665”& — @
XDO1 —&j— ik
XDO01: Kraftmatning XDO04: Externt/Internt XG20: Utan funktion
XDO02: DC-buss bromsmotstand XG03: Utan funktion
XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt

3.6 Lokalisering av kontakter XMV

Framsida Oversida Undersida
[T
ol N L
XD02 12— 1 XD02 |
== — L1 — o1 XG20
E|—xco3
[ood-——1XDo03
s s|l-+XD10
B—XG02
|- | T
5]
[oNoNe)] l‘
XD02: DC-buss XD10: Styrspanning XG20: Utan funktion
XGO02: Bb relakontakt XGO03: Utan funktion
XDO03: DC-buss choke XLL
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Framsida

Oversida

Undersida

xnoz—l 1% . +—— XD02Z

=

@ PR E O

————~+— XDO03

XDO02: DC-buss
XDO03: Kraftmatning/Anslutning
XLI-XVR

XDO04: Externt eller internt

bromsmotstand
XD10: Styrspanning
XGO02: Bb relakontakt

XG20: XLI-buss
XGO03: Utan funktion

3.8 Lokalisering av kontakter XLI

°°°_|-—_J\."—°°°

l}l @0 l;l
|

XDO1 (&) XD03

Framsida Oversida Undersida
N e
| Allll]

2 ’:'-'-?\4 -L.
(@)
N=

XDO01: Kraftmatning

XDO03: Anslutning mellan XLI-
XVR

@: Jord

XD10: Styrspanning

XG20: XLI-buss
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4.Inkoppling av kraftdel

4.1 Allmant

XCD kan koras pa 1-fas/3-fas. XCS kan, baserat pa modell, koras pa 1-fas/3-fas.
Resterande modeller kors pa trefas. Vid enfasdrift blir effektiviteten lagre och detta maste

beaktas nar dimensioneringen av motorn gors.

Tillaten spanning ar vid 1-faskoppling 200 - 240VAC (+10%) och vid 3-fasinkoppling 200-

500VAC (x10%).

Kraften ansluts pa kontakten XDO1.

Kontaktens inkopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Identifica- | Function 3-phase operation | Function 1-phase operation
tion
L1 connection to supply mains (L1)
L'Z L'3 L2 connection to supply mains connection to neutral con-
(L2) ductor supply mains
g Q L3 connection to supply mains n.c.
(L3)
DAGOGT7401 maFH11 /-) connection of equipment grounding conductor of drive con-
& troller

Figur 1: Kontakt XD01

Det ar olika typer av anslutning beroende pa enhet:

e Skruvanslutning vid enhet ( ©).

e Skruvanslutning vid anslutning (—st=—).

e Fjaderterminal vid anslutning (—(——).

Oversikt 6ver de olika anslutningarna:

PE + xDOL XDO1 XDO1
Lilo L3 L1233 L1233
RN Piid
Component $9%% TRF7T
XCS 0100, 0120: 35 mm?2 0054, 0070: 16 mm?2 0023: 10 mm?

0150, 0180: 50 mm?
02xx: 120 mm2

XCD 2323: 10 mm?2

XLI/XVR/XVE

0048: 35 mm?2
0072, 0075: 50 mm?2
0100: 120 mm?

Figur 2: De olika anslutningarna XD01

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”

kapitel 9.3.11.
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4.1.2 Avsakring

Dimensionering av sakring gors beroende pa motorns effektatgang, driftens maximala
stromgang och om det sitter flera drifter i serie.

Automatsakring bor anvandas. Om smaltsakring anvands far man inte samtidig brytning av
alla faser vid eventuellt fel och detta ar inte bra. Karaktaristik typ C ar fullt tillrackligt da
startstrom kontrolleras av servot.

Motorskydd bor inte anvandas da kortslutningsskyddet pa dessa ar for hogt (10-15 ganger
installd strom).

4.1.3 Kontaktor

Kontaktorn skall finnas for att kunna bryta bort kraften fran servot. Kontaktorn skall vara
dimensionerad baserat pa den nominella strommen pa servot/servona.

For att inte kraft skall finnas pa driften innan den ar igang eller vid eventuellt fel skall man
anvanda driftens egna potentialfria relakontakt (Bb) for att bryta upp kretsen till
kontaktorspolen. Bb-kontakten forklaras i kapitlet om kontakt XG02.

En annan rekommendation ar att koppla en kontakt fran nodstoppet i serie med Bb-relana.
Se figur nedan:

Extern styrspénning (24 VDC)

|

Huvudkontaktor E]:l KA

Nodstopp

Kraft pa K1

Figur 3: Schematisk inkoppling av kraftkontaktor
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4.1.4 Filter (XNF) och drossel (XNL)

For att klara EMC-kraven maste ett filter anslutas fore driften. Ett filter kan forsorja fler drifter
om man tar hansyn till systemets totala effektforbrukning etc.

En annan komponent som kan monteras innan filtret ar en motordrossel. Denna kan oka
kapacitet samt aven bidra till Iagre EMC emission.

Ett schematiskt exempel pa inkoppling av filter och drossel visas i foljande figur:

Figur 4: Schematisk inkoppling av filter (XNF) och drossel (XNL). Notera att ledarna bor
vara tvinnade mellan filtret/drossel och driften.
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4.2 XD02, L+ L-, DC- bussanslutning

4.2.1 Vid implementering av DC busskoppling

Maximalt antal enheter som kan kopplas samman via DC-busskoppling beror pa:

Kraftreserverna for de enheterna som kraftmatar, vilket ar skillnaden mellan
enhetens DC-buss mojliga kontinuerliga effekt och den effekt som forbrukas av
motorn som ar ansluten till enheten.

Summan av DC-busskrafterna for alla medféljande enheter

Natspanningsvardet

Den maximala kontinuerliga effekten som kan slingas genom DC-bussanslutningen
XDO02

4.2.2 Prestationsberoende arrangemang

Forsorjningsenheterna kan spanningsmata servon pa bada sidorna.

Arrangera servon enligt deras prestanda: Placera servon med hog prestanda sa nara
den forsorjande enheten som mojligt (forsjningsenhet eller convertern). Ideellt ar
servon jamnt placerade till vanster och hoger om den forsorjande enheten. Med
XVR-matningsenheter kan servon placeras till hoger, eftersom XLI-
natanslutningsmodulen ar monterad till vanster om XVR.

Placera DC-bussens kondensatorenhet sa nara den férsérjande enheten som mojligt
eller det mest kraftfulla servot. Anslut DC-busskondensatorenhet till drivregulatorn via
DC-bussanslutningen.

4.2.3 Klobultar (Se bild nedan) for DC-bussanslutning

Figur 5: L+ L-

Som standard ar klobultarna for DC-bussanslutning forinstallerade till vanster om
enheterna.

Klobultarna pa hégprestandaservon (= 150A) ar tjockare an klobultarna pa
lagprestandaservon (< 120A). De tjocka klobultarna passar inte genom 6ppningen pa
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enheter med tunna klobultar. Daremot passar tunna klobultar genom 6ppningen pa
enheter med tjocka klobultar.

e Om du ordnar lagprestandaservon till vanster om de hégprestandaservona, montera
de tunna klobultarna fran vanster till hoger.

|| | | | | |

33

0ZLOM >
0SLO0M <

Figur 6: Prestanda-arrangerade servon

4.2.5 DC-bussadapter XAS4

For flerradsarrangemang av enheter som inte ar direkt monterade bredvid varandra anvands
tillbehoret XAS4 for DC-bussanslutningen.

Viktigt att tanka pa vid denna typ av anslutning:

e Placera alltid en XLC vid varje forskjutet enhetspaket (Se bild nedan)

e Placera XLC vid punkten dar DC-bussinmatningen sker.

e Dimensionera den minsta storleken pa XLC i enlighet med den planerade
kontinuerliga effekten for respektive enhetspaket.

Drive package A:
)(Asq_’ e Al: Supply unit/converter

e A2, A3, Ad: Inverter

Drive package B:

A1l AZ |A3|Ad| |4 B1,B2, B3: Inverter

e XLC: DC bus capacitor unit

XAS4: DC bus adapter

= Chapter 13.3.1 “XAS4 - Purpose, type code, assignment,
cable cross sections " on page 335

XLC | B1 |B2|B3

Figur 7: Tillbehoret XAS4

For information kring lastkapacitet/ berakning/inkoppling/arrangemang med mera hanvisas
till “ctrIX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)” kapitel 4.3.17.
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4.4 Inkoppling av motor: XD03, XG03 och XZ03

Inkoppling av motorn sker vanligtvis med fardigt kablage pa kontakterna XD03, XG03 och
XZ03 som sitter pa driftens undersida.

For att fa en bra skarmning och snygg installation kan man anvanda tillbehér XAS2 som
monteras pa driftens undersida.

Om man vill ansluta egenhandigt tillverkad kabel till driften ser kontakten ut enligt foljande:

XDO03 ar motorns kraftanslutning. Se till att koppla motorn fasriktigt. Motorn kommer
annars rora sig i fel riktning om det ar felkopplat.

XGO03 ar anslutning av broms och temperaturgivare. Alla Rexroths standardkablage
har bromsstyrning forberedd sa man behdver inte valja olika kablar for bromsade
respektive obromsade motorer.

XZ03 ar en hybrid anslutning (motorns kraftanslutning samt anslutning av broms och
temperaturgivare).

; — MotTemp+
(=— MotTemp-

L« —

i
|
|
|
|

==l = == s = = =k

[
[
[
[
I
|
[
[
[
[
. )
l..L—Tr————[T—LJ

Figur 8: XD03, XG03, XZ03 inkoppling av kraft-, broms- och temperaturgivarkablage
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Det ar olika typer av anslutning beroende pa enhet:

e Skruvanslutning vid enhet ( ©)

e Skruvanslutning vid anslutning (—st=—)

¢ Fjaderterminal vid anslutning (—(=—)

Oversikt éver de olika motoranslutningarna:

XZ03Y
z =
PE + XDO03 o 2253
© i | ARRD awen® BEES
component | ¢ $ ¢ ¥¥Y¥Y (TR RT TTRR
XCS 1x 1x 1x
0100, 0120: 35 mm? 0054, 0070: 10 mm2 0023: 10 mm2
0150, 0180: 50 mm?
02xx: 120 mm?2
XCD - 2
0606...2323: 10 mm?
XMS 1x 1x 1x
0100, 0120: 35 mm? 0054, 0070: 10 mm2 0006...0036: 10 mm2
0150, 0180: 50 mm? 0090: 16 mm?
02xx: 120 mm?2
XMD - 7% 7%
W5454, W7070: 10 mm? |  0606...2323: 10 mm?

Figur 9: Motoranslutningarna XD03, XZ03

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella

dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”

kapitel 9.3.11.
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4.5 Bb-rela XG02

Kontaktens inkopplingspunkter ar enligt féljande figur:

ctrIX DRIVE 23/ 41
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View Connec- Signal name Function
tion
1 Rell Bb relay contact signals:
2 Rel2 e Readiness for opera-
tion
e |nverter power enable

Spring terminal (connector) Unit min. max.
Connection cables mm? 0.2 1.5
Stranded wire AWG 24 16
Wire stripping length mm 10
Loading capacity of the contacts Vv 30

A 0.01 1

Figur 10: Kontakt XG02

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”

kapitel 9.3.11.
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4.5 Inkoppling av bromsmotstand: XD04

XDO04 anvands for att ansluta det integrerade eller externa bromsmotstandet HLR.
Bromsmotstandet ar anslutet till DC-bussen via en intern switch.

Kontaktens inkopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- Signal name Function
tion
1 n.s. Braking resistor connec-
tion
2 n.s. Braking resistor connec-
tion

Figur 11: Kontakt XD04 (10/16mm)

Kontaktens inkopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Identifica- Function
tion
PE Equipment grounding conductor
2 Braking resistor
1 Braking resistor

Figur 12: Kontakt XD04 (35mm)

Det ar olika typer av anslutning beroende pa enhet:

e Skruvanslutning vid enhet ( ©)
e Skruvanslutning vid anslutning (—st=—)

e Fjaderterminal vid anslutning (——=—)

Oversikt 6ver de olika anslutningarna:

XD04 ):DO; XD04
PE 2 1 o 1| f
Component ? % §) ?/ ?/ \f]‘j \f[‘/
XCS 02xx: 35 mm? 01xx: 16 mm? 0023, 0054, 0070:
10 mm?
XCD - - 2323: 10 mm?2
XLI/XVR/XVE 0100: 35 mm?2 0048, 0072, 0075: -
16 mm?2

Figur 13: De olika anslutningarna XD04
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4.6 Inkoppling av styrspanning XD10

24VDC ansluts till kontakten XD10 som sitter pa ovansidan av alla kraftdelar. Matning
appliceras externt for bromsreglage, digitala ingangen/utgangen och
kontrollsektionen/stromdelen av servot.

Driftens styrspanning skall inte brytas vid nédstopp, da riskerar man att motorer i rérelse
forflyttar sig okontrollerat.

Kontakten ser ut enligt foljande figur:

View Connec- Signal name Function
tion
1 oV Reference potential for
power supply
2 +24V Power supply
Spring terminal at connector Unit min. max.
Connection cables mm? 0.2 6
Stranded wire AWG 24 8
Stripped length mm 10
Power consumption W Pus (see control voltage data)
Voltage load capacity V Uns (see control voltage data)
Current carrying capacity "looping A 41
through" from OV to 0V, 24V to 24V
Polarity reversal protection Within the allowed voltage range by internal protec-
tive diode
Insulation monitoring Possible

Figur 14: Kontakt XD10 utseende och specifikationer pa kablage
For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella

dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”
kapitel 9.3.11.
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4.7 Anslutning av XLI till XVR XG20 (Galler endast XVR/XLI)

Denna anslutningspunkt anvands for att ansluta XLI till XVR.

Anslutningskabeln (R911403093; RG2-500AABNN-000,5; length incl. connector: 0,5 m)
levereras i samband med XLI.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- Function
tion
1 Communication
2
(=] L 3
& L <
Fud - 5
6
Properties Unit min. max.
Connection cables mm? 0.25 0.5
Stranded wire
Type FireWire

Figur 15: Kontakt XG20, XLI bus

4.8 Digital motorenkoderanslutning: XG20

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name Function
tion
A 1 n.c.
2 GMND Enc Reference potential for voltage
supply
3 +13V Enc Encoder supply 12 V
~ 4 n.c. -

5 Enc_Data+ Data transfer positive

6 Enc_Data- Data transfer negative
Properties Unit min. man.
Connection cables mm? 0.25 0.5
Stranded wire
Encoder evaluation type ACURO®link

ctriX SENSEmotor

Figur 16: Kontakt XG20
For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella

dokumentationen "ctrIX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”
kapitel 9.3.11.
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5. Inkoppling av Kontrolldelen

Det finns tva huvudsakliga varianter pa kontrollkort ctrIX DRIVE och ctrIX DRIVEplus. ctrlX
DRIVE ar standard. Nar det géller ctrlX DRIVEplus sa ar den anpassningsbar med valbara
anslutningspunkter.

Nedan foljer forklaring pa de anslutningar som finns att tillga. Dar det anges exv. ”XG31.1
och XG31.2” ar anslutningarna XG31.1 och XG31.2 for dubbeldrifternas kanal 1 resp. 2.

e XG21, XG21.1, XG21.2 Enkoderanslutning. Tillgangligt | optionen EC

e XF21, XF22 Kommunikationsgranssnitt

e XF23, XF24 Kommunikationsgranssnitt for Ethernet

e XG31, XG31.1, XG31.2 Anslutning for extra digitala I/O. Analoga ingangar
e XG37 Anslutning for extra digitala I/O

e XG38 Anslutning for extra analoga I/O

e XG41 Anslutning for Safe Torque Off (STO)

e  XG42, XG43: Sakert kommunikationsgranssnitt (SafeMotion M5)

e XG44: Anslutning av sakra utgangar (SafeMotion M5)

e XF10, XF50, XF51 ctrIX CORE (inte for XMV*-W0050)

For alla kontakter dar det ansluts digitala eller analoga 1/O galler (om inget annat anges)
féljande krav pa kablage:

Kontaktens kopplingspunkter ar generellt enligt foljande figur:

Spring terminal (con- Unit min. max.
nector)

Connection cable mm? 0.2 1.5

Stranded wire AWG 24 16

Stripped length mm - 10

Figur 17: Specifikationer pa kablage till in- och utgangar
Notera att det kan behovas skarmat kablage till de analoga signalerna.

For mer ingaende information an nedanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen "ctrIX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”.
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5.1 Standardanslutning

Nedan anges de anslutningar som ar standard.

5.1.1 Enkoderanslutning: XG21, XG21.1, XG21.2 i optionen EC

Kontakten ar en 15-polig sk. D-sub och till den ansluts motorns encoderkabel. Driften stodjer
ett antal olika enkodergranssnitt sasom:

e MS2N motor enkoder
e MSK motor enkoder
e HIPERFACE®

e Revolver

e Endat2.2

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

Connec- Signal Function
tion
1 GND_shld |Signal shields connection (inner shields)
2 A+ Track A analog positive
3 A- Track A analog negative
4 GND_Encoder |Reference potential for power supplies
5 B+ Track B analog positive
6 B- Track B analog negative
7 EncData+ |Data transfer positive
A+ Track A positive
8 EncData- Data transfer negative
A- Track A negative
9 R+ Reference track, positive
10 R- Reference track, negative
11 +12V Encoder supply 12V
12 +5V Encoder supply 5V
13 EncCLK+ Clock positive
B+ Track B positive
14 EncCLK- Clock negative
B- Track B negative
15 Sense- Refeed of reference potential (Sense line)
VCC_Resolver |Resolver supply
Connector Overall shield
housing

Figur 18: Kontakt XG21
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5.1.2 Kommunikationsgranssnitt: XF21 P1 och XF22 P2

Dessa kontakter ar av RJ45-typ och anvands for kommunikation till 6verordnat styrsystem
(som exv. SERCOS-slav) eller som SERCOS-master till underliggande drivar.

For protokollen Sercos Ill, Ethernet IP och PROFINET sa kvittar det i vilken av kontakterna
man satter inkommande resp. utgaende kontakt.
For EtherCAT daremot sa skall man koppla in enligt féljande:

e Ingang: XF 21 P1

e Utgang: XF 22 P2

Formonterade kablar finns tillgangliga for bestallning:

e RKB0021 (Lang kabel for anslutning av drivsystemet till den éverordnade kontrollen
eller fijarrkommunikationsanordningarna)
e RKB0013 (Kort kabel for anslutning av intilliggande enheter i styrskapet)

Kontakterna ser ut enligt foljande figur:

View Connection | Signal name |Function
8 n. c.
=5 O 7 n. c.
E G RD- Receive, Differential Input -
E1 — 5 n. c.
O 4 n. c.
KF22 P2 3 RD+ Receive, Differential Input +
2 TD- Transmit, Differential Output -
1 TD+ Transmit, Differential Output +
8 L 0 Housing Shield connection
" I|e
XF21 P1
Properties
Standard s Ethernet
s Type: RJ-45, 8-pin

Figur 19: Kontakt XF21/XF22

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen "ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)
kapitel 9.3.11.
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5.1.3 Digitala I/O, analoga ingangar: XG 31

Till denna kontakt kopplas digitala in- och utgangar in samt analoga ingangar.

Konfigureringen sker i ctrlX DRIVE Enginering pa sidan Local I/Os sedan antingen /I/O

XG31 eller Analog input 1 XG31.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name Function Default assignment
tion
1 1 Digital input Probe 1
2 |2 (type B) Probe 2
3 1 3 Digital input E-Stop input
4 ov GND reference
5 OV_EA_100_Ana Analog input
In Connection for inner
cable shield
6 I 4 Digital input Travel range limit
switch input
7 I 5 Digital input Travel range limit
switch input
8 | 6/0 1 Digital input/output Not assighed
9 Il_a_1+ Analog differential Not assigned
10 la 1- input
Spring terminal (con- Unit min. max.
nector)
Connection cable mm?2 0.2 1.5
Stranded wire AWG 24 16
Stripped length mm 10

Figur 20: Kontakt XG31

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen” ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)

kapitel 9.3.11.
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Till dessa kontakter kopplar man in signaler fran exv. ett sakerhetsrela eller en sakerhets-

PLC.

For inkopplingsanvisningar etc. hanvisas till manualen ”ctrlX Drive - STO” som hittas pa
https://www.boschrexroth.com/sv/se/snabbguider-elektriska-driv-och-styrsystem/

Kontaktens kopplingspunkt ar enligt foljande:

Singel-axel (XCS2, XMS2);

View Connec- Signal name Function
tion
a 1 STO _DynOut_CH1 Channel 1 dynamization output
2 n. c.
3 STO_CH1 Input for selection of channel 1
4 STO_CH1 Input for selection of channel 1
5 STO_DynOut_CH2 Channel 2 dynamization output
6 - n. c.
7 STO_CH2 Input for selection of channel 2
8 STO_CH2 Input for selection of channel 2
Figur 21: Kontakt XG41 (Singel-axel)
Dubbel-axel (XCD2, XMD2)
View Connec- Signal name Function
tion
- 1 STO_DynOut_CH1 Channel 1 dynamization output
g 2 - n. c.
IELE. 15 3 STO_Ax1 CH1 Input for selection of axis 1, channel 1
_EE 2 = 4 STO_Ax1 CH1 Input for selection of axis 1, channel 1
5 3 5 STO_Ax2 CH1 Input for selection of axis 2, channel 1
I 6 STO_Ax2 CH1 Input for selection of axis 2, channel 1
';' 4 7 7 STO_DynOut_CH2 Channel 2 dynamization output
P o 8 - n. c.
-E S B 9 STO_Ax1 _CH2 Input for selection of axis 1, channel 2
Tl 10 STO_Ax1 _CH2 Input for selection of axis 1, channel 2
11 STO_Ax2 CH2 Input for selection of axis 2, channel 2
12 STO_Ax2 CH2 Input for selection of axis 2, channel 2
Spring terminal (con- Unit min. max.
nector)
Connection cable mm?2 0.2 1.5
Stranded wire AWG 24 16
Stripped length mm 10

Figur 22: Kontakt XG41 (Dubbel-axel)

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual” (R911386579)
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5.2 Optioner av anslutningar

Nedan foljer de anslutningar som ar maojliga att addera vid val av kontrollkortet crtIX
DRIVEplus.

5.2.1 Kommunikationsgranssnitt: XF23 P1 och XF24 P2, optionen ET

Dessa kontakter ar av RJ45-typ och anvands for kommunikation till 6verordnat styrsystem
(som exv. SERCOS-slav) eller som SERCOS-master till underliggande drivar.

For protokollen Sercos Ill, Ethernet IP och PROFINET sa kvittar det i vilken av kontakterna
man satter inkommande resp. utgaende kontakt.

For EtherCAT daremot sa skall man koppla in enligt féljande:
e Ingang: XF 23 P1
e Utgang: XF 24 P2

Formonterade kablar finns tillgangliga for bestallning:

e RKB0021 (Lang kabel for anslutning av drivsystemet till den 6verordnade kontrollen
eller fijarrkommunikationsanordningarna)

e RKB0013 (Kort kabel for anslutning av intilliggande enheter i styrskapet)

Kontakterna ser ut enligt foljande figur:

View Connection | Signal name |Function
N 2] n. c.
=3 L = 7 A. E.
= 5] RD- Receive, Differential Input -
= 5 f. C.
|_ O 4 n. .
XF24 P2 3 RD+ Receive, Differential Input +
2 TD- Transmit, Differential Output -
1 TD+ Transmit, Differential Output +
=3 L w Housing Shield connection
-1
B
XF23 F1

Figur 23: Kontakt XF23/XF24

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen "ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)
kapitel 9.3.11.
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5.2.2 Sakert kommunikationsgranssnitt: XG42, XG43, XG 42.x och
XG43.x, optionen SMO

Till dessa kontakter kopplas en kommunikationskabel in for att sakert kommunicera med en
s.k. ctrIX SAFETYlink (Bestallningsnummer pa den)

Nagon beskrivning pa kopplingspunkterna fér denna kontakt ges inte i detta dokument da
endast de prefabricerade standardkablarna far anvandas. Dessa kablar har
bestallningsnummer:

e RKB0061 (Kort kabel for anslutning av intilliggande enheter i styrskapet)
e RKBO0062 (Lang kabel for anslutning av fjarrkommunikationsenheter utanfér skapet)

Kontakterna ser ut enligt foljande figur:

View Identifi- Function
cation
XG42 XG42 |Connection points for safety bus ctrlX SAFETYlink:

XG43 |XG42: Input
XG43: Output

Figur 24: Kontakt XG42/XG43
For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella

dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”
kapitel 9.3.12.
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5.2.3 Sakra digitala I/O XG44 och XG44.x, optionen SMO

Till denna kontakt kopplas sakra digitala utgangar in. Det finns tva utgangar och tva ingangar

pa denna kontakt.

Konfigureringen av utgangarna sker i ctrIX DRIVE Enginering pa sidan SafeMotion —

Configuration — Signal control of outputs.

Observera att denna kontakt spanningsmatas med (24VDC) via XD10.

Kontaktens inkopplingspunkt ser ut enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name Function
tion
1 S|_Qut_Ch2 Safe output channel 2
2 -
3 S| Out_Ch1 Safe output channel 1
4 Sl In_Ch2 Safe input channel 2
5 -
6 Sl In_Ch1l Safe input channel 1
Spring terminal (con- Unit min. max.
nector)
Connection cable mm?2 0.2 1.5
Stranded wire AWG 24 16
Stripped length mm - 10
Polarity reversal protec- Available
tion for power supply
Overvoltage protection Available
In the case of an error, the control panel shows the corre-
sponding error message: F3365

Figur 25: Kontakt XG44

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual” (R911386579)
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Till denna kontakt kopplas digitala in- och utgangar in. Det finns fyra digitala ingangar, fyra
digitala utgangar och fyra digitala in-/utgangar.

Konfigureringen sker i ctrlX DRIVE Enginering pa sidan Local I/Os — 1/O XG31/XG37/XG38

osv. Observera att denna kontakt maste spanningsmatas (24VDC) separat.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

Signal name?) Connec- View Connec- Signal name?)
tion tion
10_1 1 8 10_3
10 2 2 9 10 4
| 5 3 10 05
| 6 4 11 06
| 7 5 12 07
| 8 6 13 08
24V _EA 7 14 0V _EA
1) 10: Input/output
I: Input
O: Output
24V_EA [ OV_EA: 24 V power supply

Figur 26: Kontakt XG37.

5.2.5 Analoga I/O: XG38, optionen DA

Till denna kontakt kopplas analoga in- och utgangar in. Det finns tre analoga ingangar och

tva analoga utgangar.

Konfigureringen sker i "ctrlX Works” pa sidan Local I/Os — /O XG31/XG37/XG38 osv.
Observera att denna kontakt maste spanningsmatas (24VDC) separat.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

Signal name?) Connec- View Connec- Signal name?)
tion tion
lal+ 1 7 lal-
a2+ 2 8 | a2-
| a3+ 3 9 | a3
0V _EA 100 AnaOut 4 10 OV EA 100 Analn
Oal 5 11 Oaz2
OV EA Ana 6 12 0V EA Ana

1) I_a_x+/l_a_x-: Analog differential input

0O_a x: Analog output
OV_EA Ana: Reference O_a_x

OV_EA_100_Ana: Inner cable shield

Figur 27: Kontakt XG38.

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”

kapitel 9.3.12.
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5.2.5 XF10, XF50, XF51, optionen ctrlX CORE

Detta ar vanliga RJ45 Ethernetkontakter for anslutning av
programmerings/parametriseringsdator. Har kan aven en HMI-panel kopplas in.

Porterna har full ethernetkompabilitet och det gar att ansluta en switch eller hub for att
koppla ihop flera enheter.

XF10
Ethernet-granssnitt for natverksanslutning
e Programmeringsgranssnitt

XF50
Ethernet-granssnitt for ethernet-baserade faltbussar (master)
e EtherCAT

XF51

Ethernet-granssnitt for ethernet-baserade faltbussar
e EtherCAT (alternativ)
e Programmeringsgranssnitt (alternativ)

Formonterade kablar finns tillgangliga for bestallning:

e RKB0021 (Lang kabel for anslutning av drivsystemet till den éverordnade kontrollen
eller fjarrkommunikationsanordningarna)
e RKB0013 (Kort kabel for anslutning av intilliggande enheter i styrskapet)

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt féljande figur:

View Connection | Signal name [Function
8 n. c.
=8 O 7 n. c.
= 6 RD- Receive, Differential Input -
E1 5 n. c.
O 4 n. c.
3 RD+ Receive, Differential Input +
2 TD- Transmit, Differential Output -
1 TD+ Transmit, Differential Qutput +
Housing Shield connection
Properties
Standard e Ethernet
e Type: RJ-45, 8-pin, shielded

Figur 28: Kontakt XF10, XF50, XF51.

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”
kapitel 9.3.12.
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6 Matt

Nedan visas tabeller over storlekar och vikter. For ritning och ytterligare information hanvisas
till ovan angivna manualer.

Viktigt att tanka pa:

For att kylning skall fungera och att kablage skall fa plats kravs minst 80mm plats ovanfor
och under kraftdel. Om man anvander faste for motorkablage (XAS2) behoévs annu mer
avstand.

For att fa plats med enkoder-faltbuss- och I/O-anslutningar bér man rakna med att tillagga till
ett avstand pa djupet av elskapet.

Oversikt 6ver vad matten nedan innebar:

Djup Bredd
P - o

_[I—_r/, eh nF] A

0[]

Hojd

e

=]

|- -
Total Djup

Figur 29: Matt
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XCS
Typ Hojd (mm) Bredd (mm) Djup (mm) Total Djup (mm) | Vikt(kg)
XCS*-W0023 364 50 196.5 243 tbd
XCS*-W0054 -70 364 100 196.5 243 5.8
XCS*-W0100-120 364 225 196.5 243 10.3
XCS*-W0150-180 435 225 196.5 243 17
XCS*-W0210-280 455.5 350 196.5 243 27
XCD
Typ Hojd (mm) Bredd (mm) Djup (mm) Total Djup (mm) | Vikt(kg)
XCD*-W2323 364 100 196.5 243 5.7
XMS
Typ Hojd Bredd (mm) Djup (mm) Total Djup (mm) | Vikt(kg)
(mm)
XMS*-W0006-36 364 50 196.5 243 2.8
XMS*-W0054-90 364 75 196.5 243 4.25
XMS*-W0100-120 364 125 196.5 243 6.2
XMS*-W0150-180 435 150 196.5 243 11
XMS*-W0210-280 455.5 250 196.5 243 18.9
XMD
Typ Ho6jd (mm) | Bredd (mm) Djup (mm) Total Djup (mm) | Vikt(kg)
XMD*-W0606-2323 364 50 196.5 243 3.3
XMD*-W5454-7070 364 150 196.5 243 6.7
XVR
Typ H6jd (mm) Bredd (mm) Djup (mm) Total Djup (mm) | Vikt(kg)
XVR*-W0019 364 100 196.5 243 5.8
XVR*-W0048 430 225 196.5 243 16
XVR*-W0072 430 250 196.5 243 20
XVR*-W0100 430 250 196.5 243 27
XVE
Typ H6jd (mm) Bredd (mm) Djup (mm) Total Djup (mm) | Vikt(kg)
XVE*-W0075 430 225 196.5 243 16
XMV
Typ H6jd (mm) Bredd (mm) Djup (mm) Total Djup (mm) | Vikt(kg)
XMV*-W0050 364 75 196.5 243 4.25
XMV*-W0080 364 125 196.5 243 6.2
XMV*-W0210 430 250 196.5 243 18.9
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7 Avstand mellan enheterna

Avstandet mellan ctrlX-enheter ar beroende pa ifall dom tillhér samma DC-bussgrupp eller
inte.

e Enheter som har en DC-bussanslutning (aven sa kallad central supply) har avstandet
0 mm (se bild nedan):

Central supply:

ANNN
N\

HIHIHTH B H Y —

Figur 30: Enheter med DC-bussanslutning

e Enheter som inte har nagon DC-bussanslutning emellan (dven sa kallad individual
supply) har avstandet 1,5 mm (se bild nedan)

Individuell supply:

AN\
AN\

I HIH=H 1

Figur 31: Enheter utan DC-bussanslutning

For mer ingaende information an ovanstaende beskrivning hanvisas till den officiella
dokumentationen “ctrlX DRIVE Drive Systems — Project Planning Manual (R911386579)”
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