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1 Inledning

Denna manual ar endast en kortfattad oversikt for underlitta vid konstruktion och inkop-
pling av Rexroths IndraDrive C och IndraDrive Cs samt till viss del &ven IndraDrive M med
kontrolldelar av generation 2.

Nar det galler beskrivning av inkoppling av kraftdelen ar endast IndraDrive C och IndraDrive
Cs beskrivna. Rorande kontrolldelen sa har Indradrive C & M samma inkopplingar medan
nar det galler IndraDrive Cs, pa grund av dess uppbyggnad med integrerad kraft- och kon-
trolldel, sa stdmmer kontakternas namn och funktion men alla kontakter ar inte méjliga som
optioner.

For ytterligare information och referenser till erfoderliga standarder och och detaljer hanvisas
till manualerna nedan.

Forslag pa forandringar och forbattringar av detta dokument tas emot via
E-post till technical.support@boschrexroth.se

Denna och 6vriga snabbguider pa svenska kan hamtas fran
www.boschrexroth.com/sv/se/produkter/produktgrupper/
elektriska-driv-och-styrsystem/utbud/snabbguider/index.

1.1 Rekommenderad dokumentation
For mer utforlig dokumentation hanvisas till f6ljande manualer pa engelska

e IndraDrive Supply Units, Power Sections - Project Planning Manual (R911318790)
e IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 - Prj Plan Manual (R911338962)
e IndraDrive Additional Components and Accessories - Project Planning Manual (R911306140)

Dessa manualer kan hdmtas fran www.boschrexroth.com/mediadirectory.

1.2 Service och support

For att fa service och support finns féljande telefonnummer att anvanda:

Vardagar 0800 - 1630

Bosch Rexroth Sverige
08 727 91 60

Ovrig tid
Service-Hotline Tyskland

449 9352 40 50 60
service.svc@boschrexroth.de

Bra att ha tillhands nér ni ringer supporten for att fa snabbare assistans (relevant servopa-
rameter inom parentes):

Kraftdel, exv. HCS02.1E-W0012-A-03-NNNN (S-0-0140)

Kontrolldel, exv. CSH01.1C-PB-ENS-NNN-NNN-NN-S-NN-FW (P-0-1520)
Firmware, exv. FWA-INDRV*-MPH-05V12-D5-1-NNN-NN (S-0-0030)

Komplett motorbeteckning, exv. MSK030B-0900-NN-M1-UGO-NNNN (S-0-0141)
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2 Terminologi
I texten nedan forklaras en del terminologi som anvands i detta dokument.

e Kraftdel
Hogspéanningsdelen av driften. Kraftdelen styrs av Kontrolldelen.

e Kontrolldel
Den del av driften som ex.v. hanterar reglerlooparna, motorstyrningen, I/O hantering,
felhantering samt kommunicerar med det overordnade styrsystemet. Kontrolldelen styr
Kraftdelen. Det finns olika prestandavarianter av kontrolldelar:

— CSE : Ekonomiversionen

— CSB : Standardversionen

— CSH : Avancerade versionen

— CDB : Standardversionen for dubbelaxlar

e Drift

Servoforstarkaren som helhet dvs Kraftdelen + Kontrolldelen. Refereras aven till som
Servot.

e Drivsystemet
Driften och Servomotorn som ett system. Refereras aven till som Servosystemet.

e Servomotor
En synkronmotor med aterkoppling (enkoder, resolver eller likande).

Figur 1: HCS02: 1. Kraftdel. 2 Kontrolldel.
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e HCSO1
En kompakt drift for mindre till medelstora laster for strommar som stracker sig mellan
3-54 A. Har ar kraft- och kontrolldelen ihopbyggd som en enhet.

e HCSO02
En kompakt drift for medelstora laster for strommar som stracker sig mellan 12-70 A.
Bestar av separata kraft- och kontrolldelar.
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3 Inkoppling av Kraftdelen

Inkoppling av kraftdelen sker pa dess under-, 6ver- och framsida.
Observera att denna del av dokumentet (Kapitel 3) endast behandlar HCS01 och HCS02.

3.0.1 Lokalisering av kontakter HCSO01

Pa HCSO01 kopplas 3x400VAC alternativt 1x230VAC (X1), Mellanledsspanningen (X77), Bb-
kontakten, modulbussen (X47) och bromsmotstandet (X9) in pa ovansidan driften.
Pa undersidan kopplas motorn (X5), motorns broms (X6), och styrspénningen (X31) in.

Hdere
:
|

77

DECOO2RTVOS nn.fhid

Figur 2: HCSO01, inkoppling av kraftdelen.
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3.0.2 Lokalisering av kontakter HCS02

Pa undersidan kopplas 3 x 400VAC (X3), motorn (X5), motorns broms (X6) samt ev.
bromsmotstand (X9) in.

W0012 & W0028 W0054 & W0070
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Figur 3: Kraftdelens undersida. Observera att W0012 och W0028 saknar mojlighet att
koppla in ett bromsmotstand (kontakten X9).

Pa framsidans nedre del kopplas 24VDC (X13), modulbussen (X1) samt eventuellt DC-
bussen (L+ & L-) in.

1][2][3l[4]
.A.I_I.uu

X13

Figur 4: Kraftdelens framsida. Observera att W0012 saknar mojlighet att koppla in DC-
bussen samt Modulbussen.
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3.1 Inkoppling av kraftmatning: X3
3.1.1 Allmant

Indradrive C kan koras pa enfas eller trefas. IndraDrive CS kan, baserat pa modell, koras
pa enfas eller trefas. Vid enfasdrift blir effektiviteten lagre och detta maste beaktas nér
dimensioneringen av motorn gors.

Tillaten spanning ar vid 1-fasinkoppling 200-240VAC (4+10%) och vid 3-fasinkoppling 200-
500VAC (£10%).

Kraften ansluts pa kontakten X3. Kontakten, som pa de mindre drifterna gar att jacka ur,
foljer med vid leverans.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Identifica- | Function 3-phase operation | Function 1-phase operation
tion
1 1 L1 connection to supply mains (L1)
L L1 L2 LS @ i L2 connection to supply mains connection to neutral con-
(L2) ductor supply mains
L3 connection to supply mains n.c.
(L3)
DAODOT7SVO1 nn.FH1T ’:_> connection of equipment grounding conductor of drive con-
& troller

Figur 5: Kontakt X3.

3.1.2 Avsakring

Dimensionering av sédkring gors beroende pa motorns effektatgang, driftens maximala stromatgang
och om det sitter fler drifter i serie.

Automatsakring bor anvindas. Om sméltsakring anvands far man inte samtidig brytning
av alla faser vid eventuelt fel och detta ar inte bra. Karaktaristik typ C ar fullt tillrackligt
da startstrommen kontrolleras av servot.

Motorskydd bor inte anvindas da kortslutningsskyddet pa dessa dr for hogt (10-15 ganger
installd strom).
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3.1.3 Kontaktor

Kontaktor skall finnas for att kunna bryta bort kraften fran servot. Om inte kontrolldelen pa
servot ar av optionerna L3/1.4/S4/S5 sa kan man, for att uppna rétt sdkerhetsklass, behéva
dubbla kontaktorer.

Kontaktorn skall vara dimensionerad baserat pa den nominella strommen pa servot /servona.

For att inte kraft skall finnas pa driften innan den &r igang eller vid eventuellt fel skall man
anvinda driftens egna potentialfria reldkontakt(Bb) for att bryta upp kretsen till kontaktor-
spolen. Bb-kontakten forklaras i kapitlet om kontakt X33. En annan rekomendation ar att
koppla en kontakt fran nodstoppet i serie med Bb-relédna. Se figur nedan:

Extern styrspanning (24 VDC)

MNodstopp #

T

Bb \
1
Kraft pa .—\J K1

Huvudkontaktor \:Jj K1

Figur 6: Schematisk inkoppling av kraftkontaktor.
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3.1.4 Filter och drossel

For att klara EMC-kraven maste ett filter anslutas fore driften.

Ett filter kan forsorja fler drifter om man tar hinsyn till systemets totala effektforbrukning
ete.

En annan komponent som kan monteras innan filtret &r en motordrossel. Denna kan oka
driftens kapacitet samt &ven bidra till lagre EMC emissioner.

Ett schematiskt exempel pa inkoppling av filter och drossel visas i foljande figur:

@ DADOD3DEVD3_nn FH11

Figur 7: Schematisk inkoppling av filter (NF) och drossel (HNL). Notera att ledarna bor
vara tvinnade mellan filtret/drossel och driften.
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3.2 Inkoppling av mellanledspanning, DC-bussen:
X77 samt L+ och L-
OBS! Nedanstaende galler e¢j HCS01 3x110..230V-versionerna samt HCS02.1E-W0012 da

dessa inte har mojlighet att att dela mellanspanning med andra servon.

Drifter av modellerna HCS01 med 3x200..500V-matning samt HCS02-W0028 och storre har
uttag for mellanledsspanning. Pa dessa enheter kan man koppla ihop fler drifter for béttre
effektivitet. Det ar endast tillatet att koppla ihop servon av samma typ och storlek.

Pa HCSO01 gors kopplingen pa ovansidan av driften mellan kontakterna X77.

Pa HCSO02 sa finns anslutningarna L+ och L- under plastkapan pa framsidan av driften .
Dessa ansluts till driften bredvid med tillbehoret HASO1.1-xxx. Det ar viktigt att alla drifter
monteras utan mellanrum for att dessa bleck skall passa.

Pa L+ och L- ansluts dven ev. extra kapacitanser. For mer information hénvisas till
"Rexroth IndraDrive Additional Components and Accessories - Project Planning Manual”.

L- mE |

L+ ® @ e

HCSO01
HCS01
HCSO01
HCSO01
HCSO01
;

HCSO01 HCS02

Figur 8: Inkoppling av Mellanledsspanning for HCS01 resp. HCS02
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3.3 Inkoppling av modulbussen: X1, X47

For att felhanteringen mellan de drifter som delar mellanledsspanning skall fungera sa ansluts
dven kontakt X1 (pa HCS02) eller X47 (HCSO01).

Pa HCSO1 sa far man sjalv trada modulbussen mellan drifterna. Denna kontakt beskrivs
langre ner i detta dokument i kapitel 4.1.9.

Pa HCS02 ta ur X1-kontakten ur sitt faste och dra ut flatkabeln och anslut i nésta servo.
Detta ar den sk. Modulbussen dar information utbyts mellan driftena pa bussen och vid
eventuella fel sa bryts mellanledsspanningen mellan drifterna. Hur respektive drift skall
signalera sin egen status samt hur den skall reagera pa ovriga drifter parametriseras i driften.

X1-kontakten ser ut enligt foljande figur:

View Identification | Function
— X1in Receives the module bus connector
X1 out Passes the module bus connection to the neigh-

boring device

2o wemmnf| -

DEO00057U02 n FHTT

Figur 9: Kontakt X1 pa HCCO2.



Snabbguide - IndraDrive Generation 2 - Elektrisk inkoppling

14

3.4 Inkoppling av motor: X5 och X6

Inkoppling av motor sker vanligtvis med fardigt kablage pa kontakterna X5 och X6 som
sitter pa driftens undersida.

Kontakterna foljer med vid installation och tas bort for att montera det fardiga kablaget.
For att fa en bra skdrmning och snygg installation kan man anvénda tillbehoret HAS02.1-
002-NN-NN som monteras pa driftens undersida.

Om man vill ansluta egenhandigt tillverkad kabel till driften ser kontakterna ut enligt
foljande:

e X5 ar motorns kraftanslutning. Se till att koppla motorn fasriktigt. Motorn kommer
att rora sig i fel riktning om det ar felkopplat.

e X6 ar anslutning av broms och temperaturgivare. Alla Rexroths standardkablage
har bromsstyrningen forberedd sa man behéver inte vélja olika kablar for bromsade
respektive obromsade motorer.

DACOO29%901 nn.FH11

Figur 10: X5, 6, inkoppling av kraft-, broms- och temperaturgivarkablage
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3.5 Inkoppling av styrspanning: X13
24VDC ansluts till kontakten X13. Pa HCSO01 sitter X13 pa undersidan och pa HCS02 sitter
X13 under plastkapan pa framsidan.

Pa HCS02 kan man mata vidare spanningen till kontrollkortet (kontakt X33) och/eller nésta
drift da uttag 1&2 resp 3&4 ar byglade internt. Tank dock pa att nér kontakten tas ur driften
sa forsvinner byglingen mellan stiften, det ar darfor inte lampligt att bygla till ndsta drift.

Driftens styrspanning skall inte brytas vid nédstopp, da riskerar man att motorer i rérelse
forflyttar sig okontrollerat

View Connec- Signal name Function
tion
1 ov Reference potential for pow-
2 oV er supply
3 +24V Power supply
4 +24V
Figur 11: Kontakt X13 pa HCS01
Assignment Connec- Signal name Function
tion
4 +24V Power supply and "looping
3 124V through"
2 o Reference potential for pow-
] o er suppijlirr sﬂghuloopmg
DGO 15w anFHAA
Spring terminal (connector) Unit Min. Manx.
Connection cross section solid wire mm? 1.0 1,5
Connection cross section stranded wire mm? 1.0 1.5

Figur 12: Kontakt X13 pa HCS02
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4 Inkoppling av Kontrollkort CSx02

Det finns ett antal olika varianter pa kontrollkort. Dels finns de i olika prestandavarianter
(CSE, CSB, CSH, CDB) men sen finns det for varje prestandavariant &ven optioner sasom
olika niva pa sikerheten, extra enkoderingangar, extra digitala I/O etc. Vilka typer av kon-
takter som finns tillgangliga i samband med respektive variant tas inte upp i detta dokument.

Nedan foljer en forklaring pa de anslutningar som finns att tillga. Dér det anges exv ” X4,
X4.1 och X4.2” ar anslutningarna X4.1 och X4.2 for dubbeldrifternas kanal 1 resp. 2.

e X4, X4.1 och X4.2 ar enkoderanslutningar.

e X24 P2 och X25 P1 ar kommunikationsanslutningar for Ethernet.

e X26 ar anslutning till programeringsdator.

e X31 ér anslutningar till digitala 1/0.

e X32 ir anslutningar till analoga utgangar.

e X33 dr anslutning till Bb reldt samt kraftmatning (24VDC) till digitala I/0.
e X35 &r anslutningar till digitala och analoga 1/0O.

e X36 ar anslutningar till digitala [/O samt analoga utgangar.

e X8 och X10 ar enkoderanslutningar. Tillganglig i optionen EC.

e X8 och X10 ar enkoderemuleringsanslutningar. Tillganglig i optionen EM.

e X22 P2 och X23 P1 ar kommunikationsanslutningar for Ethernet. Tillganglig i
optionen EM.

e X30 ar anslutning for Profibus. Tillganglig i optionen PB.
e X37 ir anslutning for extra digitala 1/0.Tillgénglig i optionen DA.
e X38 ir anslutning for extra analoga I1/0O. Tillgénglig i optionen DA.

e X41, X41.1 och X41.2 ar anslutning av sikra utganga. Tillgédnglig i optionen Safe
Motion (SMO).

o X42, X43, X42.1, X43.1, X42.2 och X43.2 ar anslutning Safe Motion kommu-
nikation.

e X48, V48.1 och X48.1 ar anslutning styrning av saker motorbroms och 6vervakning
av densamma. Tillgénglig i varianten Safe Brake Control (SBC).

e X49, X49.1 och X49.2 ar anslutning for Safe Torque Off. Tillganglig i optionen Safe
Torque Off (STO)”.
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For alla kontakter dér det ansluts digitala eller analoga I/O géller (om inget annat anges)
foljande krav pa kablage:
Kontaktens kopplingspunkter ar generellet enligt foljande figur:

Spring terminal (con- Unit min. max.
nector)

Connection cable mm? 0.2 1.5

Stranded wire AWG 24 16

Stripped length mm - 10

Figur 13: Specifikation pa kablage till in- och utgangar

Notera att det kan behovas skarmat kablage till de analoga signalerna.

For mer ingaende information an nedanstaende beskrivningar hanvisas till den officiella
dokumentationen ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 - Project
Planning Manual”.

4.1 Standardanslutningar

Nedan anges de anslutningar som ar standard. Detta ar dock beroende pa vilken option av
kontrollkort (CSE, CSB, CSH, CDB) man har.

4.1.1 Enkoderanslutning: X4, X4.1, X4.2 samt X8 eller X10 i vari-
anten EC

Héar ansluts motorns encoderkabel. Driften stodjer att antal olika enkodergrénssnitt sasom:
e MSM motor enkoder.
e MSK motor enkoder.
e Sin-Cos encoder 1Vpp Hiperface ®).
e Sin-Cos encoder 1Vpp EnDat 2.1 (snart &ven EnDat 2.2).
e Sin-Cos encoder 1Vpp med referens.
e HV-TTL.
e SSI
e Kombinerad SSI-enkoder (kombineras SSI och 1Vpp)
e Resolver
e Hallelement (tillsammans med ”sensor box SHL02.17)

e Digitala Hallelement (tillsammans med ”Hall sensor adapter box SHL02.17)
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Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

Connection Signal Function
1 GND_shld Connection signal shields (internal shields)
2 A+ Track A analog positive
3 A- Track A analog negative
4 GND_Encoder | Reference potential power supplies
5 B+ Track B analog positive
4] B- Track B analog negative
7 EncData+ Data transmission positive
A+TTL Track A TTL positive
8 EncData- Data transmission negative
A-TTL Track A TTL negative
9 R+ Reference track positive
10 R- Reference track negative
11 +12V Encoder supply 12V
12 +5V Encoder supply 5V
13 EncCLK+ Clock positive
B+TTL Track B TTL positive
14 EncCLK- Clock negative
B-TTL Track B TTL negative
15 Sense- Return of reference potential (Sense ling)
VCC_Resolver | Resolver supply
Connector Overall shield
housing

Figur 14: Kontakt X4

18

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 -
Project Planning Manual” kapitel 6.2, 6.3 och 7.2 samt i ”IndraDrive Cs Drive Systems with
HCSO01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.3.
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4.1.2 Kommunikationsgranssnitt: X24 P2 och X25 P1

Dessa kontakter ar av RJ45-typ och anvands for kommunikation till 6verordnat styrsystem
(som exv. SERCOS slav) eller som SERCOS master till underliggande drivar.

For protokollen Sercos I11, Ethernet IP och PROFINET sa kvittar det i vilken av kontakterna
man sitter inkommande resp. utgaende kontakt.
For EtherCAT déaremot sa skall man koppla in enligt foljande:

e Input: X25 P1.
e Output: X24 P2.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 -
Project Planning Manual” kapitel 6.4 samt i ”IndraDrive Cs Drive Systems with HCS01 -
Project Planning Manual” kapitel 6.2.3.

4.1.3 Programmeringsgranssnittt: X26

Detta ér en vanlig RJ45 Ethernetkontakt for anslutning av programerings/parametriseringsdator.
Har kan aven en HMI-panel kopplas aven in.

Porten har full ethernetkompabilitet och det gar att ansluta en switch eller hub for att koppla
ihop fler enheter.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -

Project Planning Manual” kapitel 6.5 samt i ”IndraDrive Cs Drive Systems with HCSO01 -
Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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4.1.4 Digitala I/0: X31

Till denna kontakt kopplas digitala in- och utgangar in. Det finns sju ingangar samt en som
kan konfigureras till antingen ingang eller utgang.

De ar som standard konfigurerade enligt figur 5 nedan men detta kan dndras enligt 6nskemal
i IndraWorks pa sidan Local I/Os / I/O X31/X32/X36.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name | Connec- | Signal name Function Default assignment
tion tion
1.1 I_1 2.1 1_9 Digital input Probe
1.1 0 - 1.2 L2 2.2 I_10 (type B) Probe
=]
b -:g} 13 I3 23 11 Digital input E-Stop input
:;‘ _.N}-- 1.4 I_4 2.4 I_12 (type A) Travel range limit
1:6 _gg‘ switch input
1; .:ﬂ 15 15 25 .13 Travel range limit
' < switch input
peoonETovatntl 16 16 26 I_14 Not assigned
1.7 17 2.7 1_15 Not assigned
1.8 1_8/0_1 2.8 I_16/0_2 Digital input/output Not assigned
(input: type A)

Figur 15: Kontakt X31. Anslutning 1.1-1.8 ar for endast for enkanaliga drifter och anslutning
1.1-1.8 och 2.1-2.8 &r for dubbelkanaliga drifter.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 -
Project Planning Manual” kapitel 6.6 for enkanaliga drifter och 6.7 for dubbelkanaliga drifter
samt i ”IndraDrive Cs Drive Systems with HCS01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.3.

4.1.5 Analoga inganga: X32

Till denna kontakt kopplas analoga ingangar in. Det finns tva ingangar pa denna kontakt.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name | Connec- | Signal name Function
tion tion
1.1 GND_100 2.1 GND_100 Connection for inner cable shield
1.1 1.2 1A_1- 2.2 1A_2- Analog input
1.2 13 IA_1+ 23 IA_2+
1.3
DGROOS1v0) nnne

Figur 16: Kontakt X32. Anslutning 1.1-1.3 ar for endast for enkanaliga drifter och anslutning
1.1-1.3 och 2.1-2.3 ar for dubbelkanaliga drifter.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -
Project Planning Manual” kapitel 6.8 for enkanaliga drifter och 6.9 for dubbelkanaliga drifter
samt i "IndraDrive Cs Drive Systems with HCS01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.3.
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4.1.6 Spanningsmatning fér I/0, Bb-rela: X33

Har aterfinns Bb-kontakt samt 24VDC-matning till kontakterna X31 och X32.
OBS denna kontakt finns inte pa IndraDrive Cs!

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name Function
tion
1.1 24V_EA Power supply of the digital inputs and outputs
:; | 1.2 0V_EA GND reference of the digital inputs and outputs
o o s 2.1 Rell.1 Bb relay
2.2 Rell.2 Bb relay

Figur 17: Kontakt X33.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -
Project Planning Manual” kapitel 6.10.

4.1.7 Digitala och analoga I/0: X35

Till denna kontakt kopplas digitala och analoga in- och utgangar in. Det finns fyra analoga
ingangar, tva analoga utgangar, fyra digitala ingangar samt fyra som kan konfigureras som
antingen digitala ingangar eller digitala utgangar. OBS denna kontakt finns inte pa In-
draDrive Cs!

Konfigureringen sker i IndraWorks pa sidan Local I/Os / I/O X31/X32/X36 osv.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name | Connec- | Signal name Function
tion tion
1.1 1A_2+ 2.1 1A_3+ Analog input
1 (106 12 1A 2- 2.2 IA_3-
: ; | W 1 1.3 GND_100 2.3 GND_100 Connection for inner cable shield
s G 14 OA 1 24 0A 2 Analog output
:2 8 1.5 GND_A1 25 GND_A2 GND reference of analog output
1.7 1.6 I_9/0_2 2.6 113 Digital input/output Digital input
:2 i 1.7 1_10/0_3 2.7 1_14
Dé;;'”‘m‘-"" tif 1.8 1_11/0_4 2.8 1_15
1.9 1_12/0_56 2.9 1_16

Figur 18: Kontakt X35.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -

Project Planning Manual” kapitel 6.11.
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4.1.8 Digitala och analoga I/0: X36

Till denna kontakt kopplas analoga utgangar samt digitala in- och utgangar in. Det finns
tva analoga utgangar samt sex digitala som kan konfigureras som antingen ingangar eller
utgangar. OBS denna kontakt finns inte pa IndraDrive Cs!

Konfigureringen sker i IndraWorks pa sidan Local I/Os / I/0O X31/X32/X36 osv.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name | Connec- | Signal name Function
tion tion
1.1 OA_1 2.1 OA_2 Analog output
:; 1.2 GND_A1 22 GND_A2 GND reference of analog output
1.3 1.3 GND_100 23 GND_100 GND reference
1.4
1.5 Connection for inner cable shield
1.8 _ 1.4 1.17/0_3 2.4 I_20/0_6 Digital input/output
DGODOS14v01_nn.tit
15 1_18/0_4 25 1_21/0_7
1.6 1_19/0_5 26 1_22/0_8

Figur 19: Kontakt X36.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 -
Project Planning Manual” kapitel 6.12.
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4.1.9 Bb-rela och Modulbuss: X47

Hér aterfinns Bb-kontakt samt, for 3x400VAC versionerna av IndraDrive Cs (HCS01.1E-
xxxxx-x-03) av drifter, &ven inkoppling av Modulbussen.

Kontaktens kopplingspunkter for HCS01.1E-xxxxx-x-02 ar enligt foljande figur:

HCS01.1E-x0xxaxx-x-02
View Connec- Signal name Function
tion

1 Rell Bb relay contact "

2 Rel2 Bb relay contact "
Spring terminal (connector) Unit min. max.
Connection cable mmé2 0.2 1.5
Stranded wire AWG 24 16
Stripped length mm 10
Contact rating A 30

0.01 1

Figur 20: Kontakt X47 (HCS01.1E-xxxxx-x-02).

Kontaktens kopplingspunkter for HCS01.1E-xxxxx-x-03 ar enligt foljande figur:

HCS01. 1E-xxxx-x-03
View Connec- Signal name Function
tion
1 1 Rel Bb relay contact !
5 e 2 Rel2 Bb relay contact "
2 3 Mod1 Module bus 2
° 4 Mod2 Module bus 2
5 0V_Mod Module bus GND 2
6 0V_Mod Module bus GND 2
Spring terminal (connector) Unit min. max.
Connection cable mm2 0.2 1.5
Stranded wire AWG 24 16
Stripped length mm 10
Contact rating \" 30
A 0.01 1

Figur 21: Kontakt X47 (HCS01.1E-xxxxx-x-03).

Utforligare beskrivningar i "Rexroth IndraDrive Cs Drive Systems with HCSO01 - Project
Planning Manual” kapitel 6.2.3.
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4.2 Optioner av anslutningar

Nedan anges de anslutningar som ar mojliga att addera till standardutforandet av kontrol-
lkortet. En del av dem &r dock beroende pa vilken option av kontrollkort (CSE, CSB, CSH,
CDB) man har.

4.2.1 Enkoderemulerining: X8 och X10, optionen EM

Detta ar en enkoderemuleringsport. Den anvénds for att ge exempelvis ett NC-system
aktuell position fran servot istallet for en métskala.
Foljande signalgranssnitt kan ldsas resp. genereras fran denna utgang:

e Input: Inkrementell enkoder.
e Output: Absolut enkoder med SSI granssnitt.
e Output: Inkrementell enkoder med signalnivaomvandlare.

Kontakten ar en 15-polig sk. D-sub och ser ut enligt nedanstaende figur:

View Identifica- Function
tion
X8 Encoder emulation
DADOODSEV0T nn FHS
D-Sub 15-pin, male Unit Min. Max.
Connection cable mm? 0,25 0,5
Stranded wire

Figur 22: Kontakt X15 utseende och specifikation pa kablage.
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Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

Connec- Signal Level Input/ | Function Incremen- | SSlen- | Incremen-
tion Output tal encod- coder tal encod-
er er with
signal lev-
el convert-
er
1 n.c. - - Not assigned
2 UL Uey In Power supply for output driver v
3 SSI_CLK+ RS422 In S5 clock positive v
4 SS51_CLK- R5422 In S5l clock negative v
5 n.c. - - Not assigned
6 ULAO Ugut Out Reference track with UL level
7 ULA1 Ugut Out Track A1 with UL level
8 ULA2 Ugut Out | Track A2 with UL level v
9 ULAD+ RS5422 Out Reference track positive v
SS8I_Data+ RS422 Out 55| data positive v
10 ov ov - Reference potential / inner shield v v v
11 ULAD- RS422 Out Reference track negative v
SSI_Data- RS422 Out 551 data negative v
12 UAT+ RS422 Out Track A1 positive v
13 UAT- RS422 Out Track A1 negative v
14 UA2+ RS422 Out Track A2 positive v
15 UA2Z- RS422 Out Track A2 negative v
Connector - - - Overall shield
housing

Figur 23: Kontakt X15 kopplingspunkter.

25

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 -
Project Planning Manual” kapitel 7.3 samt i "Rexroth IndraDrive Cs Drive Systems with
HCSO01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.

4.2.2 Kommunikationsgranssnitt: X22 P2 och X23 P1,

optionen ET

Denna kontakt ar av RJ45-typ och anvinds for kommunikation till 6verordnat styrsystem
eller som SERCOS master till underliggande drifter. Ovrig information se avsnittet for X24
P2 och X25 P1.
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4.2.3 Kommunikationsgranssnitt: X30, optionen PB

Profibuskontakten &r en standard Profibuskontakt, 9-pol D-sub (hona) pa kontrollkortet.
Profibus-noder kopplas i serie, glom inte andmotstand.

Lysdioden H30 lyser nar mastern kommunicerar med driften.

Kontakten ser ut enligt nedanstaende figur:

PROFIBUS:
X30
LED H30 .
"ul@ m
DANMKE2V] nnFHA
D-Sub, 9-pin, female Unit Min. Max.
Connection cable mm? 0,08 0,5
Stranded wire

Figur 24: Kontakt X30 utseende och specifikation pa kablage.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

Pin DIR Signal Function
1 - n. C.
2 - n. c.
3 1] @] RS485+ Receive/transmit data-positive
4 O CNTR-P Repeater control signal
5 ov oV
6 O +BH VY Repeater supply
7 - n. c.
8 1] @] R5485- Receive/transmit data-negative
9 ov ov

Figur 25: Kontakt X30 kopplingspunkter.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -
Project Planning Manual” kapitel 7.5 samt i "Rexroth IndraDrive Cs Drive Systems with
HCSO1 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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4.2.4 Digitala I/0: X37, optionen DA

Till denna kontakt kopplas digitala in- och utgangar in. Det finns sex ingangar och atta
utgangar.

Konfigureringen sker i IndraWorks pa sidan Local I/Os / I/0O X31/X32/X36 osv.
Observera att denna kontakt maste spanningsmatas (24VDC) separat.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name Function Connec- | Signal name Function

tion tion
1.1 1_3 Digital input 2.1 10_1 Digital input/output

1.1 1.2 1_4 2.2 10_2

s 13 15 23 0.3 Digital output

T4 1.4 16 2.4 0_4

1.5

1.6 1.5 17 2.5 0_5

1.7

1.8 1.6 1.8 2.6 0_6

DEOO0E0vOT_nn.tif 1.7 24V_Ext Power supply (Ugyg) 2.7 o7

1.8 0V_Ext 2.8 0_8

Figur 26: Kontakt X37.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -
Project Planning Manual” kapitel 7.6 samt i "Rexroth IndraDrive Cs Drive Systems with
HCSO01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.

4.2.5 Analoga I/0: X38, optionen DA

Till denna kontakt kopplas analoga in- och utgangar in. Det finns tva ingangar och fyra
utgangar.

Konfigureringen sker i IndraWorks pa sidan Local I/Os / I/O X31/X32/X36 osv.
Observera att denna kontakt maste spéanningsmatas (24VDC) separat.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- | Signal name Function Connec- | Signal name Function
tion tion
1.1 GND_AnaEA GND reference 2.1 1A_2+ Analog input
1.2 OA_1 Analog output 2.2 1A_2-
1.3 GND_100_An | GND reference of 2.3 GND_100_An | GND reference of
a0ut analog output aln analog input
o o 1.4 OA_2 Analog output 2.4 1A_1+ Analog input
1.5 GND_AnaEA GND reference 2.5 1A_1-

Figur 27: Kontakt X38.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 -
Project Planning Manual” kapitel 7.7 samt i ”"Rexroth IndraDrive Cs Drive Systems with
HCSO1 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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4.2.6 Sakra digitala I/0: X41 och X41.x, optionen SMO

Till denna kontakt kopplas sakra digitala utgangar in. Det finns tva utgangar pa denna
kontakt. Det finns dven tva ingangar men dessa ar inte sékra och stodjs tyvarr heller inte
av den nuvarande FW-version (20).

Konfigureringen av utgangarna sker i IndraWorks pa sidan SafeMotion / Configuration
/ Signal control of outputs.

Observera att denna kontakt maste spanningsmatas (24VDC) separat samt att specifikatio-
nen for kablaget skiljer sig fran det kablage som specificeras till normala I/0.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt féljande figur:

View Connec- Signal name Function

tion
1.1 S| _Qut_Ch2 Safe output channel 2
1.2 ov Power supply of inputs/outputs (Ug,)
1.3 SI_Out_Ch1 Safe output channel 1
2.1 Sl In_Ch2 Input 2
22 24V Power supply of inputs/outputs (U,,)
23 Sl_In_Ch1 Input 1

Spring terminal (connector) Unit Min. Max.

Connection cable mm? 1 1.5

Stranded wire AWG 16 16

Stripped length mm - 10

Figur 28: Kontakt X41.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02 -
Project Planning Manual” kapitel 7.8 och 7.9 samt i ”Rexroth IndraDrive Cs Drive Systems
with HCS01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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4.2.7 Sakert kommunikationsgranssnitt:
X42, X43, X42.x och X43.x, optionen SMO

Till dessa kontakter kopplas en kommunikationskabel in fér att sikert kommunicera med en
sk. Safe Zone Module (HSZ01).

Nagon beskrivning pa kopplingspunkterna for denna kontakt ges inte i detta dokument da en-
dast de perfabricerade standardkablarna far anvandas. Dessa kablar har bestallningsnummer
RKBO0051 resp. RKB0052.

Kontaktens ser ut enligt foljande figur:

View Identifica- Function
tion

X42 Connection points for connecting the HSZ01 safety zone module and the safety
X43 7one nodes:

X42: Input

X43: Output

X42:

7 ]
5 €
3 4
1 2

Figur 29: Kontakt X42 / X43.

X43:

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02
- Project Planning Manual” kapitel 7.10, "IndraDrive Integrated Safety Technology ”Safe
Motion” (as of MPx-18) - Application Manual” (R911338920) samt i ”Rexroth IndraDrive
Cs Drive Systems with HCSO01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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4.2.8 Saker bromskontroll: X48 och V48.x,

optionen SBC (L4, endast IndraDrive Cs)
Till dessa kontakter kopplar man in motorbromsen. Observera att man inte far koppla in
bromsen direkt till driften utan via en en sk. styrenhet kallad HATO02. Det ar styrenheten

som hanterar diagnostiken for bromsen. Denna kontakt finns endast pa HCSO1.
Observera aven att man med denna optionen (L4) inte kan slappa motorns broms manuellt.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- Signal name Function
tion

1.1 Ext_SI_bSBC_Ch2 Channel 2 brake control output
11 w{ 1.2 Ext_Diag_|_Brake Channel 1 and channel 2 diagnostic input
: J 7
1.2 ’.«"jﬁ Y 2.1 Ext_SI_bSBC_Ch1 Channel 1 brake control output

i .
DGO00S16vD1_nn.tif 22 _ n. c.

Figur 30: Kontakt X48.

Inkopplingen mot styrenheten HATO02 och vidare till motorns broms skall ske enligt foljande:

21 Ext_SI_bSBC_Ch1 bz
1[0 O e Ol
x48 ' 00 0V_EA ol
' Ext_SI_bSBC_Ch2
— 22 Ols
ig 24V_EA Ols
1= Ext_Diag_|_Brake
A Ols
o fND . o
+ =
: - g
od
-~ Brake+ pies
. ke 10"
- O ® rake- Ol
)(3312 Q O 24V _Brake Ols
0V _Brake
Ola
ﬂ [
24v [ | 24V
1
Motor
Brake
|

Figur 31: Inkoppling X48, HATO02 och motorns broms.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDB02
- Project Planning Manual” kapitel 7.10, "IndraDrive Integrated Safety Technology ”Safe
Motion” (as of MPx-18) - Application Manual” (R911338920) samt i ”Rexroth IndraDrive
Cs Drive Systems with HCSO01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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4.2.9 X49 och X49.x, optionen STO

Till dessa kontakter kopplar man in signaler fran exv. ett sdkerhets rela eller en siakerhets
PLC.

For inkopplingsanvisningar etc. hanvisas till manualen ”Snabbguide Integrerad sakerhet
(L3/L4)” som hittas pa www.boschrexroth.se .

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt foljande figur:

View Connec- Signal name Function
tion
s_cnz 1 [EER 1 SI_Ch2 Input for selection of channel 2
o
. ;: 2 g% o : 2 ov Power supply of inputs/outputs
s2av o (RS 3 SI_Ch1 Input for selection of channel 1
Dy chz s [EENT =
Cyn_Ch1 & _Em‘m:: 4 +24V Power supply of inputs/outputs
5 Dyn_Ch2 Dynamization output channel 2
6 Dyn_Ch1 Dynamization output channel 1
Spring terminal (connector) Unit Min. Max.
Connection cable mm? 1 1.5
Stranded wire AWG 16 16
Stripped length mm - 8

Figur 32: Kontakt X49.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -
Project Planning Manual” kapitel 7.14 och 7.15, ”Indradrive C SafeTorqueOff Application
Manual FW16 and above” (R911332634) kapitel 12.2 samt i ”"Rexroth IndraDrive Cs Drive
Systems with HCSO01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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4.2.10 Kommunikationsgranssnitt: X61 CANopen, optionen CN

CANopen-kontakten &r en standard 9-pol D-sub (hona) pa kontrollkortet. CANopen-noder
kopplas i serie, glom inte &ndmotstand (124 Ohm).

Lysdioderna H4 resp H5 indikerar nar mastern kommunicerar med servot resp. nar det ar
nagot fel pa kommunikationen.

Kontakten ser ut enligt nedanstaende figur:

)
DA411¥0T muFHTT

Connec- Type Num- | Type of de- | Stranded wire Figure
tion point ber of sign [mm2]
poles
X61 D-Sub 9 Pins on de- 0,25-0,5 @
vice
| 6
5 9
O
DA 194001 ro FHIA

Figur 33: Kontakt X61 utseende och specifikation pa kablage.

Kontaktens kopplingspunkter ar enligt féljande figur:

Pin Signal Function
1 n.c. -
2 CAN-L MNegated CAN signal (Dominant Low)
3 CAN-GND Reference potential of CAN signals
4 n. c. -
5 Drain/Shield Shield connection
6 GND Reference potential of device
7 CAN-H Positive CAN signal (Dominant High)
8 n. c. -
9 n.c. -

Figur 34: Kontakt X61 kopplingspunkter.

Utforligare beskrivningar i ”IndraDrive Control Sections CSB02, CSE02, CSH02, CDBO02 -
Project Planning Manual” kapitel 7.16 samt i "Rexroth IndraDrive Cs Drive Systems with
HCSO01 - Project Planning Manual” kapitel 6.2.4.
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5 Matt

Forenklad tabell 6ver storlekar och vikter. For ritning och ytterligare information hanvisas
till ovan angivna manualer.

HCS01 (3x400VAC)

Typ Hojd [mm]| ! | Bredd [mm] ? | Djup [mm] ?
HCS01.1E-W0005 160 20 220
HCS01.1E-W0008 160 20 220
HCSO01.1E-W0018 213 70 220
HCSO01.1E-W0028 213 70 220
HCS01.1E-W0054 213 130 220

HCSo02

Typ Hojd [mm] ! | Bredd [mm] ? | Djup [mm] ? | Vikt [kg] *
HCS02.1E-W0012 290 65 251.5 2.9
HCS02.1E-W0028 352 65 251.5 3.8
HCS02.1E-W0054 352 105 251.5 6.7
HCS02.1E-W0070 352 105 251.5 6.8

e 1: For att kylning skall fungera och att kablage skall fa plats krévs minst 80mm plats
ovanfér och under kraftdelen. Om man anvénder féste for motorkablage(HAS02.1)
beh6vs minst 95mm pa undersidan..

e 2: Drifterna skall sitta mot varandra utan luftspalt for att ihopkoppling av DC-ledet
skall kunna ske med tillbehér HASO1.

e 3: For att fa plats med encoder- faltbuss- och I/0-anslutningar bér man rikna med
att lagga till ett avstand pa djupet i elskapet.

e 4: Kontrolldelen vager ca 0.42kg, den tillkommer for HCS02 pa ovanstaende siffror.

For storre drifter samt det modulara systemet HMS hansvisas till ovan angivna manualer.
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