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4 IndraDrive med Linjarmodul

1 Inledning

Snabbguiden ar en kortfattad hjalp for att konfigurera en IndraDrive med en Rexroth motor
och en Rexroth linjarmodul.

Den ar ett exempel pa hur man kan ga till vaga for att konfigurera en drive, for alternativa
tillvigagangssitt hanvisas till dom engelska manualerna.

IndraWorks kan laddas ner fran lanken nedan.
http://www.boschrexroth.com/indraworks

Denna och 6vriga snabbguider pa svenska kan hamtas fran http://www.boschrexroth.com/
sv/se/produkter/produktgrupper/elektriska-driv-och-styrsystem/utbud/snabbguider/
index.

1.1 Rekommenderad dokumentation

For mer utforlig dokumentation hanvisas till foljande manualer pa engelska

R911322210 — Project Planning Manual - HCS01

R911309636 — Project Planning Manual - HMV01/02, HMDO01, HCS02/03
R911338962 — Project Planning Manual - Control Sections CSx02
R911326738 — IndraDrive MPx-16 to MPx-21 and PSB Diagnostics
R911328651 — IndraDrive MPx-16 to MPx-21 and PSB Parameters
R911345608 — IndraDrive MPx-20 Functions

Dessa manualer kan hdmtas fran www.boschrexroth.com/mediadirectory.

1.2 Service och support

For att fa service och support finns féljande telefonnummer att anvanda:

Vardagar 0800 - 1630

Bosch Rexroth Sverige
+46 8 727 91 60
support.technical@boschrexroth.se

Ovrig tid
Service-Hotline Tyskland
+49 9352 40 50 60

helpdesk.service@boschrexroth.de

Bra att ha tillhands nér ni ringer supporten for att fa snabbare assistans (relevant servopa-
rameter inom parentes):

e Kraftdel HCS02.1E-W0012-A-03-NNNN (S-0-0140)

e Kontrolldel CSH01.1C-PB-ENS-NNN-NNN-NN-S-NN-FW (P-0-1520)

e Firmware FWA-INDRV*-MPH-05V12-D5-1-NNN-NN (S-0-0030)

e Komplett motorbeteckning t.ex. MSK030B-0900-NN-M1-UGO-NNNN (S-0-0141)


http://www.boschrexroth.com/indraworks
http://www.boschrexroth.com/sv/se/produkter/produktgrupper/elektriska-driv-och-styrsystem/utbud/snabbguider/index
http://www.boschrexroth.com/sv/se/produkter/produktgrupper/elektriska-driv-och-styrsystem/utbud/snabbguider/index
http://www.boschrexroth.com/sv/se/produkter/produktgrupper/elektriska-driv-och-styrsystem/utbud/snabbguider/index
www.boschrexroth.com/various/utilities/mediadirectory/index.jsp?search_query=R911322210
www.boschrexroth.com/various/utilities/mediadirectory/index.jsp?search_query=R911309636
www.boschrexroth.com/various/utilities/mediadirectory/index.jsp?search_query=R911338962
www.boschrexroth.com/various/utilities/mediadirectory/index.jsp?search_query=R911326738
www.boschrexroth.com/various/utilities/mediadirectory/index.jsp?search_query=R911328651
www.boschrexroth.com/various/utilities/mediadirectory/index.jsp?search_query=R911345608
www.boschrexroth.com/mediadirectory
support.technical@boschrexroth.se
helpdesk.service@boschrexroth.de
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2 Anslut till driven

Starta IndraWorks Ds, dialogen for att ansluta till driven startas, gor den inte det sa kan

den startas via menyn Tools - Connection -

Selecting the connection.

Néar du har hittat din driv tryck pa Connect pa raden for driven for att ansluta till den.

5 J Selecting the connection @
Network search | |P address search | Serial | Third-party control unt | Offiine |
Network adapter. | Local Area Connection - |- Browss | -
Address Application type Firmware Serial no. IP address Identify Connect
1 default MPC-20V17 HCS021-03056 192.168.1.12 = Connect
[ Settings. ]
[ EtherCAT/VARAN deactivation... |

Show "Selecting the connection” window when starting IndraWorks Ds

Ar driven rod betyder det att dess ip-adress ligger pa ett annat natverk an din dator, for att
kunna ansluta till den maste du byta ip-adressen pa datorn eller i driven.

% J Selecting the connection =
Netwark search | IP address search I Serial |Th\r\:H:arty cantrol unit I Ofﬂine‘
Network adapter. | Local Area Conneciion - | Browse | -
Address | Applicationtype | Firmware: Serial no. IF address Identify | Connect
1 default MFC20¥17 | HCSO21-03088 192188212 [ | Comnect
[ Settings.. ]
[ EtherCAT/VARAN deactivation... |

Show "Selecting the connection” window when starting IndraWorks Ds

Trycker du Connect pa driven far du upp en dialog dar du kan dndra ip-adresserna.

5 Adjust IP configuration

The current IP address settings of the network adapter Local Area Connection are not sufficient to establish a connection
to the following devices

=]

Address
1

Serial no.
HCS021-03056

Firmware
MPC-20M17

IP zddress
192168212

Application type
default

Change.

IndraWorks can extend the IP address settings of the adapter so that it is possible to establish a connection

[ BExtend |P address settings now

Restore old settings when exiting

Close

Trycker du pa Change... far du upp foljande dialog dar du kan fylla i vilken ip-adress du
vill ha pa driven. Néar du trycker OK kommer adressen i driven att dndras och anslutningen

skapas.
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3 Oversiktsbild

Nér du ar ansluten till driven kommer en Oversikts sida att visas dar du kan se statusen pa
driven.

Har finns dven genvagar for att komma till dom olika konfigurering sidorna for driven.

Man kan dven komma at dessa sidorna i triadet pa vanster sida.

3.1 Parameter och operationsmode

Driven har tva olika lagen ett lige dar virdena gar att &ndra, parametermode (det star PM
eller P2 i panelen) och ett ldge da parametrarna ar skrivskyddande, operationsmode (OM,
bb, Ab, AF eller AH i panelen).

For kommande kapitel maste driven vara i parametermode, men IndraWorks kommer att
fraga om du vill a&ndra till parametermode nér det behovs.

Man vaxlar 1age med kanpparna PM och OM i verktygsfaltet, man kan se aktivt lage genom
vilken knapp du kan trycka pa, ar knappen PM klickbar &r du i operationsmode och vise
versa.
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4 Mekaniska forutsattningar

Pa linjarmodulen finns det en markskylt som innehaller de mekaniska data som behovs
skrivas in i IndraWorks,.
Rexroth Bosch Rexroth AG A

D-97419 Schweinfurt
Made in Germany

CNR: R12345678

TYP:  MKR-110-NN-3 MNR: R055722902

CS: 9876543210 0030 0001 FD: 5129

Snae (MM) | u (Mm/U)| v, (M/S) | 8, (M/s?2)| M1, (Nm) | d i
e

1 2 3 4 5 6 7

1 Shax Langden pa linjarmodulen.

2 U Forflyttningen av bordet i millimeter per varv pa ingaende axel.
3 Vinax Maximala hastigheten i mm per sekund.

4 Amax Maximala acceleration i mm per sekundkvadrat.

5 Ml Maximala ingaende momentet pa axeltappen.

6 d Rotationsriktningen pa modulen.

7 i Utvaxlingsforhallande pa eventuell integrerad véxel.

Skriv ner dessa véirdena sa du har dom tillgdngliga.

4.1 Mekaniska installningar

G4 till sidan for mekaniska installningar. Andra skalningen till linjar och absolut, skriv in
vardena Smax ovan i faltet Max travel range och U i faltet Feed constant.

Sedan maste vi konvertera utvéxlingsforhallandet i till ett brak och skriva in i vaxelparametrarna.
Tex ar utvaxlingen 1.5 skriver man 10 och 15 i falten.
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4.2 Elektriska granslagen

Oppna sidan Motion limit values och aktivera elektiska grinsvirden genom att kryssa i
Position limit value monitoring, dessa anvands for att undvika att driven krockar med sidorna
av modulen. Skriv varden som &r lite mindre dn ldngden pa modulen sa att driven hinner
stanna efter den har natt gransvardet.

4.3 Hastighetsbegransning

Skriv in maximal hastighet i Bipolar limit value, S-0-0091, notera att vardena pa modulen
ar i millimeter per sekund medans servot anger det i millimeter per minut, sa multiplicera
vardet med 60 innan du skriver in det.

Det gar att begransa med olika hastigheter i positive respektive negative riktning om
det skulle kravas

Skriv dven in accelerations begransningen i faltet Bipolar acceleration limit value, S-0-0138
till hoger.
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4.4 Momentbegransning

Oppna sidan Torque / force limitation for att skriva in momentbegransningen.

Modulens momentbegransning, M1, ar angiven i Nm medan servots ar angivet i procent
av motorns nominella moment. Darfor behdver man omvandla det med formeln nedan.

Mservo = (mmodul/mmotor) * 100%
Tex med en MKK 12-40 modul och en MSM020B motor
(1.74Nm/0.32Nm) * 100% = 543.75%

Skriv in véirdet ovan i parametern P-0-0109 Torque/force peak limit.

Man kan aven skriva in varden for negative respektive positivt grans om man behdver olika
begransningar (tex vid hdngange last).
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5 Vaxla till operationsmode

Vixla till operationsmode genom att trycka pa knappen OM.

Har du skrivit fel pa nagon parameter kommer du fa att fa felet C0202 Parameter Limit
Value Error. Tryck da pa den bla lanken i fonstret for att se och ratta till dom felaktiga
parametrarna.

Pa denna sidan visas sedan alla parametrar med fel varde, har kan du korrigera dina varden

"8 IndraWorks Ds - IDN list of invalid operating data - Axis [1] Axis = E=R ===
Parameterization  Commissioning ~ Diagnostics  Service  Tools  Help -
O dr | @Back ~ (0~ | & v o ~| i i | i B 7] o[ M| mnitializatio @ @@~ H o v E @ | =8| @
= [ IndraDrive [1] Ads
B Overview #ois status AD004 Initialization e &
- P Master communic: ation Invalid parameters
- B Power supply -
S s [1] s IDN Name & |Value Unit Data status

S-0-0050.0.0 Negative position limit value 2001.0000 mm OK

o
i) Operation modes / Drive Halt

{3 Eror reaction

-2 SafeMotion (Not active, functionally enabled): default

Nér du har kommit till operationsmode bor det sta F2008 RL The motor type has changed
i panelen. Detta betyder att det ar en ny motor inkopplad och driven har automatiskt last
in regler och motorparametrarna.

Du har ocksa felet F217/ Loss of encoder 1 reference activt, men F2008 maskar bort det,
detta betyder att motorn inte har nagon referensposition.

6 Satta referensposition

Oppna sidan Position data reference encoder 1 under mapparna Motor, drive mechanics,
measuring systems och Encoder 1 / motor encoder.

Har kan du skriva in vilken fysisk position servot star i faltet Reference distance, S-0-0052.
Alternativt kan du jogga axeln till nollpositionen. Néar du ar nojd med din nollpunkt tryck
pa knappen Set absolute position
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7 Testkora via Easy startup mode

For att testkora driften kan man anvinda Fasy startup mode. Detta startas genom att
dubbelklicka pa Easy startup mode under mappen Optimization / commisioning.

Andra sa att easy startup kontrolleras via IndraWorks istillet for digitala ingdngar genom
att klicka i Engineering port (TCP/IP) under Fasy startup mode is operated via.... Detta
kommer att krava att du satter driven i parameter lage, byta tillbaka till operationsmode
efter du har andrat.

Nu kan du starta easy startup mode via knappen enligt nedan.

Nér easy startup mode ar startat kan du trycka pa Enable for att satta kraft pa driven, sen
kan man, efter att ha skrivit en hastighet kan du jobba med joggknapparna.
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