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The data specified only serve to describe the product.
No statements concerning a certain condition or
suitability for a certain application can be derived from
our information. The information given does not
release the user from the obligation

of own judgment and verification. It must be
remembered that our products are subject to a natural
process of wear and aging.

© This document, as well as the data, specifications
and other information set forth in it, are the exclusive
property of Bosch Rexroth. It may not be reproduced
or given to third parties without its consent.

An example configuration is shown on the title page.
The delivered product may, therefore, differ from the
product which is pictured.
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1 Inledning

Denna shabbguide &r en kortfattad beskrivning 6ver hur man konfigurerar och programmerar
Rexroth sékerhets PLC, IndraControl SafeLogic Compact (SLC). Fér mer utforligare
beskrivningar, se kapitel 1.1 Rekommenderad dokumentation. Detta PLC &r dubbelkanaligt och
uppnar hogsta performance level PL e. Den kan hantera en eller flera sakerhetsfunktioner kring en
maskin. Det kan vara t.ex. grindar eller ljusbommar som forhindrar att en person befinner sig i ett
riskomrade nar maskinen &r i drift. Kommunikation kan sedan ske till en Indradrive som t.ex.
staller sig i ett sakert stillestdnd och forhindrar en farlig rorelse. Ett exempel kommer tas upp for
okad forstaelse.

Programvaran SafeLogic designer 1.3.0 anvénds i denna snabbguide (Artikelnr. R911334897)

1.1 Rekommenderad dokumentation

» SafelLogic Compact, Hardware, R911332746
» SafelLogic Compact, Operation Manual, R911332749
» Snabbguide: Indradrive — Integrerad Sékerhetsfunktionalitet

Dessa manualer kan hamtas fran www.boschrexroth.se och
www.boschrexroth.com/mediadirectory.

1.2 Service och support

For att fa service och support finns féljande telefonnummer att anvénda:

Mandag - fredag kI 0800-1630, 08-727 91 60 Bosch Rexroth Sverige

Om det finns behov av support utanfér ordinarie arbetstid ring:
Global Service, +49 (0) 9352-405060
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Inkoppling 5/15

IndraControl SLC ar ett modulbaserat system uppbyggt av en huvudmodul (CPUO, CPU1) och upp
till 12 1/0-moduler (D18, DI08/4). Kommunikationsmoduler for Sercos, Profibus och Profinet finns

ocksa.

21

Inkoppling CPUO

Se nedan beskrivning for inkoppling av huvudmodulen CPUO

Memory Plug

M

Rexroth
RS.232 T ° I LEDMS (Module Status)
. tﬁﬁce E— o - -
g‘:{:m‘:l— — LED CV (Configuration Verified)

Pin Assignment
Al 24 V voltage supply for all modules, with the exception of the out-
puts (Q1...Q4)
A2 GMND of the voltage supply
2.2 Inkoppling av D18

Se nedan beskrivning for inkoppling av huvudmodulen DI8.

LED MS (Modul Stafus) ——— L%
&8 Input LEDs
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Terminal Assignment
X1/X3 Test output 1 (test signal generator 1)
X2MX4 Test output 2 (test signal generator 2)
1.4 Inputs 1 to 4
15...18 Inputs 5to 8
X5IXT Test output 1 (test signal generator 1)
X6/X8 Test output 2 (test signal generator 2)

2.3 Inkoppling DIO8/4

Se nedan beskrivning for inkoppling av I/0-modul D108/4.

LED MS (Module Status) ———— 1%

IS
Done /

8 Input LEDs

4 Qutput LEDs

Terminal Assignment

X1X2 Test outputs 1 and 2
1. 14 Inputs 1to 4

Al 24V

A2 GND

15...18 Inputs 5to 8
Q1.4 Outputs 1to 4

3 Safelogic designer

Med hjalp av programvaran Safelogic designer stélls ratt konfigurering av hardvaran in foljt av
programmering av logiken.

3.1  Hardvarukonfigurering, exempel

Nedan kommer ett exempel att anvandas for att underlétta instruktionerna. | detta exempel kan man
tanka sig en sakerhetsgrind som forhindrar att en person befinner sig i riskomradet for en maskin som

Bosch Rexroth AB, Snabbguide 05/2013
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utfor en rérelse med hjélp av en servomotor. For det anvénds 3 knappar NC/NO kopplade och en
lampa. Dessa har foljande funktioner:

»  Knapp 1: Begaér tilltrade till sdkerhetszon (Aktivera sakerhet)

»  Knapp 2: Kora maskin med person i riskomradet (Séker lagfart)

»  Knapp 3: Kvittens att person inte I&ngre befinner sig i sakerhetszon (Reset)

»  Lampa: Indikerar att det &r ok att ta sig in i sékerhetszon

Det krévs ocksa 2 dubbla utgangar till Indradriven fér val av sékerhetsfunktion samt en utgang for
dynamiseringspulsen. Driven skickar dven tillbaka tva acknowledgementsignaler som maste in pé tva
ingangar.

Utfor nedan steg for hardvarukonfigurering:

1. Klicka p& Hardware Configuration och under fliken Modules kan man vélja att dra in de
moduler som anvands. Se till att de placeras i ratt ordning.

m Hardware configuration Legic editor Report Ug Diagnostics
Configuration area

b @) First steps }.j El B @ E
) User defined seftings (x
é)H | " to EFI7 S 2.00 SWW 113 SWY1.13 SYWW1.13
oW Ean | SonNest 4 sanser o > StepVZir  StepVixx | Step¥iam | Step V1
@ How can | mirimize my reaction time? %
‘ How can | simulate the configuration?
|| How can | transmit the configuration to the station @
-~ .. . o
i
2  CPU modules = =
o
O I n 2
)
AL A2 X1 X2 X3 X4| | [¥1 %2 A1 AD| [ [X1 X2 A1 A2
(NN ] (NN ] 1101
Rexroth | w2 o | wzo@ |nes.
CPUD P Mls l-‘s MS MS
Step 230 2% . o
O EFl . 2 (]
E Gateways CPUD ois DIOB/4 Dios/4
I ] sEEn|nmnE|(nEnE
7 i 15 16 I7 18 | 15 16 7 1B [ 15 16 17 18
E [ ||[vanu)|(mans
=l md| x5 %6 &7 xa| | lo1 qz 03 @4l | lo1 0z 03 o4
u . 15 16 IT 16 I5 16 I7T I8 I5 16 IT I8
- - ] Y
St
=P Vie  Vixx Q102 @30+l Q1 Q2 Q3 Q4
5 1/0modules %000 BEHAHA HE
[
g
ZTI0 71Dl
Step Wi v Viw v
@ In 8 3
v Ou 4 -
= Relays
5 e
'y | E .
2RO 4RO ~|

Ej Modules I-ll}- Elernerits |o Infa
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2. Ingéngarna och utgangarna maste konfigureras enligt den inkoppling som gjorts. Klicka pa
fliken Elements och dra in rétt “kontakter” och slapp de pa korrekt ingéng. I det har fallet
anvénds Dual Channel NC/NO kontakter pa alla ingangar. Observera att NC/NO koppling

raknas som aktiv i detta PLC vilket betyder att ingangarna for knapparna maste byta plats for

att fa ratt funktion.

m Hardware configuration @' Legic editor Report Dg Diagnostics

Configuration area

@) First steps

» @) User defined settings
@ How can | cornect a sensor o EFI?
0 How can | minimize my reaction time?
@ How can | simulate the corfiguration’?
B How can | ransmit the corfiguration to the station
= .. .. -

Q-ﬂ:
Dk
Gy
°
ot
o

o
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&
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Ej Modules |-{§}- Elements B Infa

ESPE

1

Control devices
Safety switches
Interlocks

Potential free contacts and restart

Single channel HO
Single channel
Single channel HC
Single channel

Dual channel HO
Dual channel

Dual channel HC
Dual channel

Dual channel HCHO
Dual channel complementary
Start

Single channel

Stop

Single channel
Reset

Single channel
Reset and EDM
Single channel

EDM

Single channel
Press contact
Single channel MO
Inductive proximity switch
Single channel MO

Non contact switches
Testahle type 2iype 4
Two hand controls

Safety mat & bumpers

3

m | »

m

a

Sty 2.00
Step W 2

a

SNV 113
Step W 1

X1l X2 X3 X4

a

SNV 113
Step W 1

a

SWW 113
Step W 1

X1 X2 Al A2

"2 B34

X1 X2 Al A2

[ FE RN RN NN N
Rexroth | i 2 5w | 1w 2 34 | 12 3
Ms MS Ms MS
[ | [ | [ | [ |
® -
[ |
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3. For utgangarna anvinds Lamp for lampan och PNP-output for de andra utgangarna.

Project Device  Extras

%% - t’ ﬁ Com settings @Connect J;{':‘;Disconnect E‘,H Transfer ‘J"_iuj Upload % -
m Hardware configuration @' Legic editor Report Ug Diagnostics

@) First steps
b @) User defined settings

@ How can | connect a sensar to EFI?

@ How can | minimize my reaction time?

@ How can | simulate the corfiguiation?

[E| How can | transmit the configuiation to the station

h . -
4 i +

0] a a a

S 2,00 SN 113 SW1.13 S 113
Step W 2 Step 1 Step 1 Step W1

IF
e

m. | »

& e

@ Input types

£

= ¥  Output types

"2
= @ Electrical symbols Al A2 X1 %2 X3 N4| | (X1 X2 A1 AZ| | [X1 X2 A1 A2

©

iii11 0o ng nnnp1i
Motor contactor Re)(lolh oz oE 4 [ T [ T
v E::I Single channel s WS MS MS
¢|¢l Motor contactor L]
v Dual channel . o
<t Valve [ |
v Single channel
4 Walve CPUD D8 DIDE/4 DIDE/4
¥ = Dual channel
PHP output
H M TERRAERERRENRY
v Single channel 5 16 T I8 | 15 16 17 18 | 15 16 I7 I8
PHP output [ ] [l (0 l| |l 0 l]
Vﬂﬁ Dual channel x5 x6 x7 x8l |lg1 02 03 4 | lo1 @2 03 o4

Motor
v @ Single channel

Lamp
v @ Single channel

& (& 104 | Q142
% Graphics EB EjEj

[l EFl elements

E] Modules E; Elements lo Info

4. Det kan vara bra att namnge ingangarna/utgangarna for att lattare hélla reda p& dem. Det gors
genom att dubbelklicka p& dem och andra Tag Name.
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3.2 Programmering av sakerhetsfunktion, exempel

Programmering av sdkerhetsfunktion utférs med enkel logik. Nedan steg visar hur
sakerhetsfunktionen i exemplet programmeras.

1. Klicka pé Logic Editor. Vi borjar med att skapa en dyamiseringsfunktion. Det sékraste sittet att
gora det pa 4r att lata SLC:n skota detta (Man kan ocksa lata en master drive gora det). Skapa

en ny flik och dép denna till Dynamization.

FEE o - B % L[ 2 @

2. I menyn till vanster under fliken Function Block hittas en pulsgenerator (Clock generator)
under rubriken Counter and Cycle. Dra in den och placera den i programmeringsfonstret.

I Hardware configuration ﬂ Report &) Diagnostics
58 s

@) First steps with Logic Editor

E-R B[P I e

@ How can | simiste the configuration? jomatrix | InjOutsummary page | Pagel ' Dynamization | Mode Selector | Enabling Control

B How can | use the message generator? ©
| @) Report ol
[ @) Grouped & customised function blocks o
[» @ How can | minimizs my reaction tims? Fi R

(2
@ static1 i = o =+ =l Dynamizetion XTIO[2].Q &
N\

[Function kiock Q ﬂ
Logic

L&l Dynamisation 3

Start/Edge

Delays

= Counter and cycle

ﬂzﬂi‘ Event counter {up and down)

M%, Event counter (up)

Mi Event counter (down)

N
ﬂ Clock generator

—r
]l. Ramp down detection
224 Message generator

EDM/Output blocks

HMuting/Press
‘Other

<@ Inputs @ Function block | @ outputs (@ FB preview i

3. Dubbelklicka pa funktionshlocket och stall in Iamplig klock- samt pulstid. Dessa maste stimma

overens med vad som ar instéllt i driven for motorn.
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4.  En variabel som kan starta andra funktioner beh6ver skapas och detta gors med en sé kallad
Jump source address. Klicka pa ikonen fran vansterkanten och dra ut den i
programmeringsfonstret. Den déps till Dynamisation.

In/uk summary page I/ matrizx Main -~ Dynamization Mode Selector Enabling Contral

5. Enstatisk 1:a kopplas till ingdngen pa blocket och fran utgangen kopplas
dynamiseringsutgangen till driven samt variabeln vi nyss skapade. Utgangar kan hittas under
fliken Outputs nere till vanster

] Hardware configuration 4@ Logic editor ﬂ Report g Diagnostics

FAEWwox -(REET 9 B[ @
@) First steps with Logic Editor
@ How can | simulkte the configuration? 170 matrix Infout summary page | Page 1. Dynamization | Mode Selector | Enabling Control
Howe can | use the message generstor? ® N N
b @) Report .
P @) Grouped & customised function biocks o [
P @ How can i minimize my reaction time?
= B @ static o a o B =| Dynamization ¥TI0[21.0 4| -
N
Guas ) 4 A
XTIO[2] L= Dynamisation -]
@ Lamp XTIO[21G1

) EInXTIO[2103
4 E2nXTIOR) G4
= {] XTIO[3]

+ & Logic results
# @ CPU marker

=3 Inputs [ Function mucklep Outputs b FB preview Ml < i
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6. Nasta steg &r att vid varje dynamiseringspuls sétta kanalerna till driven till 0, allt enligt hur

dynamiseringen till driven skall fungera. Skapa tva nya flikar for de tva sakerhetsfunktioner vi
har (Sékert stillestdnd och Séker lagfart) Dessa har valts vid konfigureringen av sékerheten i
driven, se snabbguide Indradrive — Integrerad sékerhetsfunktionalitet.

7. Med hjalp av lite logik sa kan det se ut enligt nedan. Jump adressen for de tva olika

funktionerna som nedan heter Mode selector och Enabling control maste skapas och kommer
anvéndas i huvudprogrammet.

/0 makrix Main Mode Selector | Enabling Control

InjOut summary page Cynarization

r

ﬂ Dynamisation %

110 matrix IMain Dynamization Mode Selectar Enabling Control
o oyreneton g g FREREERERN S
R Heree EIHEHE R
B oo SR EEEETEFEEEEFEEE PRI I
ol e e e
o :@‘ Ll
- T e o

8.  Kvar ar huvudprogrammet som styr vilken funktionalitet vi skall ha nar man trycker pa
knapparna. Skapa ny flik som dops till Main.

9. En SR-vippa anvands for att aktivera och aterstélla sakerhetsfunktionaliteten. Nar driven ar
forsatt i sékert stillestdnd tands lampan. Om man sedan trycker pa knappen for saker lagfart
aktiveras denna funktion i driven. Se nedan for hur denna logik ser ut.



= ResetXTDIM 1156 !—1' R

=t Acknowledgment XTI0]

= Safe Speed.KTDI1] /34

10. Ingangarna hittas till vanster och fliken Inputs

Project  Device  Extras

3 - 8 B | &2 comsettings B3 connect 113 visconnect | Ty Transter Ui vploca | EE -

m Hardware configuration [k Logic editor Report Ug Diagnostics

589 0

@) First steps with Logic Ecitor
‘ Howy can | simulate the configurstion?
B How can | use the message generator?
» @) Report
k ©) Grouped & customised function biocks

‘ Hawy can | minimize my reaction time?

[nputs - 7

=8 Jump address

B cpuo

= i xToIr)
=& Activate XTDI[11112
=t Safe Speed XTDI111314
= Reset XTDI[1] /516

] xTi0[21

@ CPU marker

I; Inputs |@- Function block | @ Outputs |o FE preview

C=0 N ER: B X0E AE 3L

Injin

Wt summary page r TjO matrix ) Main Crynamization r/_

S Rhie

:

o Activate XTDI1]112 !—1' s ! g
= Reset XTDIH 1156 !—1' R g r

o Acknowledgment XTIO r'
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InjOut summary page | [JOmatrix . Main | Dynamigation | Mode Selector | Enabling Control
*
——=i Lamp XTIO[2].&1 0[
- ot Activate XTD[1]HI2 !—j’ B : | ——sl Eriabling Control s I

11. Nu maste programmet laddas ner till SLC:n. Detta gors med knappen Transfer.

"1’% - ej P, ' Com settings 1J

_\;:\

Connect L_q Disconnect

o

Upload = -
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12. Formodligen kommer dven CV-led lampan blinka pa CPUO modulen. Detta betyder att
konfigureringen maste verifieras. Detta gérs under Hardware Configuration och ar det sista
steget.
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