KQSSOW robots

strong - fast - simple

(R1240 ¢ KR 1824
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Piu capacita.
Stessa flessibilita

Le soluzioni Kassow Robots consentono di
gestire pézzi piu pesanti, aree di lavoro piu
ampie e configurazioni piu complesse.

Soluzioni facili da integrare per
un’ampia gamma di applicazioni

Flessibilita a sette assi
L'esclusivo design a sette assi garantisce una maggiore liberta di movimento e manovrabilita.

Ingombro compatto e design sottile

I modelli KR1240 e KR1824 combinano un'elevata capacita di carico
con la caratteristica flessibilita a sette assi di Kassow, mettendo a
disposizione una soluzione di automazione potente in un robot dal
design compatto e durevole.

Caratterizzati da una coppia ottimizzata, una maggiore rigidita e
movimenti piu rapidi, questi robot aprono nuove possibilita per
I'automazione collaborativa nel settore heavy-duty.
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La struttura sottile dei giunti e I'ingombro ridotto facilitano I'integrazione in ambienti di produzione ristretti.

Ampio raggio d’azione. Carico piu elevato.

Il carico piu elevato e il raggio d’azione ampliato consentono di automatizzare anche le applicazioni piu complesse.

Pronto per I'automazione mobile

Le varianti EDGE offrono una soluzione imbattibile per I'automazione mobile.
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Le prestazioni migliorate si riflettono direttamente nelle nuove
funzionalita dei prodotti del portfolio Kassow Robots. | modelli KR
1240 e KR 1824 estendono I'automazione anche alle applicazioni
heavy-duty su larga scala, in precedenza fuori portata.

Grazie alla maggiore capacita di carico e al raggio d'azione pit ampio,
combinati con la flessibilita offerta dai sette assi, i nuovi modelli completano
la gamma esistente, consentendo di implementare configurazioni multi-
workstation efficienti e di movimentare carichi pesanti.
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Le varianti EDGE offrono una soluzione imbattibile
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KR 1240

Progettato per la movimentazione di
carichi pesanti

carico utile 40 kg | raggio d'azione 1200 mm
La serie KR1240 & stata concepita per la
movimentazione di componenti pesanti

e di grandi dimensioni in ambienti
industriali gravosi.

Ideale per:

asservimento pick-and-place di
macchine componenti pesanti

movimentazione di pezzi
e unita in metallo

L'elevata capacita di carico consente
di automatizzare operazioni finora fuori
dalla portata dei robot collaborativi.

KR 1240 - Specifiche tecniche

Specifiche generiche Controller Potenza

Raggio d'azione (mm) 1200 Ingressi digitali dedicati E-stop & P-stop (la funzione di 4 Controller OEM/EDGE
sicurezza utilizza 2 1/0 per la ridondanza)

Carico utile (kg) 40 Tensione di alimentazione [VDC] 40-60
Alimentazione 24V esterna (A) 4

Peso (kg) 80 — " — Corrente richiesta prefusibile [A] 25
!jnqlress,l dlgltg.h‘ (funzione di sicurezza supportata 16

Velocita dei giunti [*/s] J1, J2 110 alla coppia diingressi)
Ingressi o uscite digitali configurabili (funzione di sicurezza 16 Controller autonomo

Velocita dei giunti [*/s] J3,J4 162 supportata dalla coppia diingressi
Ingressi analogici, corrente/tensione 2 . - .

Velocita dei giunti [°/s] J5,J6,7 270 Tensione di alimentazione 100-120 0 200-242
Uscite analogiche, corrente/tensione 2

Encoder assoluti ridondanti sugli assi Si Corrente di alimentazione [A] 16

TN Controllo remoto di accensione/spegnimento Si

Ripetibilita (mm) +/-0,03 Frequenza di alimentazione [Hz] 50/60

Gradi diliberta 7

Ingombro [mm] base standard 194 x 194

Ingombro [mm] base EDGE 194 x 229

Temperatura di esercizio (°C) 0-45

Materiale corpo Alluminio

Grado di protezione IP56

Livello sonoro (dB) <67




KR 1824

Progettato per arrivare piu lontano
carico utile 24 kg | raggio d’azione 1800 mm
La serie KR1824 ¢ ottimizzata per le applicazioni che

richiedono un raggio d'azione ampio, un’elevata capacita
di carico e un ingombro di installazione ridotto.

Ideale per:

confezionamento e @
logistica <

pallettizzazione Eﬂﬂ

automazione difine
linea

Progettata per gestire con facilita gli spazi di lavoro piu ampi e
i carichi piu pesanti, la serie KR1824 amplia significativamente
le possibilita operative dei singoli robot.

KR 1824 - Specifiche tecniche

Specifiche generiche

Controller

Potenza

Controller OEM/EDGE

Raggio d’azione (mm) 1800 Ingressi digitali dedicati E-stop & P-stop (la funzione 4
di sicurezza utilizza 2 1/0 per la ridondanza)
Carico utile (kg) 24 Tensione di alimentazione [VDC] 40-60
Alimentazione 24V esterna (A) 4
Peso (kg) 76 - -
In%ressi digitali (funzione di sicurezza supportata 16 Corrente richiesta prefusibile [A] 2
Velocita dei giunti [*/s] J1, J2 110 dallacoppiadiingress)
Ingressi o uscite digitali configurabili (funzione di sicurezza 16 Controller autonomo
ita dei giunti [} ia diingressi
Velocita dei giunti [*/s] J3,J4 162 supportata dalla coppia diingressi)
Ingressi analogici, corrente/tensione 2 . - .
Velocita dei giunti [°/s] J5,J6,J7 270 Tensione di alimentazione 100-120 0 200-242
Uscite analogiche, corrente/tensione 2
Encoder assoluti ridondanti sugli assi Si Corrente di alimentazione [A] 16
N Controllo remoto di accensione/spegnimento Si
Ripetibilita (mm) +/-0,05 Frequenza di alimentazione [Hz] 50/60
Gradi diliberta 7
Ingombro [mm)] base standard 194x 194
Ingombro [mm] base EDGE 194 x 229
Temperatura di esercizio (°C) 0-45
Materiale corpo Alluminio
Grado di protezione IP55
Livello sonoro (dB) <66
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