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Poznaj 7-osiowego kobota przemysiowego.

UdZwig Zasieg Predkosc katowa
do 18 kg do 1800 mm do 225%/s



Duze mozliwosci manewrowania i zasieg pozwalajacy dotrze¢
s ~ T H Integracja robotyki z linig produkcyjng moze do kaidego kqta
UWOI“" swol pOtenclaI Rozstan Dzieki wyjgtkowej elastycznosci, jakg zapewnia siodma oS, ramie robota moze

zrewolucjonizowac proces produkcji. Niezawodna
automatyzacja zwieksza produktywnos¢, zapewniajgc pracowac nawet w bardzo matych przestrzeniach!

Z a Uto m atyz UJ SWOJ e precyzje, spojnosc¢ i przyspieszenie przeptywow pracy.
p rocesy Z Ka SSOW RO bOtS o Dzieki unikalnej kombinac;ji siodmej osi, udZzwigu i zasiegu

Latwe programowanie i obstuga

(obcigzenie uzytkowe od 5 do 18 kg i zasieg 850 do 1800 mm Rozstan sie z ekspertami od robotéw - samodzielnie programuj i obstuguj koboty!
przy predkosci przegubu do 225 stopni na sekunde) kazdy
z oferowanych przez nas 5 modeli pozwala siegna¢ do

kazdego kata i podjac sie najbardziej wymagajgcych zadan
produkcyjnych. Duza elastycznos$¢ i szybkie przemieszczanie
Dzieki niewielkiemu ciezarowi i systemowi ,podtgcz i pracuj” koboty mozna tatwo

przenosic w rozne miejsca zaktadu produkcyjnego!
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Konfiguracja Intuicyjny interfejs uzytkownika, tatwe przemieszczanie, Wieksza produkcja 1 Pracownicy i koboty w jednym zespole

plug-in qiekiamysvetennandion e ) Pracownicy moga skupic sie na zadaniach generujgcych wiekszg warto$¢ dodana.
Pracami powtarzalnymi i niebezpiecznymi zajma si€ ich koledzy - roboty!

Nasz robot wspoétpracujacy przejmie powtarzalne i wymagajace fizycznie zadania w Twojej

fabryce, aby pracownicy mogli skupi¢ sie na pracach generujacych wigksza wartosé. Szybki zwrot z inwestycji i wieksze zadowolenie pracownikow
Nasze coboty szybko zaczynajg na siebie zarabiac. Ich produktywnosc¢ zwieksza
konkurencyjnosc firmy!

Latwe w integracji rozwigzania do r6znych zastosowan

Spawanie, pakowanie, paletyzacja, obstuga sterownikéw CNC i maszyn,
podnoszenie i uktadanie, kontrola jakosci, wkrecanie, etykietowanie, dozowanie...

Poznajnasze ¥
zastosowania [®E

Nasze koboty wyrdzniajg sie solidng konstrukcjg. Wykonane sg

Wym Ia ry I szczegOIne z bardzo trwatych materiatow oraz aluminiowej powierzchni.
CQChy prOd Uktu. Kazdy z pieciu modeli zapewnia wyjatkowa jakos¢ i optymalna

wydajnos¢ w kazdym miejscu. Sg one kompatybilne z szeroka

D ziqki 7 osi OIN  Kazdy kobot wykonany przez firme Kassow Robots zostat gama narzedzi, a dzieki niewielkiej podstawie moga pracowaé
wyposazony w siodma 08, ktéra zapewnia mu maksymalny nawet w bardzo ograniczonych przestrzeniach.
d OC i era do ka 2d eg O kata. stopien swobody. Uzytkownik moze kontrolowac¢ pozycje
przegubu, co jeszcze bardziej zwigksza bezpieczenstwo pracy. WYMIARY PLYTY PODSTAWY GLOWICA | PORTY ROBOTA
Ramie robota jest rownie sprawne i zreczne jak reka cztowieka.
e Dzieki temu jest w stanie dotrze¢ do kazdego kata. KR1018, KR1410, KR1805 Wszystkie modele kobotow

Nasze oboty sg przygotowane do wykonywania praktycznie
nieograniczonej liczby zadar wymaganych w automatyce f - 2 : -
przemystowej, od standardowych po najbardziej skomplikowane.

KR810, KR1205
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KR810 KR1018 KR1205 KR1410 KR1805 - | )

Zasieg 850 mm 1000 mm 1200 mm 1400 mm 1800 mm ' :
Udzwig 10 kg 18kg 5kg 10kg 5kg L
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» Dwa ztgcza I/O 24V/3A

» RS485 do podtacznia narzedzia
na koricu ramienia

« 8 cyfrowych wejsc/wyjsc

Przycisk swobodnego napedu
« Elastyczne programowanie punktow trasy
« Obstuga bez panelu uzytkownika
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Seria KR Specyfikacja techniczna

Specyfikacja ogolna KR810 KR1018 KR1205 KR1410 KR1805
Zasieg (mm) 850 1000 1200 1400 1800
Udzwig (kg) 10 18 5 10 5
Masa (kg) 26 36 27 37 40
Predkosc¢ katowa przegubow (stopnie/sekunde) 225 163/225 225 163/225 163/225
Zasiegi katowe przegubow (stopnie) J2 and J4:-70°/+180° J1, J3, J5, J6 and J7: +360°
Nadmiarowe enkodery absolutne na przegubach tak tak tak tak tak
Powtarzalnos¢ (mm) +/-0.03 +/-0.03 +/-0.03 +/-0.03 +/-0.04
Stopnie swobody 7 7 7 7 7
Wymiary podstawy (mm) 130 x 130 160 x 160 130 x 130 160 x 160 160 x 160
Temperatura pracy (°C) 0-45 0-45 0-45 0-45 0-45
Materiat korpusu Aluminium
Stopien ochrony IP54 IP54 P54 IP54 IP54
Poziom hatasu (dB) <65 <65 <65 <65 <65
Komunikacja Modbus (Master), Profinet (urzadzenie 10), ROS1/ROS2, KORD, TCP/IP, UDP

Sterownik KR810 KR1018 KR1205 KR1410 KR1805
Dedykowane wejscia cyfrowe. Wyltgcznik awaryjny 4 4 4 4 4

(E-stop) i wytacznik ochronny (P-stop) (system bezpie-
czenstwa wykorzystuje nadmiarowosc 2x 1/0)

Zasilacz zewnetrzny 24 V (A 6 6 6 6 6
Wyjscia przekaznikowe 4 4 4 4 4
Wyjscia cyfrowe (bezpieczeristwo oparte na parach) 8 8 8 8 8
Wejscia cyfrowe (bezpieczeristwo oparte na parach) 16 16 16 16 16
Analogowy uktad 1/0 0-10V 2/2 2/2 2/2 2/2 2/2
Analogowy uktad I/0 4-20mA 2/2 2/2 2/2 2/2 2/2
Zasilanie KR810 KR1018 KR1205 KR1410 KR1805
Uzycie energii elektrycznej 400-600 400-1200 400-600 400-1200 400-1200

(przy maks. obcigzeniu; W)

Napigcie zasilania pragdem przemiennym (V) 100-120 lub 100-120lub 100-120 lub 100-120 lub 100-120lub
200-240 200-240 200-240 200-240 200-240

Natezenie pradu zasilania (A) 16 16 16 16 16

Czestotliwos$¢ napiecia zasilania (Hz) 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
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www.boschrexroth.pl strong - fast - simple
www.kassowrobots.com
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